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1 Informacion general

1.1 Acerca de este manual

Este documento es un suplemento de la documentacién de usuario del
producto.

Este componente por si mismo no lleva una marca CE ni una UKCA,
pero forma parte de un producto que cumple el Reglamento
2017/745, clase | y la parte Il del Reglamento del Reino Unido de 2002
(en su forma enmendada), clase | sobre productos sanitarios. Por lo
tanto, estd cubierto por las marcas CE y UKCA del producto. Véase la
documentacion de usuario del producto para obtener mas
informacién.

Utilice exclusivamente este componente si ha leido y comprendido
este manual. Busque asesoramiento adicional de un profesional
sanitario que esté familiarizado con su afeccion y expdngale todas las
preguntas que tenga en relacién con el uso correcto y el ajuste
necesario.

Tenga en cuenta que puede haber secciones que no sean pertinentes
para su componente, ya que este documento se aplica a todos los
modelos disponibles (en la fecha de impresion). A no ser que se
indique lo contrario, cada una de las secciones de este documento
hace referencia a todos los modelos del componente.

Invacare se reserva el derecho a modificar las especificaciones del
componente sin previo aviso.

Antes de leer este documento, asegurese de contar con la version mas
reciente. Podra encontrarla en formato PDF en el sitio web de
Invacare.

Las versiones anteriores del producto no siempre se describen en la
version actual del Manual. Si necesita ayuda, contacte con Invacare.

Si la versidon impresa del documento tiene un tamafio de letra que le
resulta dificil de leer, podra descargarlo en formato PDF en el sitio
web. Podra ampliar el PDF en pantalla a un tamafio de letra que le
resulte mas comodo.
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Para obtener mas informacion sobre el producto, como avisos de
seguridad y retiradas de productos, pdngase en contacto con su
distribuidor de Invacare. Consulte las direcciones que figuran al final
de este documento.

Los incidentes que provoquen lesiones personales graves como
consecuencia de fallos en el producto deben comunicarse al fabricante
y a la autoridad competente del pais en el que esté establecido el
usuario.

Puede encontrar una descripcion general de las autoridades
competentes de los Estados miembros de la UE en linea en:
http://ec.europa.eu/growth/sectors/medical-devices/contacts/

Para paises que no pertenecen a la UE, consulte con su gobierno local
para obtener informacion sobre las autoridades y directrices
pertinentes.

Para cualquier otra pregunta o asistencia, pongase en contacto con su
distribuidor de Invacare.

1.2 Simbolos de este manual

En este manual se utilizan simbolos y sefiales que hacen referencia a
peligros o usos poco seguros que podrian provocar lesiones fisicas o
dafios materiales. Véase la informacién presentada a continuacion con
respecto a las definiciones de las palabras de advertencia.

iADVERTENCIA!
Indica una situacion peligrosa que, si no se evita, puede

tener como consecuencia la muerte o lesiones graves.

iATENCION!
Indica una situacion peligrosa que, si no se evita, puede
tener como consecuencia lesiones menos graves.


http://ec.europa.eu/growth/sectors/medical-devices/contacts/
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| iAVISO!
Indica una situacion peligrosa que, si no se evita, puede
tener como consecuencia dafios en la propiedad.

Consejos y recomendaciones
Proporciona consejos utiles, recomendaciones e informacién
para un uso eficiente y sin problemas.

o Herramientas
0 l Identifica las herramientas, los componentes y los elementos
que se requieren para realizar ciertas tareas.

Otros simbolos

Persona responsable en el Reino Unido
UKRP

Indica si un producto se ha fabricado o no en el Reino Unido.

1.3 Garantia

Las condiciones de la garantia forman parte de las condiciones
generales de cada pais donde se vende este producto.

1.4 Vida util

La vida util prevista para este producto es de cinco afios, siempre y
cuando se utilice estrictamente conforme al uso previsto que se
describe en este documento y se cumplan los requisitos de
mantenimiento. La vida util prevista puede ser superior si el producto
se utiliza con cuidado y se realiza un mantenimiento adecuado, y
siempre y cuando los avances técnicos y cientificos indicados no
supongan una limitacion técnica. Asimismo, la vida util se puede
reducir considerablemente con un uso extremo o incorrecto. El hecho
de estimar una vida util para este producto no implica ninguna
garantia adicional.

1.5 Limitacidn de responsabilidad

Invacare no se hace responsable de los dafios surgidos por:

¢ Incumplimiento del manual del usuario

e Usoincorrecto

o Desgaste natural

e Montaje o instalacion incorrectos por parte del comprador o de
terceros

« Modificaciones técnicas

¢ Modificaciones no autorizadas y/o uso de recambios
inadecuados

1.6 Uso previsto

LiNX DLX-ACU200

El médulo LiNX DLX-ACU200 es un médulo de mando secundario de la
familia LINX que permite a un asistente de una silla de ruedas eléctrica
interactuar con el sistema LiNX.

El médulo de mando DLX-ACU200 permite controlar las funciones de
conduccidn y asiento eléctrico. El control puede transferirse entre el
usuario y el asistente y viceversa, a través de los médulos de mando
del sistema.

LiNX DLX-CR400, DLX-CR400LF

Los médulos LiNX DLX-CR400 y DLX-CR400LF son médulos de mando
secundarios de la familia LiNX, que permiten a los usuarios de sillas de
ruedas eléctricas interactuar con el sistema LiNX.

Los médulos de mando secundario DLX-CR400 y DLX-CR400LF
permiten el control de las funciones de conduccion, asiento eléctrico y
conectividad (en funciéon de la configuracion del sistema). Los mddulos
de mando DLX-CR400 y DLX-CR400LF se deben utilizar con un médulo
o moédulo de mando LiNX capaces de proporcionar informacién sobre
la entrada activa del usuario. El DLX-CR400 contiene un joystick de
fuerza estandar, mientras que el DLX-CR400LF contiene un joystick de
poca fuerza para usuarios que no pueden usar uno de fuerza estandar.
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mo-vis Scoot Control

El Scoot Control es un dispositivo de direccion que se puede conectar
directamente al mddulo de suministro eléctrico de la silla de ruedas

para co

ntrolar la silla de ruedas eléctrica y sus funciones. Su objetivo

es ayudar a un asistente a controlar o maniobrar una silla de ruedas
eléctrica, tanto en interiores como en exteriores.

1.7

JAN

JAN

Informacion general sobre seguridad

iADVERTENCIA!

Riesgo de lesiones o daiios en la silla de ruedas

eléctrica

No instale, no realice el mantenimiento ni utilice este

equipo antes de leer y comprender todas las instrucciones y

los manuales de este producto y de los demas productos

que utilice o instale de forma conjunta con este producto.
— Siga las instrucciones de los manuales del usuario.

iADVERTENCIA!
Riesgo de que se produzcan lesiones graves o dafios
en la silla de ruedas eléctrica o en propiedades
circundantes
Si se realizan ajustes incorrectos, la silla de ruedas eléctrica
puede volverse inestable o llegar a estar fuera de control.
Una silla de ruedas eléctrica fuera de control o inestable
puede provocar una situacion peligrosa, como un choque.
— Los ajustes de rendimiento solo deben realizarlos
técnicos cualificados o personas que comprendan por
completo los parametros de programacion, el proceso
de definicidn de ajustes, la configuracién de la silla de
ruedas eléctrica y las capacidades del conductor.
— Los ajustes del rendimiento solo deben realizarse en
condiciones secas.
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iADVERTENCIA!

Riesgo de lesiones o dafos debido a cortocircuitos
Las clavijas de conexion de los cables conectados al médulo
de suministro eléctrico pueden seguir activas aunque el
sistema esté apagado.

— Los cables con clavijas activas se deben conectar,
sujetar o cubrir (con materiales no conductores) para
gue no se expongan al contacto con personas o
materiales que podrian provocar cortocircuitos.

— Cuando haya que desconectar cables con clavijas
activas, por ejemplo, para retirar el cable bus del
mando por motivos de seguridad, asegurese de sujetar
o cubrir las clavijas (con materiales no conductores).

iADVERTENCIA!

Riesgo de lesiones o dafios en la silla de ruedas
eléctrica

Riesgo de movimiento indeseado de la silla de ruedas
eléctrica o del sistema de asiento cuando las pertenencias
personales sueltas (por ejemplo, joyas, pafiuelos) se
enredan alrededor del joystick.

— Asegurese de que no hay ningln objeto suelto en el
joystick cuando la silla de ruedas eléctrica esta
encendida.

— Apague la silla de ruedas eléctrica inmediatamente
para detener cualquier movimiento.

iATENCION!
Riesgo de sufrir lesiones por las superficies calientes
El médulo del mando puede calentarse si se expone a luz
solar intensa durante largos periodos de tiempo.
— No exponga la silla de ruedas eléctrica a la luz solar
directa durante largos periodos de tiempo.
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iATENCION!
Riesgo de lesiones debidas al movimientos
indeseados
Se recomienda que la silla de ruedas eléctrica equipada con
un médulo de giroscopio, tenga una funcion de conduccion
con el giroscopio desactivado. Si la silla de ruedas eléctrica
se utiliza dentro de un vehiculo en movimiento (como un
barco, autobus o tren), es posible que el funcionamiento del
giroscopio se vea obstaculizado y las acciones de conduccién
den lugar a un movimiento indeseado.
— Al conducir sobre un vehiculo en movimiento, elija una
funcién de conduccién con giroscopio desactivado.
— Silasilla de ruedas eléctrica no dispone de una funcion
de conduccidn con giroscopio desactivado, péngase en
contacto con su proveedor de Invacare.

jAVISO!
Si toca las clavijas del conector, se pueden ensuciar o dafiar
a causa de las descargas electrostaticas.

— No toque las clavijas del conector.

iAVISO!
Dentro de la carcasa no hay piezas cuyo mantenimiento
pueda realizar el usuario.

— No abra ni desmonte ninguna carcasa.

1639007-F



2 Descripcion del producto

2.1 Componentes principales de la unidad de
control para el asistente (ACU)

El mando es la entrada que opera las funciones de la silla de ruedas
eléctrica y define el icono que se muestra.

1639007-F
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Botdn de
alimentacién (con

encender o apagar el sistema, si el
mando es el que tiene el control
ver el estado del sistema

ver las indicaciones de error
(codigos intermitentes)

® |LED de estado), solicitar ser el mando con control
PARADA DE bloquear el sistema
EMERGENCIA q . .
parada de emergencia de la silla de
ruedas eléctrica, si no se ha
establecido una restriccién
Indicador del indicar que la unidad de control
asistente que ejerce para el asistente tiene el control del
el control sistema (ACU)
© Indicador de funcién indicar la funcion de conduccion del
de conduccion asistente seleccionada
) Indicador de funcién indicar la funcion de asiento
de asiento seleccionada
® |Botén de modo se!ecuonar la funcidn en el perfil del
asistente
controlar la velocidad y la direccién
® |Joystick de la funcién de conduccién y

asiento
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2.2 Componentes principales del médulo del
mando compacto (CR)

El mando es la entrada que opera las funciones de la silla de ruedas
eléctrica y define el icono que se muestra.

Esta descripcion general se aplica a DLX-CR400 y DLX-CR400LF con
joystick de poca fuerza.

Botdn de
alimentacién (con

encender o apagar el sistema, si el
mando es el que tiene el control
ver el estado del sistema

ver las indicaciones de error
(codigos intermitentes)

® |LED de estado), solicitar ser el mando con control
PARADA DE bloquear el sistema
EMERGENCIA q , ,
parada de emergencia de la silla de
ruedas eléctrica, si no se ha
establecido una restriccién
Indicador de indica que la funcién de
L conectividad esta activada y activa
conectividad
(CR)
© Indicador de funcién indicar la funcion de conduccion del
de conduccion asistente seleccionada
) Indicador de funcién indicar la funcion de asiento
de asiento seleccionada
® |Botén de modo se!eccmnar la funcidn en el perfil del
asistente
controlar la velocidad y la direccién
® |Joystick de la funcién de conduccién y

asiento
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2.3 Indicadores de funcién de conduccién/asiento

©&8%)

Los indicadores de funcion de conduccidn y asiento ® a © se
encuentran en el centro del médulo de mando y contienen luces LED
que se encienden, emiten pulsos o parpadean segun la funcion de
asiento, el perfil de conduccidn y el estado (inhibicidn o fallo).

Las funciones de conduccidn y asiento se indican de la siguiente
manera:

ACU CRy CR-LF

Indicador de funcién de Indicador de funcién de

® conduccidn para el conduccion del mando
asistente compacto

Indicador de asiento

© Indicador de conduccion

Indicador de funcion de conduccidn para el asistente (solo ACU)
ol 9o
O:% :o
o U0V oL

El indicador de funcién de conduccién para el asistente muestra la
funcién de conduccion para el asistente seleccionada usando uno o
mas LED. Puede haber hasta cuatro funciones de conduccion del
asistente, una es el ajuste predeterminado de fabrica.

1639007-F
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Indicador de funcién de conduccion (solo CR y CR-LF)

OD OE3<%3 OQ
OO 00 QO 00 OO 00 QOQQ

El indicador de funcién de conducciéon muestra la funcion de
conduccion del mando compacto seleccionada usando uno o mas LED.
Puede haber hasta cuatro funciones de conduccién, dos corresponden
al ajuste predeterminado de fabrica. Para cambiar la funcién de
conduccion, consulte 3.4 Botén de modo, pdgina 15.

Indicador de funcién de conduccién

56-,®
@RS

El indicador de funcién conduccion © se enciende junto con otros
indicadores o sin ningun otro indicador si:

o Lasilla de ruedas eléctrica esta lista para la conduccidn, consulte
3.6.1 Indicacidn de asistente que ejerce el control (unidad de
control para el asistente), pdgina 17y 3.6.2 Indicacidn del usuario
con control (mddulo del mando compacto), pdgina 17.

¢ Se ha seleccionado una nueva funcién de conduccion.

o Lasilla de ruedas eléctrica solo se puede conducir a una
velocidad reducida, consulte 3.6.6 Indicacion de ralentizacion de
la conduccion, pdgina 19.

o Eljoystick no se encuentra en la posicidn central, consulte 3.6.5
Indicaciones de los OON, pdgina 18.

o Lasilla de ruedas eléctrica no se puede conducir en ninguna
situacion, consulte 3.6.8 Indicacion de bloqueo de funcion, pdgina
19y 3.5 Modo de bloqueo, pdgina 16.
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Indicador de asiento

Oge

El indicador de asiento ® muestra la funcién de asiento seleccionada.
Para cambiar la funcion de asiento, consulte 3.4 Boton de modo,
pdgina 15.

2.4 Componentes principales de Scoot Control

L s e

Para una lista de las funciones de asiento, consulte la siguiente tabla. ® | Asideros para dirigir la silla de ruedas eléctrica
Icono Funcién de asiento Aceleradores de pulgar izquierdo y derecho para mover la silla de
ruedas eléctrica hacia adelante o hacia atras
% Inclinacion © |[Panel de control, para obtener mas informacién consulte 3.7 Uso
OQQ de Scoot Control, pdgina 20.

®
/

[

Elevador

O

000

o
]

{

Pierna derecha

)

[=)
=
=

O
!

(

Reclinar

)

o
=
o

®
/

0

Pierna izquierda o reposapiernas central eléctrico

)

o
=
=

®
]

(

Ambas piernas

®)

[=)
=
o

O
]

{

Reclinar y piernas

®)

(=]
=
o
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2.5 Etiquetas del producto

2 Descripcion del producto

O

O

AN\

Se recomienda que lea el manual del usuario antes de usar el

® .
READ INSTALLATION maédulo.
MANUAL BEFORE USE
IPx4 Clasificacién de proteccion de entrada de la caja.
Contenido de la etiqueta del , .
) . El nimero de serie
T—— N producto: ) -
Il v T o . L . El niUmero de pieza
© G16169178 pr o Direccion del sitio web Logotino de Allient N
' de Allient New Zealand oglo IF:jO e Allient New
o Elcodigo de barras Zealan
© E Conformidad con la RAEE
® @ Precinto de seguridad. La garantia queda invalidada si el

precinto esta roto.

Etiqueta de la version del firmware de la aplicacion y del hardware

La etiqueta de la version del firmware de la aplicacion y el hardware de un producto de Allient New Zealand contiene informacién sobre la version

del hardware y la aplicacion que corresponde al médulo en particular.

2 3
1 HO02.009
4 $00.003

\ 5 6
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1. Versién del hardware
2. Version principal del hardware
3. Version secundaria del hardware

4. Version de la aplicacién
5. Version principal de la aplicacidn
6. Version secundaria de la aplicacidn
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Numero de serie y fecha de fabricacion

El nimero de serie de un producto de Allient New Zealand proporciona tanto la fecha de fabricacién como un nimero de serie exclusivo para el
mddulo en cuestion.

El formato, como se ha mostrado anteriormente, es MAAnnnnnn y se interpreta de la siguiente forma:
e M es el mes de fabricacion, usando las letras de la Aala L (A = ene., B =feb., C=mar,, etc.);
o AA es el afio de fabricacion;
e nnnnnn es un nimero secuencial de seis digitos Unico.

Por ejemplo: el nimero de serie del mando, como se ha mostrado anteriormente, comienza con Al14, lo que indica que se fabricd en enero de
2014 y su valor secuencial exclusivo es 132800.

2.6 Mantenimiento

e Mantenga todos los componentes electronicos libres de polvo, suciedad y liquidos. Para limpiar el producto, use un pafio humedecido con
agua tibia y un poco de jabon. No utilice productos quimicos, disolventes ni limpiadores abrasivos, ya que podrian provocar dafios en el
producto.

e Una vez al mes, compruebe todos los componentes del vehiculo (conectores, terminales o cables) para comprobar que no estén sueltos,
dafiados o corroidos. Aseglrese de que todos los conectores estén completamente acoplados. Controle todos los cables para protegerlos de
posibles dafios. Sustituya los componentes dafiados. Compruebe que no haya objetos o materiales externos vy, si los hay, retirelos.

o Cada 6 meses, pruebe todas las funciones del sistema de controles para asegurarse de su correcto funcionamiento.

| jAVISO!
No hay ninguna pieza que el usuario pueda reparar en los componentes electrdnicos.
— No intente abrir ninguna carcasa ni realizar ninguna reparacion; si lo hace, la garantia se anulard y pondra en riesgo la seguridad del

sistema.
ﬂ Si un componente se daia de cualquier modo, o si puede existir un dafio interno (por ejemplo, debido a una caida), solicite al personal

cualificado que lo compruebe antes de utilizarlo.
En caso de dudas, consulte a su proveedor de Invacare mas cercano.
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3 Utilizacion
3.1 Solicitud del control de la silla de
ruedas eléctrica

El mando que ejerce el control es el mando que controla la silla de

ruedas eléctrica. Si el mando secundario no es el mando que ejerce el

control, entonces, el mando secundario no puede conducir la silla de

ruedas eléctrica ni controlar las funciones de asiento y se apagan todos

los indicadores LED del mando secundario.

ﬁ Por defecto, el médulo del mando, que enciende la silla de

ruedas eléctrica, es el que ejerce control sobre esta.

1. Pulse el botdn del médulo del mando que desea usar
‘ para controlar la silla de ruedas eléctrica.
Q Se acepta la solicitud y el control pasa de un médulo
de mando a otro en el sistema. La silla de ruedas
eléctrica esta lista para su conduccién.

ﬁ Se puede establecer una restriccién para que el mando

secundario no pueda convertirse en el mando que ejerce el
control, consulte 3.6.3 Indicacion de usuario restringido
(unidad de control para el asistente), pdgina 18.

3.2 Uso del joystick

iATENCION!
A Riesgo de lesiones
Los modulos del mando secundarios solo se pueden usar
con los botones de joystick autorizados.
— El uso de cualquier otro botdn de joystick requiere que
el instalador pruebe y confirme que el joystick regresa
a la posicion neutra siempre que esté desviado.

1639007-F
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— Las pruebas con el dispositivo montado en posicién
A horizontal y con el botén empapado (solo botones de
espuma) son necesarias si el instalador considera que
estos riesgos son importantes.

iATENCION!
Riesgo de atrapamiento
Al moverse el joystick, se reduce el tamafio del hueco entre

el faldén del joystick y la parte superior del cuerpo del
modulo.
— Pidale al usuario que suelte el joystick si alguna parte
del cuerpo queda pellizcada debido al desvio del
joystick.

El joystick controla la direccién y la velocidad de las funciones de
conduccioén y asiento de la silla de ruedas eléctrica. Cuando el joystick
no se encuentra en la posicion central (neutra), la silla de ruedas
eléctrica se mueve en la direccién del movimiento del joystick.

La velocidad de la silla de ruedas eléctrica o la funciéon de asiento
eléctrico es proporcional al desvio del joystick; por tanto, cuanto mas
lejos se desplaza el joystick desde la posicion neutra, mas répido se
movera la silla de ruedas eléctrica o la funcion de asiento eléctrico. Si
el usuario mueve el joystick de nuevo hacia la posicidn neutra, la silla
de ruedas eléctrica o la funcién de asiento eléctrico se mueve mas
despacio y se detiene.

Si el usuario suelta el joystick en cualquier posicion distinta a la neutra,
el joystick volvera a la posicion neutra y la silla de ruedas eléctrica se
movera mas despacio hasta detenerse.

El joystick también se puede usar para activar el sistema cuando estd
en modo de reposo.
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3.3 Botdn de alimentacion (con LED de estado)

=
OOQ\ ogD\
Oflm & Gl ©

Botdn de alimentacién en Botdn de alimentacién en
unidad de control para el asistente mando compacto

El botdn de alimentacion ® se encuentra en el lado izquierdo del
modulo del mando y contiene un indicador LED de estado que se
enciende o parpadea en funcion del estado del sistema:
o Apagado: sistema apagado o en reposo
e RED (parpadeo), encendido: error, consulte 4.2 Indicacién de
error, pdgina 23.
e Verde: encendido, listo para la conduccién, el mando es el
mando que tiene el control, consulte 3.6.2 Indicacion del usuario
con control (mddulo del mando compacto), pdgina 17 o 3.6.1
Indicacion de asistente que ejerce el control (unidad de control
para el asistente), pdgina 17.

Puede usar el botdn de alimentacion para:
e Encendery apagar el sistema
o Solicitar ser el usuario que tiene el control
e Realizar una PARADA DE EMERGENCIA
e Usar la funcién de bloqueo
e Interrumpir o reactivar el sistema

e Desactivar la conectividad (moédulo de mando compacto
solamente)

14

Encendido y apagado

Pulse el botdn para encender el sistema.

Si no se produce ningun error en el sistema, el

indicador de estado se enciende en color verde.
@ 2. Pulse el botdn para apagar el sistema.

El sistema se apaga y el indicador de estado se
desactiva.

ﬁ Por defecto, el mdédulo del mando, que enciende la silla de
ruedas eléctrica, es el que ejerce control sobre esta.

ﬁ Si el asistente no es el usuario que tiene el control, entonces el
botdn de alimentacidn de la unidad de control para el asistente
no puede apagar el sistema. Al pulsar el botdn de alimentacion
cuando el usuario no es quien tiene el control, se envia una
solicitud al sistema para cederle el control al usuario.

Solicitar ser el usuario que tiene el control

Para solicitar el control de la silla de ruedas eléctrica a través de un
mando secundario, consulte 3.1 Solicitud del control de la silla de
ruedas eléctrica, pdgina 13.

Realizar una PARADA DE EMERGENCIA

d) 1. Pulse el boton.

En caso de que la silla de ruedas eléctrica se encuentre fuera de
control o si desea detener rapidamente un movimiento del asiento,
puede realizar una PARADA DE EMERGENCIA de la silla de ruedas
eléctrica. Para detener la silla de ruedas eléctrica, el mando del usuario
que desea detenerla debe ser el mando que tiene el control.

Si el mando con el cual desea realizar una parada de emergencia no es
el mando que ejerce el control, primero debe solicitar el control para
tener el control sobre la silla de ruedas eléctrica, consulte 3.1 Solicitud
del control de la silla de ruedas eléctrica, pdgina 13.

ﬁ Si se ha restringido el mando que tiene el control, la silla de
ruedas eléctrica no realiza una parada de emergencia.
1639007-F



Usar la funcion de bloqueo

La funcidon de bloqueo impide el uso accidental del sistema cuando no
se necesita temporalmente, consulte 3.5 Modo de bloqueo, pdgina 16.
Desactivacion de la conectividad de todo el sistema

ﬂ Este capitulo solo se aplica a los médulos de mando compactos
DLX-CR400 y DLX-CR400LF.

La conectividad proporciona acceso a mas perfiles. Se puede
desactivar la conectividad.

1. Mantenga presionando cinco segundos el botén
durante el encendido.
El indicador de conectividad y el indicador LED de
estado emiten pulsos lentamente durante cinco
segundos, luego se apaga el indicador LED.

Interrumpir o reactivar el sistema

Antes de que el sistema entre en modo de reposo, hay un periodo de
transicion durante el cual puede impedir que el sistema ingrese a ese
modo.

1. Pulse el boton.

— O bien:
2. Mueva el joystick.

1639007-F

3 Utilizacion

3.4 Botén de modo
D%

@ 2% OQOO.‘ @ 0@

Botén de modo en Botén de modo en
unidad de control para el asistente mando compacto

OOOO

El botén de modo ® se encuentra en el lado derecho del médulo del
mando y contiene un indicador LED de estado que se enciende,
parpadea o emite pulsos en funcidn del estado del sistema:

e Encendido junto con los demas indicadores LED en pantalla: se
estd encendiendo el sistema o el mando se ha convertido en el
mando que ejerce el control, consulte 3.6.1 Indicacion de
asistente que ejerce el control (unidad de control para el
asistente), pdgina 17 o 3.6.2 Indicacidn del usuario con control
(mddulo del mando compacto), pdgina 17.

e 3 parpadeos: mando bloqueado, consulte 3.5 Modo de bloqueo,
pdgina 16.

e Encendido mientras los otros indicadores estan apagados: modo
de actualizacidn de firmware.

Puede usar el boton de modo para:

¢ Enlaunidad de control para el asistente:
o Seleccionar las funciones de conduccion del
asistente/asiento dentro del perfil del asistente
e En el mdédulo del mando compacto:
o Seleccionar la funcién de conduccién/asiento dentro de un
perfil (pulsacién corta)
o Seleccionar el perfil (pulsacidn larga)
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Seleccionar la funcién de conduccién/asiento

Puede usar el boton de modo para desplazarse por una lista de
funciones de conduccidn y asiento. La funcidn de conduccién y asiento
correspondiente se indica en pantalla. Puede usar el boton de modo
para desplazarse por una lista de funciones de conduccidn y asiento. La
funcién de conduccion y asiento correspondiente se indica en pantalla.

1. Pulse brevemente el botdn hasta que se indique en
pantalla la funcién de conduccién/asiento correcta.

2. Cada vez que vuelve a presionar el botdn brevemente,
selecciona la proxima funcién de usuario disponible.

ﬁ Al llegar a la ultima funcidn de la lista, si pulsa el botén
brevemente una vez mas se selecciona la funcién del usuario al
comienzo de la lista.

ﬁ El asistente puede seleccionar todas las funciones de
conduccidn/asiento a través de la unidad de control para el
asistente.

Seleccionar el perfil

Un perfil es un conjunto de ajustes para una situacion, por ejemplo,
«en casa», «en el trabajo», etc. Puede usar el botén de modo para
desplazarse por una lista de perfiles. El perfil correspondiente se indica
en pantalla.

1. Presione el botén durante un momento mas
prolongado hasta que se indique en pantalla el perfil
de conduccidn correcto.

2. Cada vez que vuelve a pulsar el botén durante un
periodo mas prolongado, selecciona el préximo perfil
de conduccién disponible.

ﬁ Al llegar al ultimo perfil de Ia lista, si presiona el botdn una vez
mas durante un periodo mas prolongado se selecciona el perfil
al comienzo de la lista.
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3.5 Modo de bloqueo

El modo de bloqueo no es un ajuste predeterminado en todos los
sistemas, pero su proveedor puede activarlo. Si este parametro esta
ACTIVADO, puede usar la funcion de bloqueo para restringir quién
puede usar el sistema, pero también puede ayudar a evitar el uso
accidental de los controles cuando no se requiera el sistema durante
cierto periodo de tiempo. Solo puede bloquear un sistema si esta
encendido y si el usuario es quien tiene el control. Puede usar la
funcién de bloqueo para restringir quién puede usar el sistema, pero
también puede ayudar a evitar el uso accidental de los controles
cuando no se requiera el sistema durante cierto periodo de tiempo.
Solo puede bloquear un sistema si estd encendido y si el usuario es
quien tiene el control. Ademas, si la silla de ruedas eléctrica o una
funcién de asiento eléctrico no pueden moverse mas en una direccién,
se produce una 3.6.7 Indicacion de bloqueo, pdgina 19.

Bloqueo del sistema

1. Mantenga presionando el botdn durante cuatro
segundos.
Al entrar en un estado de bloqueo, el boton de modo
parpadea rapido tres veces. Se bloquea el sistema.

Desbloqueo del sistema

ﬁ El médulo del mando secundario puede bloquear un sistema,
pero no puede desbloquearlo ya que no tiene pantalla tactil ni
botén de bocina. Para desbloquear un sistema bloqueado
mediante un mddulo del mando secundario, use un modulo
del mando principal.
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En los médulos principales con pantallas tactiles:
1. Pulse el botdn una vez para encender la unidad.

2. Dentro de los 10 segundos posteriores al encendido, mantenga
pulsada la pantalla de bloqueo Comienza a aparecer un
cuadrado blanco en pantalla.

3. Deje de pulsar solamente después de que el cuadrado se haya
cerrado por completo. Se desbloquea el sistema.

ﬁ Para desbloquear el sistema, el usuario debe realizar una
secuencia de desbloqueo dentro de un plazo de tiempo
especifico. Si la secuencia no se realiza correctamente dentro
de ese plazo, el sistema permanecera bloqueado y el sistema
se apagara nuevamente.

En los médulos principales con botones fisicos de bocina (por
ejemplo, REM2xx):
1. Pulse el botdn.

Dﬁ 2. Pulse el botdén dos veces. Se desbloquea el sistema.

ﬂ El boton de bocina debe presionarse dos veces en un lapso de
10 segundos después de haber pulsado el botdn de
alimentacién.

1639007-F

3 Utilizacion

3.6 Lectura de los indicadores

3.6.1 Indicacion de asistente que ejerce el control (unidad

de control para el asistente)
Jis o Riss (=
800 o000 \ =
Indicacion de asistente que no

Indicacidn de asistente que ejerce
el control ejerce el control

La indicacion del asistente que ejerce el control muestra qué médulo
del mando, unidad de control para el asistente o médulo del mando
principal tiene el control de la silla de ruedas eléctrica.

Si la unidad de control para el asistente toma el control del sistema, o
se enciende con el control del asistente, el botdn de alimentacién y los
indicadores LED del botén de modo, el indicador de funcion del
conductor, el indicador del asistente y la funcidn seleccionada en la
unidad de control para el asistente se activan de inmediato, segun el
estado del sistema. Si el mando principal tiene el control del sistema,
se apagan todos los indicadores LED de la unidad de control para el
asistente.

3.6.2 Indicaciéon del usuario con control (mddulo del
mando compacto)
=
o O
88,

=D
To
IS S ==
o _
o OQOQ / I} OQOO —
Indicacién del usuario con control Indicacién de usuario sin control

La indicacion del usuario con control muestra qué moédulo del mando,
modulo del mando compacto o médulo del mando principal tiene el
control de la silla de ruedas eléctrica.
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Si el médulo del mando compacto toma el control del sistema, o se
enciende con el médulo del mando compacto que ejerce el control, los
indicadores LED del botdn de alimentacidn, el indicador de funcién de
conduccion, el indicador de conectividad y la funcién seleccionada en
el médulo del mando compacto se encienden inmediatamente. Si el
modulo del mando principal tiene el control del sistema, se apagan
todos los indicadores LED en el médulo del mando compacto.

3.6.3 Indicacién de usuario restringido (unidad de control
para el asistente)

A

El mando secundario no puede convertirse en el mando que tiene el
control, si se ha establecido una restricciéon. Cuando un usuario
restringido solicita control, se rechaza la solicitud. El indicador LED de
estado se enciende en verde, luego se atenua y finalmente vuelve a
apagarse.

ﬁ Para restringir un mando, pongase en contacto con su
proveedor de Invacare.

3.6.4 Indicaciéon de reposo

Al pasar al modo de reposo, todos los indicadores LED encendidos
comienzan a atenuarse durante un periodo de dos segundos hasta que
los LED se apagan por completo. Todos los indicadores permanecen
apagados si el sistema se encuentra en modo de reposo.

ﬁ Desactive el modo de reposo durante el periodo de transicion
al mover el joystick o pulsar el botdn de alimentacién.

ﬁ Para configurar el modo de reposo, pdngase en contacto con
su proveedor de Invacare.
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3.6.5 Indicaciones de los OON

OON (Ausencia de posicidén neutra) es una funciéon de seguridad que
impide movimientos accidentales de conduccidn o de asiento cuando:

e se estd encendiendo el sistema,
o después de un cambio de funcién o
e cuando el sistema sale de un estado de inhibicién o de bloqueo
de conduccion.
Advertencia OON de conduccién
El joystick debera estar en la posicion central:
e cuando se esta encendiendo el sistema,
e en un cambio de funcién o
e cuando el sistema sale de un estado de inhibicién o de bloqueo
de conduccion.
De lo contrario, se mostrara una advertencia OON de conduccién.

Mientras dure la advertencia OON de conduccion, los
D indicadores LED parpadearan continuamente para avisar
6 al usuario y la silla de ruedas eléctrica no se movera. Si el
joystick vuelve a la posicion central, la advertencia
OQO desaparecerd y la silla de ruedas eléctrica se podra mover
con normalidad.

Advertencia OON de asiento

Cuando se esté encendiendo el sistema o después de un cambio de
funcidn, no podra estar activo ningun interruptor de acceso directo, ya
que, de lo contrario, aparecera una advertencia OON de asiento.

_ Durante una advertencia OON de asiento, el indicador del
oy asiento parpadeara continuamente para avisar al usuario y
— no funcionaran los movimientos de asiento. Si los
~ ~ . . . .
— . interruptores de acceso directo, p. €j., los interruptores de
g 10 ajustes, se desactivan, desaparece la advertencia y los
movimientos del asiento funcionan normalmente.
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3.6.6 Indicacion de ralentizacion de la conduccion

La ralentizacion de conduccidn es un estado que impide la conduccion
de la silla de ruedas eléctrica a la velocidad estandar pero que permite
la conduccién a una velocidad reducida.

Q El indicador LED del conductor y los indicadores LED de la
</§ funcion de asiento correspondientes emiten pulsos lentos.
~ - . . . . .
=y O El indicador LED emite pulsos durante la ejecucién de la
QO funcién de conduccién o de asiento.

3.6.7 Indicacion de bloqueo

Los bloqueos garantizan que la silla de ruedas eléctrica solo funcione
en posiciones que son seguras para el usuario. Antes de que la silla de
ruedas eléctrica alcance cierto angulo o altura, se activa un bloqueo.

Bloqueo de conduccién

El bloqueo de conduccidn es un estado que impide la conduccién de la
silla de ruedas eléctrica.

Q Cuando la silla de ruedas eléctrica se encuentra en un
<. estado de inhibicién de conduccidn, el indicador LED de la
ST rueda motriz y los indicadores LED de la funcién de asiento
O O O correspondientes parpadean. Esta secuencia continuara
0 mientras dura el bloqueo de conduccién.

ﬁ Para finalizar el bloqueo, vuelva a mover la silla de ruedas
eléctrica a su posicion segura.
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3 Utilizacién
Bloqueo del piston

El bloqueo de pistdn es un estado que impide el movimiento del
asiento.

D Cuando la silla de ruedas eléctrica se encuentra en estado
<. de bloqueo del pistdn, los indicadores LED de la funcion de
SZ_> asiento parpadean como minimo tres veces, a menos que
O O O se los interrumpa. La secuencia continuara mientras dure el
0 bloqueo del pistén.

ﬁ Para finalizar el bloqueo, vuelva a mover la silla de ruedas
eléctrica a su posicion segura.

3.6.8 Indicacion de bloqueo de funcién

Se muestra una indicacion de bloqueo de funcion si el usuario intenta
cambiar la funcion durante el funcionamiento en otra funcién. Por
defecto, no se permite un cambio de funcién.

La indicacion de bloqueo de funcion difiere segun lo que haya causado
el bloqueo.

ﬁ Para evitar indicaciones de bloqueo de funcidon espere a que se
complete la funcién antes de seleccionar la proxima funcion.

Funcion de conduccion bloqueada

Si una funcién de conduccion causa el bloqueo:

D ¢ elindicador de rueda motriz parpadea rapidamente
= tres veces,
S~ > o elindicador de asiento se apaga mientras parpadea
O O O el indicador de la rueda motriz.
0 e Espere hasta que se complete una funcién antes de
seleccionar la proxima.
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Funcion de bloqueo de asiento

Q Si la funcién de asiento causa el bloqueo:

e —==- o elindicador del asiento parpadea rapidamente tres
< veces
O O el indicador de asiento se apaga mientras parpadea el
indicador de la rueda motriz.

3.6.9 Conexion del mando

iATENCION!
Riesgo de paradas imprevistas
Si la clavija del cable del mando esta rota, es posible que el

cable del mando se afloje mientras conduce. El mando
podria apagarse de repente si deja de recibir alimentacion.
Esto provocaria una parada imprevista.
— Compruebe siempre que la clavija del mando no esté
dafiada. Si la clavija esta dafiada, pdngase en contacto
con su proveedor de inmediato.

iAVISO!
La clavija del mando y el zocalo del conector solo se
conectan entre si de una forma.

— No los fuerce.

1. Presione ligeramente la clavija del cable del mando para
conectarla en el zécalo del conector. Cuando la clavija se fije, se
escuchara un clic.

20

3.7 Uso de Scoot Control

iADVERTENCIA!
A Riesgo de lesiones o daiios debido a los movimientos
imprevistos de la silla de ruedas eléctrica
Colgar objetos en el Scoot Control puede dafiar los asideros
y aceleradores. Ademas, retirar objetos de forma brusca de
los aceleradores puede causar un movimiento involuntario
de la silla de ruedas eléctrica si esta no estd apagada.
— No cuelgue objetos (bolsos, mochilas, etc.) en los
asideros ni en los aceleradores.

Los movimientos horizontales de los asideros dan como resultado una
accion de direccion (giro) de la silla de ruedas eléctrica. En
combinacion con el acelerador de pulgar, es posible mover la silla de
ruedas eléctrica en cualquier direccién.
Configuracion estandar:

o acelerador derecho = hacia adelante

o acelerador izquierdo = hacia atras

S Sise accionan ambos aceleradores al mismo tiempo, se
H produciria un conflicto de direcciones, por lo que la silla de
ruedas eléctrica se detendria.
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ﬁ Aumentar la presion sobre los aceleradores no hace que lasilla

de ruedas eléctrica vaya mas rapido. Para aumentar la
velocidad, pulse el botdn (D (consulte la explicacion en la tabla
siguiente).

3 Utilizacion

Botdn Funcion Accion
Si la silla de ruedas eléctrica esta
apagada en el momento de pulsar el
botdn, el sistema se enciende y Scoot
. Control actiia como el mando que
© |Encendido/apagado . qu

ejerce el control. Para obtener mas
informacidn, consulte 3.1 Solicitud del
control de la silla de ruedas eléctrica,
pdgina 13.

Boton Funcion Accidn
©) Claxon La bocina suena mientras se pulsa.
. ., Cambiar la direccion de los
® Direccion
aceleradores.
@ [Ajuste de velocidad |Cambiar la velocidad.
LED Funcion Accion
. Ajuste de velocidad: cuanto mayor sea el
Estado: g - .
numero de LED encendidos, mayor sera la
En control ]
velocidad.
?51 Estado: El LED 3 parpadea en verde al ritmo de los

No en control

latidos del corazon.

Estado:
Configuracion

El LED 3 parpadea en verde rapidamente.

D3

Fuera de punto
muerto

Cuando la silla de ruedas eléctrica no esta en
punto muerto, el LED 3 permanece
encendido.

Luces de peligro

Pulsacion corta: encender/apagar las
luces de peligro.

Pulsacién larga (2 segundos):
encender/apagar el intermitente
izquierdo.

D1,
3y5

Error

Los LED 1y 5 estdn encendidos en rojo de
forma continua, el LED 3 parpadea en rojo.
Para obtener mas informacion y saber como
solucionar los errores, péngase en contacto
con su proveedor.

2 Solo se muestran los fallos de mo-vis;
ﬂ los fallos de LiNX se muestran en el

mando del usuario.

Luces

Pulsacién corta: encender/apagar las
luces.

Pulsacién larga (2 segundos):
encender/apagar el intermitente
derecho.

Indicador
izquierdo

El LED parpadea en verde cuando se enciende
el indicador izquierdo.

Indicador
derecho/luces

El LED parpadea en verde cuando se enciende
el indicador derecho. El LED permanece
iluminado en verde cuando las luces estan
encendidas.

1639007-F
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LED Funcion Accion
® 'y |Luces de Ambos LED parpadean en verde cuando se
© |peligro encienden las luces de peligro.
En configuracion estandar:

Hacia e Hacia adelante = el LED permanece

delante/hacia encendido en verde

atras e Hacia atras = el LED permanece
() encendido en naranja

No en control [EI LED estd apagado.

En espera El LED parpadea en verde o naranja,

P dependiendo de la direccién del acelerador.
22
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4  Solucion de problemas

4 Solucién de problemas

4.1 Informacion general sobre la solucion de problemas

ﬂ El siguiente capitulo solo es relevante para LINX DLX-ACU200, LiNX DLX-CR400 y LiNX DLX-CR40O0LF. Si se producen errores en el Scoot
Control, pdngase en contacto con su proveedor.

La siguiente informacidn estd concebida para ayudarle a reconocer y corregir errores del mando.
Si necesita ayuda, pongase en contacto con su proveedor de Invacare autorizado.

4.2 Indicacion de error

Cuando se produce un error, aparece un cédigo intermitente tanto en el médulo del mando principal como en el médulo del mando secundario.
Un cddigo intermitente, que se muestra en el indicador de estado, es un nimero de parpadeos separados por un espacio de 1,6 segundos; el
nimero de parpadeos depende del error. Por ejemplo, un parpadeo representa el cddigo intermitente uno, dos parpadeos representan el codigo
intermitente dos, etc.

ﬂ Los errores que afectan a la seguridad de la silla de ruedas eléctrica hacen que la silla se detenga; los errores menos graves se indican pero
la silla de ruedas seguira moviéndose. Algunos errores desaparecerdn automaticamente cuando desaparezca el estado de error (no fijos),
mientras que otros son fijos y se eliminan si apaga el controlador, espera cinco segundos y vuelve a encender el sistema.

4.3 Cddigos de fallo y cédigos de diagnéstico

. Elindicador de estado se muestra amarillo cuando el mando esta activo. Si el sistema LiNX detecta un fallo, el indicador de estado ®
{ ) parpadea en amarillo.
" El nimero de parpadeos indica el tipo de fallo.

En la siguiente tabla se describen las indicaciones de fallo y algunas acciones que pueden realizarse para solucionar el problema. Las acciones que
se describen no siguen un orden concreto; son meras sugerencias. El propdsito es que una de ellas pueda ayudarle a resolver el problema. Si tiene
dudas, pdngase en contacto con su proveedor.
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Cdédigo Descripcion del fallo Posible accion

intermitente

1 Fallo del mando e Compruebe los cables y los conectores. « Péngase en contacto con su
e Compruebe otros mandos, si estan instalados. proveedor.

Fallo de red o d o Reiniciar la silla de ruedas eléctrica. « Compruebe el cargador.

2 czn?igjr;iié:\) € o Compruebe los cables y los conectores. « Péngase en contacto con su
e Vuelva a cargar las baterias. proveedor.

3 Fallo del motor 11 o Compruebe los cables y los conectores. * Pdngase en contacto con su

proveedor.
4 Fallo del motor 21 o Compruebe los cables y los conectores. * Pdngase en contacto con su

proveedor.

e Compruebe los cables y los conectores.

e . Pdéngase en contacto con su
e Compruebe que el freno magnético izquierdo

Fallo del freno proveedor.

5 o esté acoplado.
magnético del motor 11 . ) ) o )
e Consulte el capitulo «<Empuje de la silla de ruedas eléctrica en el modo de rueda libre»
en el manual del usuario de su silla de ruedas eléctrica.
o Compruebe los cables y los conectores. ,
. e Pdngase en contacto con su
Fallo del f o Compruebe que el freno magnético derecho proveedor
6 atlo del Ireno esté acoplado. )
magnético del motor 21 ) ) ) o )
e Consulte el capitulo «<Empuje de la silla de ruedas eléctrica en el modo de rueda libre»
en el manual del usuario de su silla de ruedas eléctrica.
1 La configuracién de los motores depende del modelo de la silla de ruedas eléctrica
Fallo del médulo o Compruebe los cables y los conectores. ° VL,‘elva a cargar las baterias.
e ’ o Compruebe los médulos. e Podngase en contacto con su
7 (distinto del médulo de p proveedor.

mando) A L . - .
o Silasilla de ruedas eléctrica estaba bloqueada, desbloquéela o elimine el obstaculo.
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Condiciones permitidas de funcionamiento, almacenamiento y humedad

Intervalo de temperatura de funcionamiento segun la norma ISO 7176-9:

e —25°..+450°C

Temperatura de almacenamiento recomendada:

e 15°C

Intervalo de temperatura de almacenamiento segun la norma ISO 7176-9:

e —40°...+65°C

Intervalo de humedad de funcionamiento segun ISO 7176-9:

e 0/90 % de HR

Grado de proteccién:

o IPX41

1 La clasificacion IPX4 significa que el sistema eléctrico esta protegido contra salpicaduras de agua.

Fuerza de accionamiento

DLX-CR400 DLX-CR400LF DLX-ACU200 Scoot Control
Joystick « 16N e LIN « 16N Acelerador de pulgar * 29N
Botodn de alimentacion e <25N e <25N e <2,5N Botones del panel de e 09N
control
Botén de modo e <2,5N e <2,5N e <2,5N Asidero e 245N

1639007-F
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www.invacare.es

1639007-F 2026-08-12

Invacare UK Operations Limited
Unit 4, Pencoed Technology Park, Pencoed

Bridgend CF35 5AQ
UK

Yes, you can.



	1    Información general
	1.1    Acerca de este manual
	1.2    Símbolos de este manual
	1.3    Garantía
	1.4    Vida útil
	1.5    Limitación de responsabilidad
	1.6    Uso previsto
	1.7    Información general sobre seguridad

	2    Descripción del producto
	2.1    Componentes principales de la unidad de control para el asistente (ACU)
	2.2    Componentes principales del módulo del mando compacto (CR)
	2.3    Indicadores de función de conducción/asiento
	2.4    Componentes principales de Scoot Control
	2.5    Etiquetas del producto
	2.6    Mantenimiento

	3    Utilización
	3.1    Solicitud del control de la silla de ruedas eléctrica
	3.2    Uso del joystick
	3.3    Botón de alimentación (con LED de estado)
	3.4    Botón de modo
	3.5    Modo de bloqueo
	3.6    Lectura de los indicadores
	3.6.1    Indicación de asistente que ejerce el control (unidad de control para el asistente)
	3.6.2    Indicación del usuario con control (módulo del mando compacto)
	3.6.3    Indicación de usuario restringido (unidad de control para el asistente)
	3.6.4    Indicación de reposo
	3.6.5    Indicaciones de los OON
	3.6.6    Indicación de ralentización de la conducción
	3.6.7    Indicación de bloqueo
	3.6.8    Indicación de bloqueo de función
	3.6.9    Conexión del mando

	3.7    Uso de Scoot Control

	4    Solución de problemas
	4.1    Información general sobre la solución de problemas
	4.2    Indicación de error
	4.3    Códigos de fallo y códigos de diagnóstico

	5    Datos técnicos
	Notes_es.pdf
	Blank Page




