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pl Pulpit sterowniczy
Instrukcja obstugi

INVACARE
Niniejsza instrukcja MUSI zosta¢ przekazana uzytkownikowi woézka inwalidzkiego. \J

PRZED rozpoczeciem korzystania z produktu KONIECZNE jest przeczytanie
niniejszej instrukcji i zachowanie do wykorzystania w przysztosci. Yes, you can.
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Wszelkie prawa zastrzezone. Dalsze rozpowszechnianie, powielanie oraz
modyfikacja niniejszego tekstu w catosci lub czesci s zabronione bez
uprzedniego uzyskania pisemnej zgody firmy Invacare. Znaki towarowe zostaty
oznaczone symbolami ™ i ®. O ile nie zaznaczono inaczej, wszystkie znaki
towarowe sg wiasnoscig firmy Invacare International GmbH lub sg
licencjonowane przez nig albo jej oddziaty.
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1.1 Informacje na temat niniejszej instrukcji

Dokument ten stanowi uzupetnienie dokumentacji uzytkownika
produktu.

Komponent nie jest oznakowany symbolem CE ani UKCA, jednak
stanowi czes$¢ produktu, ktory spetnia wymagania dotyczgce urzadzen
klasy | okreslone w rozporzgdzeniu UE nr 2017/745 o wyrobach
medycznych oraz czesci Il ustawy Wielkiej Brytanii dotyczacej wyrobow
medycznych (MDR) 2002 (z pdzniejszymi zmianami). Dlatego tez
oznaczenia CE i UKCA obejmuja réwniez ten komponent. Dla uzyskania
dalszych informacji nalezy zapoznac sie z dokumentacja produktu.

Z komponentu mozna korzystac tylko po zapoznaniu sie z tym
podrecznikiem i zrozumieniu jego tresci. W przypadku pytan
dotyczacych prawidtowego korzystania z urzadzenia oraz jego
koniecznej regulacji nalezy zasiegnac¢ porady pracownika stuzby
zdrowia, ktory zna stan zdrowia pacjenta.

Ten dokument moze zawierac czesci nieodnoszace sie do zakupionego
komponentu, poniewaz jest on przeznaczony do wszystkich
dostepnych (w momencie jego drukowania) modeli. Jesli nie podano
inaczej, kazda czesc¢ niniejszego dokumentu dotyczy wszystkich modeli
komponentu.

Firma Invacare zastrzega sobie prawo do zmiany specyfikacji
komponentu bez powiadomienia.

Przed zapoznaniem sie z niniejszym dokumentem nalezy sie upewnic,
Ze jest to wersja najnowsza. Najnowszg wersje instrukcji w formacie
PDF mozna znalez¢ na stronie internetowej firmy Invacare.

Poprzednie wersje produktu mogg nie zostac¢ opisane w biezacej wersji
niniejszej instrukcji. Jesli bedzie konieczna pomoc, prosimy o kontakt z
Invacare.
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W przypadku trudnosci z przeczytaniem dokumentu w wersji
drukowanej z powodu zbyt matej czcionki mozna pobra¢ dokument w
postaci pliku w wersji PDF z witryny internetowej. Korzystajgc z pliku
PDF, mozna zwiekszy¢ czcionke do odpowiedniej wielkosci.

Aby otrzymywac¢ dodatkowe informacje na temat produktu, na
przyktad powiadomienia dotyczace bezpieczenstwa i wycofywania
produktéw, nalezy skontaktowac sie z dystrybutorem firmy Invacare.
Stosowne adresy znajduja sie na koricu tego dokumentu.

Wszelkie zdarzenia powodujgce powazne obrazenia ciata na skutek
wadliwego dziatania produktu nalezy zgtasza¢ producentowi oraz
wtasciwemu organowi kraju, w ktérym uzytkownik ma siedzibe.

Wykaz wtasciwych organdéw panstw cztonkowskich UE mozna znalez¢
w internecie pod adresem:
http://ec.europa.eu/growth/sectors/medical-devices/contacts/

W przypadku krajéw spoza UE nalezy skontaktowac sie z lokalnym
organami administracji publicznej, aby uzyska¢ informacje na temat
odpowiednich organdw i wytycznych.

W razie jakichkolwiek pytan lub potrzeby uzyskania pomocy nalezy
skontaktowac z dystrybutorem firmy Invacare.

1.2 Symbole stosowane w instrukgcji

W niniejszej instrukcji wystepujg symbole i stowa sygnatowe
wskazujace zagrozenie lub niebezpieczne dziatania mogace
spowodowac obrazenia ciata oséb lub uszkodzenie mienia. Ponizsze
informacje zawierajq objasnienia stow sygnatowych.

OSTRZEZENIE!

Wskazuje niebezpieczng sytuacje mogaca spowodowac
powazne obrazenia ciata lub zgon, jesli ostrzezenie zostanie
zignorowane.


http://ec.europa.eu/growth/sectors/medical-devices/contacts/
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PRZESTROGA!

/ i \ Wskazuje niebezpieczna sytuacje mogaca spowodowad
nieznaczne lub lekkie obrazenia ciata, jesli przestroga
zostanie zignorowana.

NOTYFIKACJA!
Wskazuje niebezpieczng sytuacje mogacg spowodowac
uszkodzenie mienia, jesli ostrzezenie zostanie zignorowanie.

Wskazéwki i zalecenia

ﬂ Oznacza uzyteczne wskazéwki, zalecenia oraz informacje
umozliwiajgce wydajne, bezproblemowe uzytkowanie
produktu.

|o Narzedzia
0 l Oznacza wymagane narzedzia, podzespoty i elementy, ktére sg
wymagane do wykonania okreslonego zadania.

Inne symbole

Osoba odpowiedzialna w Wielkiej Brytanii
Wskazuje, czy produkt jest wytwarzany w Wielkiej Brytanii.

1.3 Gwarancja

Warunki i postanowienia gwarancji sg czescig ogdlnych warunkéw
i postanowien obowigzujacych w poszczegdlnych krajach, w ktérych
produkt jest sprzedawany.

1.4 Okres eksploatacji

Szacowany okres eksploatacji tego produktu wynosi pie¢ lat, pod
warunkiem uzytkowania go w Scistej zgodnosci z przeznaczeniem
opisanym w niniejszym dokumencie i przestrzegania wszelkich zalecen
dotyczacych konserwacji i serwisu.

Szacowany okres eksploatacji moze zostac przekroczony, o ile produkt
jest uzytkowany ostroznie i poddawany wtasciwej konserwacji,

a wprowadzane ulepszenia techniczne i naukowe nie doprowadzg do
ograniczen technicznych. Okres eksploatacji moze by¢ takze znacznie
skrécony z powodu intensywnego oraz nieprawidtowego uzytkowania.
Fakt szacowania okresu eksploatacji dla tego produktu nie stanowi
dodatkowej gwarancji.

1.5 Ograniczenie odpowiedzialnosci

Firma Invacare nie ponosi odpowiedzialnosci za uszkodzenia powstate
w wyniku:
e niestosowania sie do zalecen podanych w instrukcji obstugi;
e uzytkowania w sposob niewtasciwy;
* naturalnego zuzycia;
e nieprawidtowego montazu lub konfiguracji produktu przez
nabywce albo inng osobe;
« modyfikacji technicznych;
* niedozwolonych modyfikacji i/lub uzycia nieodpowiednich czesci
zamiennych.

1.6 Przeznaczenie

LiNX DLX-ACU200

LiINX DLX-ACU200 jest pomocniczym modutem pulpitu sterowniczego
rodziny LiINX i ma za zadanie umozliwi¢ opiekunowi kierujgcemu
zasilanym elektrycznie wdzkiem inwalidzkim interakcje z systemem
LiNX.

Pomocniczy modut pulpitu sterowniczego DLX-ACU200 umozliwia
sterowanie napedu i kontrole zasilanej funkcji regulacji siedziska.
Kontrole mozna przekazywac miedzy uzytkownikiem i opiekunem przy
pomocy modutdéw pulpitu sterowniczego systemu.
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LiNX DLX-CR400, DLX-CR400LF

LiNX DLX-CR400 i DLX-CR400LF stanowig pomocnicze moduty pulpitu
sterowniczego rodziny LiNX i majg umozliwi¢ uzytkownikom wézkow
inwalidzkich interakcje z systemem LiNX.

Pomocnicze moduty pulpitu sterowniczego DLX-CR400 i DLX-CR400LF
umozliwiajg sterowanie napedem, kontrole zasilanej funkcji regulacji
siedziska i funkcji tagcznosci (w zaleznosci od konfiguracji systemu).
Pomocnicze moduty pulpitu sterowniczego DLX-CR400 i DLX-CR400LF
sg przeznaczone do wspotpracy z modutem LiNX/modutem pulpitu
sterowniczego, ktory umozliwia przekazywanie informacji na temat
obstugi aktywnego uzytkownika. Modut DLX-CR400 zostat wyposazony
w joystick standardowy. Natomiast modut DLX-CR400LF posiada
joystick wymagajgcy uzycia mniejszej sity. Jest on przeznaczony dla
uzytkownikdw, ktdrzy nie sg w stanie obstugiwac joystickdéw
standardowych.

mo-vis Scoot Control

Scoot Control to urzadzenie sterujgce, ktére mozna podtaczy¢
bezposrednio do uktadu elektronicznego wozka inwalidzkiego w celu
sterowania wozkiem elektrycznym i jego funkcjami. Urzadzenie to
utatwia opiekunowi sterowanie lub manewrowanie elektrycznym
wozkiem inwalidzkim zaréwno w pomieszczeniach, jak i na zewnatrz.

1.7 0Ogdlne uwagi dotyczgce bezpieczenstwa

OSTRZEZENIE!
Ryzyko obrazen lub uszkodzenia elektrycznego
wozka inwalidzkiego
Niniejszego sprzetu nie nalezy instalowa¢, konserwowac ani
obstugiwac przed przeczytaniem i zrozumieniem wszystkich
instrukcji i podrecznikéw produktu i wszystkich innych
produktéw, ktére sg stosowane lub instalowane wraz z tym
produktem.

— Nalezy postepowac zgodnie z instrukcjami w instrukcji

obstugi.
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OSTRZEZENIE!

Ryzyko powaznych obrazen lub uszkodzenia wozka
inwalidzkiego badz pobliskiego mienia
Nieprawidtowe ustawienia moga sprawic, ze elektryczny
wozek inwalidzki bedzie niekontrolowany lub niestabilny.
Niekontrolowany lub niestabilny elektryczny wozek
inwalidzki moze spowodowac sytuacje niebezpieczng, taka
jak wypadek.

— Regulacja parametréw wdézka moze by¢
przeprowadzana wytacznie przez wykwalifikowanych
technikéw lub osoby, ktére w petni rozumieja
parametry programowe, proces regulacji, konfiguracje
elektrycznego wadzka inwalidzkiego oraz mozliwosci
kierowcy

— Regulacje wydajnosci mogg by¢ dokonywane wytacznie
w suchych warunkach.

OSTRZEZENIE!

Niebezpieczenstwo obrazen ciata i uszkodzenia
urzadzenia z powodu zwar¢ elektrycznych

Styki ztgczy przewoddw podtaczonych do modutu zasilania
moga znajdowac sie pod napieciem nawet po wytgczeniu
systemu.

— Przewody, na stykach ktérych wystepuje napiecie,
powinny by¢ podtgczone, zabezpieczone lub zakryte
(materiatami nieprzewodzacymi), aby nie byty narazone
na kontakt z ludZzmi lub materiatami moggcymi
powodowac zwarcia elektryczne.

— Jesli trzeba odtgczy¢ kable, na stykach ktérych
wystepuje napiecie, na przyktad w przypadku
wyjmowania przewodu magistrali z pulpitu
sterowniczego ze wzgledéw bezpieczenstwa, nalezy
zamocowac lub przykry¢ styki (materiatami
nieprzewodzacymi).
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OSTRZEZENIE!
Ryzyko obrazen lub uszkodzenia elektrycznego
wozka inwalidzkiego
Ryzyko niezamierzonego ruchu elektrycznego wdzka
inwalidzkiego lub systemu siedziska, gdy luzne rzeczy
osobiste (np. bizuteria, szaliki) zaplgcza sie wokét joysticka.
— Kiedy elektryczny wozek inwalidzki jest wtgczony,
nalezy upewnic sie, ze w poblizu joysticka nie znajduja
sie zadne luzne przedmioty.
— Niezwtocznie wytgczy¢ elektryczny wézek inwalidzki,
aby zatrzymac jakikolwiek ruch.

PRZESTROGA!

Ryzyko obrazen ciata spowodowanych przez kontakt

z gorgcymi powierzchniami

Modut pilota moze sie nagrza¢ po narazeniu przez dtuzszy

czas na silne Swiatto stoneczne.

— Nie nalezy narazac elektrycznego wadzka inwalidzkiego

na bezposrednie dziatanie Swiatta stonecznego przez
dtuzszy czas.

PRZESTROGA!
Niebezpieczenstwo obrazen ciata spowodowanych
niezamierzonym ruchem
Zaleca sie, aby elektryczny wézek inwalidzki wyposazony w
modut zyroskopowy miat funkcje jazdy z wytgczonym
modutem zyroskopowym. Jezeli elektryczny wozek
inwalidzki jest stosowany w poruszajgcym sie pojezdzie (np.
todzi, autobusie lub pociggu), funkcja zyroskopu moze
dziata¢ nieprawidtowo i polecenia jazdy moga spowodowac
niezamierzony ruch.

— Podczas jazdy w poruszajacym sie pojezdzie nalezy

wybracé funkcje jazdy z wytgczonym modutem Gyro.

AN

— Jezeli elektryczny woézek inwalidzki nie ma funkcji jazdy
z wytagczonym modutem zyroskopowym, nalezy
skontaktowac sie ze swoim dostawcg produktéw firmy
Invacare.

NOTYFIKACIA!
Dotkniecie stykow ztgczy moze spowodowac ich zabrudzenie
lub uszkodzenie przez wytadowanie elektrostatyczne.

— Nie wolno dotykaé stykéw ztgczy.

NOTYFIKACIA!
Wewnatrz obudowy nie ma zadnych czesci podlegajacych
serwisowaniu przez uzytkownika.

— Nie nalezy otwiera¢ ani demontowac obudowy.
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2 Informacje ogdélne na temat produktu

2.1 Gtéwne elementy pilota sterowania
opiekuna (ACU)

Pulpit sterowniczy to urzadzenie, ktdre obstuguje funkcje
elektrycznego wadzka inwalidzkiego i okresla wyswietlang ikone.

1638981-F
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Przycisk zasilania (ze
wskaznikiem LED

stuzy do wiaczania i wytaczania
systemu, jesli pulpit sterowniczy jest
pilotem sterujgcym

informuje o stanie systemu
informuje o usterkach (kody

® |stanu) migania) _— li oil
ZATRZYMANIE Z\;\érrr;?gsetézcawmma w roli pilota
AWARYINE blokuje system
awaryjne zatrzymanie elektrycznego
wozka inwalidzkiego, jesli nie
ustawiono zadnego ograniczenia
.. . wskazuja, ze pilot sterowania
\r/nvaskacz:ﬂ; igl:t';lci?a opiekuna jest odpowiedzialny za
Jaceg & system (ACU)
© Wskaznik funkcji wskazuja wybrang funkcje napedu
jazdy opiekuna
© Wskaznik funkcji wskazuje wybrang funkcje regulacji
regulacji siedziska siedziska
. stuzy do wyboru funkcji w ramach
® |Przycisk trybu profilu opiekuna
stuzy do sterowania predkoscig i
® |Joystick kierunkiem jazdy oraz do kontroli

funkcji regulacji siedziska
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2.2 Gioéwne elementy kompaktowego modutu
pulpitu sterowniczego (CR)

Pulpit sterowniczy to urzadzenie, ktdre obstuguje funkcje
elektrycznego wodzka inwalidzkiego i okresla wyswietlang ikone.
Przeglad ten ma zastosowanie do modutéw DLX-CR400 i DLX-CR400LF
wyposazonych w joysticki wymagajgce uzycia mniejszej sity.

Przycisk zasilania (ze
wskaznikiem LED

stuzy do wiaczania i wytaczania
systemu, jesli pulpit sterowniczy jest
pilotem sterujgcym

informuje o stanie systemu
informuje o usterkach (kody

® |stanu) migania) o
4 wymaga ustawienia w roli pilota
ZATRZYMANIE -
AWARYJNE sterujacego
blokuje system
awaryjne zatrzymanie elektrycznego
wozka inwalidzkiego, jesli nie
ustawiono zadnego ograniczenia
.. - wskazuje, ze funkcja tgcznosci jest
Wskaznik facznosci wtgczona i aktywna (CR)
© Wskaznik funkcji wskazuja wybrang funkcje napedu
jazdy opiekuna
© Wskaznik funkcji wskazuje wybrang funkcje regulacji
regulacji siedziska siedziska
. stuzy do wyboru funkcji w ramach
® | Przycisk trybu profilu opiekuna
stuzy do sterowania predkoscia i
® |Joystick kierunkiem jazdy oraz do kontroli

funkcji regulacji siedziska
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2.3 Wskazniki funkcji jazdy/regulacji siedziska

ERES

Wskazniki funkcji jazdy/regulacji siedziska (od ® do ©) znajduja sie w
srodkowej czesci modutu pulpitu sterowniczego i zawierajg diody LED,
ktére zaswiecajg sie, pulsujg lub migajg w zaleznosci od funkcji
regulacji siedziska, profilu jazdy i stanu wdzka (zatrzymanie lub
usterka).

Funkcje jazdy i siedziska oznaczono symbolami:

ACU CRi CR-LF

Wskaznik funkcji jazdy Wskaznik funkeji jazdy

® dla opickuna kompak?owego pulpitu
sterowniczego

Wskaznik siedzenia

© Wskaznik jazdy

Wskaznik funkcji jazdy dla opiekuna (tylko ACU)
ol 9o
<> <>
O
@ 0,00 o 00

Wskaznik funkcji jazdy dla opiekuna pokazuje wybrang funkcje jazdy
dla opiekuna za pomocg jednej lub kilku diod LED. Moze by¢ dostepne
do czterech funkcji napedu opiekuna, jedna jest ustawiona jako
fabryczna wartos¢ domysina.

1638981-F
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\l\(l;kagfunkcjijacz;iy(tyﬂoCRiCR-(I.)F)Q - Q
OO 00 QO 00 OO 00 QOQQ

Wskaznik funkcji jazdy pokazuje wybrang funkcje jazdy kompaktowego
modutu sterowniczego za pomoca jednej lub wiekszej liczby diod LED.
Moze by¢ dostepne do 4 funkcji napedu, dwie sg ustawione jako
fabryczna warto$¢ domysina. Informacje na temat zmiany funkcji jazdy,
patrz 3.4 Przycisk trybu, strona 15.

Wskaznik funkcji jazdy

ORe

Wskaznik funkcji jazdy © jest podswietlony tgcznie z innymi
wskaznikami lub indywidualnie, gdy:

o Elektryczny wézek inwalidzki jest gotowy do jazdy, patrz 3.6.1
Wskazanie opiekuna majgcego kontrole (pilot sterowania
opiekuna), strona 17 i 3.6.2 Wskazanie uzytkownika majgcego
kontrole (kompaktowy modut pulpitu sterowniczego), strona 17.

o« Wybrano nowa funkcje jazdy.

o Elektrycznym wézkiem inwalidzkim mozna jezdzi¢ tylko przy
zmniejszonej predkosci, patrz 3.6.6 Wskazanie spowolnienia
jazdy, strona 19.

o Joystick nie znajduje sie w pozycji Srodkowej, patrz 3.6.5
Wskazanie diody OON, strona 18.

o Elektrycznym wdzkiem inwalidzkim w ogdle nie mozna jezdzic,
patrz 3.6.8 Wskazanie zablokowania funkcji, strona 19i 3.5 Tryb
blokady, strona 16.
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Wskaznik regulacji siedziska

O 46

Wskaznik regulacji siedziska ® przedstawia wybrang funkcje regulacji
siedziska. Informacje na temat zmiany funkcji siedziska, patrz 3.4
Przycisk trybu, strona 15.

2.4 Gioéwne czesci urzadzenia Scoot Control

R

Liste funkcji siedziska zawiera ponizsza tabela. ® [Uchwyty do kierowania elektrycznym wozkiem inwalidzkim
Ikona Funkcja siedziska Prawa i lewa manetka sterowana kciukiem umozliwiajgca jazde
D elektrycznym waézkiem inwalidzkim do przodu lub do tytu
= . © | Panel sterowania. Wiecej informacji zawiera 3.7 Korzystanie z
OQQQ Wychylanie urzqgdzenia Scoot Control, strona 20.
= Podnosnik
000
~ Prawa noga
00 °
> Odchylanie

)

o
=
o

®
/

0

)

o
=
=

Lewa noga lub centralny podnézek elektryczny

®
]

(
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Wychylanie i nogi
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2 Informacje ogélne na temat produktu

2.5 Etykiety na produkcie

AN\

Zalecenie przeczytania instrukcji obstugi przed uzyciem modutu
® READ INSTALLATION P Y ) &P Y

MANUAL BEFORE USE

IPx4 Oznaczenie klasy wodoszczelnosci obudowy

Etykieta na produkcie
awierajaca nast jace .
zawierajg &Pui e Numer seryjny

T 4 D informacje: Ao
Com wﬁu’?ﬁﬁgﬁﬁm” o * Numer czesci
© _ G1618917: py e Adres strony

internetowej firmy e Logo firmy Allient New

Allient New Zealand Zealand
¢ Kod kreskowy
© E Podlega dyrektywie WEEE
® @ Plomba zabezpieczajgca. Gwarancja niewazna, jesli plomba jest
zerwana.

Etykieta wersji oprogramowania wbudowanego sprzetu i aplikacji

Etykieta wersji oprogramowania wbudowanego sprzetu i aplikacji na produkcie firmy Allient New Zealand zawiera informacje na temat wersji
sprzetu i aplikacji majgcej zastosowanie do danego modutu.

2 3
5 1. Wersja sprzetu 4. Wersja aplikacji
l : '-18%%%%93 2. Gtéwna wersja sprzetu 5. Gtéwna wersja aplikacji
' 3. Pomocnicza wersja sprzetu 6. Pomocnicza wersja aplikacji
5 6
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Numer seryjny i data produkcji

Numer seryjny produktu firmy Allient New Zealand zawiera zaréwno informacje na temat daty jego produkcji, jak i unikatowy numer seryjny
danego modutu.

Format numeru (ktérego przyktad jest widoczny powyzej) to MRRnnnnnn, gdzie:

¢ M to literowe oznaczenie miesigca produkcji (od A do L; A = styczen, B = luty, C = marzec itd.),
¢ RR oznacza rok produkgji,
« nnnnnn to unikatowy szesciocyfrowy numer sekwencyjny.

Przyktadowy numer seryjny pulpitu sterowniczego przedstawiony powyzej zaczyna sie od A14, co oznacza, ze data produkc;ji to styczen 2014 roku.
Po dacie nastepuje unikatowy numer sekwencyjny 132800.

2.6 Konserwacja

o Wszelkie podzespoty elektroniczne nalezy chroni¢ przed kurzem, brudem i ptynami. Do czyszczenia urzadzenia nalezy uzywac Sciereczki
zwilzonej ciepta wodg z mydtem. Do czyszczenia nie nalezy uzywac¢ srodkdw chemicznych, rozpuszczalnikdéw ani Srodkéw czyszczacych o
wiasciwosciach $ciernych, poniewaz mogg one uszkodzi¢ urzgdzenie.

e Raz w miesigcu nalezy sprawdzi¢ wszystkie podzespoty pojazdu pod katem wystepowania luznych, uszkodzonych lub skorodowanych
elementdw, takich jak ztgcza, styki czy przewody. Nalezy upewnié sie, ze wszystkie ztacza sg prawidtowo podtgczone. Wszystkie przewody
nalezy odpowiednio zamocowag, aby chroni¢ je przed uszkodzeniem. Wymienic¢ uszkodzone podzespoty. Sprawdzié, czy w urzadzeniu nie ma
przedmiotow ani materiatéw obcych i w razie potrzeby usungc je.

e Co 6 miesiecy sprawdzi¢ prawidtowe dziatanie wszystkich funkcji systemu sterowania.

| NOTYFIKACJA!
Podzespoty elektroniczne urzgdzenia nie zawieraja zadnych czesci podlegajgcych serwisowaniu przez uzytkownika.
— Nie nalezy prébowac otwiera¢ zadnych pokryw ani dokonywac napraw. W przeciwnym razie moze nastgpic¢ utrata gwarancji oraz
naruszenie bezpieczenstwa systemu.

W przypadku zaobserwowania uszkodzenia podzespotu lub podejrzenia usterki wewnetrznej (np. w wyniku upadku urzadzenia) przed
przystgpieniem do uzytkowania produkt powinien zosta¢ sprawdzony przez wykwalifikowany personel.
W razie watpliwosci nalezy skonsultowac sie z najblizszym dostawcg produktow firmy Invacare.
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3 Uzytkowanie

3.1 Zadanie kontroli nad elektrycznym wézkiem
inwalidzkim

Pilot sterujacy to pulpit sterowniczy majacy kontrole nad elektrycznym
wozkiem inwalidzkim. Jesli pomocniczy pulpit sterowniczy nie jest
pilotem sterujgcym, wéweczas ten pulpit nie moze napedzac
elektrycznego wadzka inwalidzkiego ani kontrolowac funkcji regulacji
siedziska, a wszystkie diody LED znajdujgce sie na pomocniczym
pulpicie sterowniczym sg wyfaczone.

ﬁ Domyslnie elektrycznym waézkiem inwalidzkim steruje modut
pulpitu sterowniczego, ktory zasila wozek.

1. Nacisng¢ przycisk na module pulpitu sterowniczego,
ktéry ma by¢ uzywany do sterowania elektrycznym
wozkiem inwalidzkim.

d) Zadanie to zostato przyjete i kontrola jest
przekazywana z jednego modutu pulpitu
sterowniczego do innego modutu pulpitu
sterowniczego znajdujgcego sie w systemie.
Elektryczny wézek inwalidzki jest gotowy do jazdy.

ﬁ Mozna ustawic¢ ograniczenie tak, aby pomocniczy pulpit
sterowniczy nie mogt przejgc kontroli nad urzgdzeniem (nie
mogt by¢ pilotem sterujgcym), patrz 3.6.3 Wskazanie
uzytkownika ograniczonego (pilot sterowania opiekuna), strona
18.
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3 Uzytkowanie

3.2 Korzystanie z joysticka

PRZESTROGA!
A Ryzyko obrazen ciata
Pomocnicze moduty pulpitu sterowniczego mogg by¢
uzywane wyfacznie z zatwierdzonymi pokrettami joysticka.
— Uzycie innego pokretta joysticka wymaga od instalatora
sprawdzenia, czy joystick powraca do potozenia
neutralnego po wczesniejszym jego odchyleniu.
— Jesli instalator okresli ryzyko jako wysokie, sprawdzenie
nalezy wykonywac z urzadzeniem zamontowanym
w poziomie z pokrettem nasgczonym wodg (dotyczy
tylko pokretet piankowych).

PRZESTROGA!
Niebezpieczenstwo przyciecia palcow
W trakcie poruszania joystickiem zmniejsza sie odlegtos¢
miedzy podstawka joysticka i gorng czescig korpusu modutu.
— Nalezy poinstruowac uzytkownika, aby zwolnit joystick,
jesli jakakolwiek czes¢ ciata zostanie przycieta w trakcie
korzystania z joysticka.

Joystick stuzy do sterowania kierunkiem jazdy i predkoscia
elektrycznego wdzka inwalidzkiego oraz funkcja regulacji siedziska. Po
odchyleniu joysticka z potozenia srodkowego (pozycji neutralnej)
elektryczny woézek inwalidzki zaczyna poruszac sie w strone wskazang
przez odchylenie joysticka.

Predkos¢ elektrycznego wdzka inwalidzkiego lub szybkos¢ dziatania
zasilanej funkcji regulacji siedziska jest proporcjonalna do stopnia
odchylenia joysticka, tzn. im bardziej joystick jest odchylony od
potozenia neutralnego, tym szybciej wozek sie porusza lub dziata
zasilana funkcja regulacji siedziska. Gdy uzytkownik przywrdci joystick
do potozenia neutralnego, elektryczny wozek inwalidzki lub dziatanie
zasilanej funkcji regulacji siedziska zwolni i zatrzyma sie.
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Gdy uzytkownik zwolni joystick z potozenia innego niz neutralne,
joystick powrdci do potozenia neutralnego, a elektryczny wozek
inwalidzki zwolni i zatrzyma sie.

Joystick mozna réwniez uzywac w celu ,obudzenia” systemu z trybu
uspienia.

3.3 Przycisk zasilania (ze wskaznikiem LED stanu)

o OD
ogoo

Przyusk zasilania na
pilocie sterowania opiekuna

Q
5
-

Przycisk zasilania na
pilocie kompaktowym

Przycisk zasilania ® znajduje sie po lewej stronie modutu pulpitu
sterowniczego. Wyposazony jest we wskaznik LED stanu, ktory
zaswieca sie lub miga w zaleznosci od stanu systemu:

o WYL — system jest wytgczony lub uspiony

e Czerwony (miga) — zasilanie WtACZONE — usterka, patrz 4.2
Wskazanie usterki, strona 23.

o Zielony — zasilanie WLACZONE, gotowy do jazdy, pulpit
sterowniczy jest pilotem sterujacym, patrz 3.6.2 Wskazanie
uzytkownika majgcego kontrole (kompaktowy modut pulpitu
sterowniczego), strona 17 lub 3.6.1 Wskazanie opiekuna
majgcego kontrole (pilot sterowania opiekuna), strona 17.

Przycisku zasilania mozna uzy¢ do:

e Wiaczania i wytgczania systemu

e Zadania ustawienia w roli uzytkownika majgcego kontrole

o Wykonania ZATRZYMANIA AWARYJNEGO

o Korzystania z funkcji blokady

e Przerwania lub ,,obudzenia” z trybu uspienia

o Wytgczenia facznosci (tylko kompaktowy modut pulpitu
sterowniczego)
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Wiaczanie i wytgczanie

1. Nacisnaé przycisk, aby WtACZYC system.
Jesli nie ma usterki w systemie, wskaznik stanu
zaswieci sie na zielono.

2. Nacisna¢ przycisk, aby WYtACZYC system.
System wytaczy sie, a wskaznik stanu ZGASNIE.

ﬁ Domyslnie elektrycznym wozkiem inwalidzkim steruje modut
pulpitu sterowniczego, ktéry zasila wozek.

ﬁ Jesli opiekun nie petni roli uzytkownika majgcego kontrole,
woweczas przycisk zasilania na pilocie sterowania opiekuna nie
moze wtgczyc¢ systemu. Naciskanie przycisku zasilania w
przypadku, gdy uzytkownik nie posiada kontroli wysyta zgdanie
do sytemu o przypisanie roli uzytkownika majgcego kontrole.

Zadania ustawienia w roli uzytkownika majacego kontrole

Aby zazgdac¢ sterowania elektrycznym woézkiem inwalidzkim przez
pomocniczy pulpit sterowniczy, patrz 3.1 Zgdanie kontroli nad
elektrycznym waézkiem inwalidzkim, strona 13.

Wykonania ZATRZYMANIA AWARYJNEGO

()/ 1. Nacisng¢ przycisk.

W przypadku, gdy nie mozna sterowac elektrycznym waézkiem
inwalidzkim lub zachodzi potrzeba szybkiego wytaczenia regulacji
siedziska, mozna AWARYJNIE WYLACZYC elektryczny woézek inwalidzki.
Aby mozna byto zatrzymac elektryczny wézek inwalidzki za pomoca

pulpitu sterowniczego uzytkownika, pulpit sterowniczy musi by¢
pilotem sterujgcym.

Jezeli pulpit sterowniczy, za pomocg ktérego wdzek ma zostaé
zatrzymany w trybie awaryjnym nie jest pilotem sterujacym, najpierw
nalezy zazadac kontroli/przypisania roli pilota sterujgcego
elektrycznego wdzka inwalidzkiego, patrz 3.1 Zgdanie kontroli nad
elektrycznym wdzkiem inwalidzkim, strona 13.
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ﬂ Jezeli ograniczono dziatanie pilota sterujacego, to elektryczny
wozek inwalidzki nie nie zostanie zatrzymany w trybie
awaryjnym.

Korzystanie z funkcji blokady

Funkcja blokady zapobiega przypadkowemu korzystaniu z systemu, gdy
nie jest on czasowo potrzebny, patrz 3.5 Tryb blokady, strona 16.

Woytaczanie tacznosci catego systemu

ﬁ Niniejszy rozdziat odnosi sie tylko do kompaktowych modutéw
pulpitu sterowniczego DLX-CR400 i DLX-CR40O0LF.

tacznosc¢ zapewnia dostep do wiekszej ilosci profili. tacznosé mozna
wytaczyc.

O

Przerwania lub ,,obudzenia” z trybu uspienia

1. Nacisng¢i przytrzymac przycisk przez trzy sekundy
podczas wtgczania zasilania.
Wskaznik tacznosci oraz wskaznik LED stanu pulsuja
powoli przez pie¢ sekund, a nastepnie wskaznik
tacznosé LED wytacza sie.

Zanim system przejdzie w stan uspienia ma miejsce okres przejsciowy,
podczas ktérego mozna przeszkodzi¢ w przejsciu systemu w ten tryb.

1. Nacisna¢ przycisk.

lub:
2. Przesung¢ joystick.

1638981-F
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3.4 Przycisk trybu

® B ©°

Przycisk trybu na
pilocie sterowania opiekuna

OOOO

Przycisk trybu na
pilocie kompaktowym

Przycisk trybu ® znajduje sie po prawej stronie modutu pulpitu
sterowniczego. Wyposazony jest we wskaznik LED stanu, ktory
zaswieca sie, miga lub pulsuje w zaleznosci od stanu systemu:

o Podswietlony wraz ze wszystkimi innymi diodami na
wyswietlaczu — trwa uruchamianie systemu lub pulpit
sterowniczy stat sie pilotem sterujgcym, patrz 3.6.1 Wskazanie
opiekuna majgcego kontrole (pilot sterowania opiekuna), strona
17 lub 3.6.2 Wskazanie uzytkownika majgcego kontrole
(kompaktowy modut pulpitu sterowniczego), strona 17.

e Miga 3x — pulpit sterowniczy zablokowany, patrz 3.5 Tryb
blokady, strona 16.

e Podswietlony, gdy pozostate wskazniki sg wytgczone — tryb
aktualizacji oprogramowania sprzetowego.

Przycisku trybu mozna uzy¢:
¢ Na pilocie sterujgcym opiekuna:
© Do wyboru funkcji jazdy opiekuna / regulacji siedziska w
ramach profilu opiekuna

¢ Na kompaktowym module pulpitu sterowniczego:

° Do wyboru funkcji jazdy / regulacji siedziska w ramach
profilu (krétkie nacisniecie)
© Do wyboru profilu (dtugie nacisniecie)

15
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Wybér funkcji jazdy/siedzenia

Mozna uzy¢ przycisku trybu w celu przegladania listy funkcji jazdy i
regulacji siedziska. Odpowiednia funkcja jazdy i regulacji siedziska jest
pokazana na wyswietlaczu. Mozna uzy¢ przycisku trybu w celu
przegladania listy funkcji jazdy i regulacji siedziska. Odpowiednia
funkcja jazdy i regulacji siedziska jest pokazana na wyswietlaczu.

1. Krotko naciskac przycisk dopoki na wyswietlaczu nie
pojawi sie poprawna funkcja regulacji siedziska.
2. Kazde kolejne krétkie nacisniecie powoduje wybor
nastepnej dostepnej funkcji uzytkownika.
ﬁ Po osiggnieciu konca listy funkcji kolejne krétkie nacisniecie
powoduje wyboér funkcji uzytkownika z poczatku listy.
ﬂ Wszystkie funkcje jazdy/regulacji siedziska moze wybraé
opiekun za pomoca pilota sterowania opiekuna.
Wybér profilu
Profil to zestaw ustawien dla danego srodowiska, na przyktad ,w
domu”, ,,w pracy” itp. Po liscie profili mozna poruszac sie za pomoca
przycisku trybu. Odpowiedni profil jest pokazany na wyswietlaczu.

1. Dtuzej naciskac przycisk do momentu az poprawny
profil jazdy pojawi sie na wyswietlaczu.

2. Kazde kolejne dtuzsze nacisniecie powoduje wybor
nastepnego dostepnego profilu jazdy.

ﬁ Po osiagnieciu konca listy profili kolejne dtuzsze nacisniecie
powoduje wybor profilu z poczatku listy.
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3.5 Tryb blokady

Tryb blokady nie jest ustawiony fabrycznie dla kazdego systemu, ale
moze by¢ witgczony przez dostawce. Jezeli parametr ten jest
WLACZONY, mozna uzy¢ funkcji blokady, aby ograniczy¢ liczbe oséb
korzystajacych z systemu. Funkcja ta pomaga zapobiec
przypadkowemu wykorzystaniu elementdw sterujgcych, gdy system
nie jest wykorzystywany przez dtuzszy czas. System mozna zablokowac
tylko wtedy, gdy jest on wiagczony, a uzytkownik posiada kontrole.
Mozna uzy¢ funkcji blokady, aby ograniczyc¢ liczbe oséb korzystajgcych
z systemu. Funkcja ta pomaga zapobiec przypadkowemu
wykorzystaniu elementdw sterujgcych, gdy system nie jest
wykorzystywany przez dtuzszy czas. System mozna zablokowac tylko
wtedy, gdy jest on wigczony, a uzytkownik posiada kontrole. Poza tym,
jesli elektryczny wozek inwalidzki nie moze poruszac sie dalej w danym
kierunku lub nie dziata funkcja elektrycznej regulacji siedziska,to jest
3.6.7 Wskazanie blokady, strona 19.

Blokowanie systemu
1. NacisngcCi przytrzymac przycisk przez cztery sekundy.
Podczas wtgczania trybu blokady przycisk trybu miga
szybko trzy razy. System jest zablokowany.

Odblokowanie systemu

ﬁ Pomocniczy modut pulpitu sterowniczego moze zablokowac¢
system, ale nie mozna go odblokowaé, poniewaz nie posiada
wyswietlacza dotykowego ani przycisku klaksonu. Aby
odblokowac system zablokowany przez pomocniczy modut
pulpitu sterowniczego, nalezy skorzystac z gtdbwnego modutu
pulpitu sterowniczego.
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W przypadku modutéw gtéwnych z wyswietlaczem dotykowym:
1. Nacisna¢ jeden raz przycisk, aby wtgczyc.

2. W ciggu 10 s od wtgczenia, dotknad i przytrzymacd ekran
blokady. Na ekranie bedzie widoczny biaty kwadrat.

3. Zwolni¢ jedynie po catkowitym zamknieciu kwadratu. System
jest odblokowany.

ﬂ Aby odblokowa¢ system, sekwencja odblokowania musi by¢

przeprowadzona przez uzytkownika w ciggu okreslonego czasu.

Jezeli sekwencja nie jest prawidtowo przeprowadzona w
okreslonym czasie, system pozostanie zablokowany i zostanie
ponownie wyfgczony.

W przypadku modutéw gtéwnych z przyciskiem klaksonu (np.
REM2xx):

1. Nacisng¢ przycisk.

2. Nacisna¢ przycisk dwa razy. System jest
odblokowany.

=

ﬁ Przycisk klaksonu nalezy nacisng¢ dwa razy w ciggu 10 sekund
po nacisnieciu przycisku zasilania.
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3.6 Odczyt wskaznikow

3.6.1 Wskazanie opiekuna majgcego kontrole (pilot
sterowania opiekuna)

og@\ og@\
© % (=) (O) M (5

Wskazanie opiekuna majgcego
kontrole

Wskazanie opiekuna niemajacego
kontroli

Wskazanie opiekuna majgcego kontrole pokazuje, ktéry modut pulpitu
sterowniczego, pilot sterowania opiekuna lub gtéwny modut pulpitu
sterowniczego ma kontrole nad elektrycznym woézkiem inwalidzkim.
Jezeli pilot sterowania opiekuna przejmuje kontrole nad systemem lub
wigczane jest zasilanie w sytuacji, gdy opiekun posiada kontrole,
woéwczas przycisk zasilania, diody przycisku trybu, wskaznik funkcji
napedu, wskaznik opiekuna i wybrana funkcja na pilocie sterowania
opiekuna witaczaja sie natychmiast w zaleznosci od stanu systemu.
Jezeli gtdwny modut pulpitu sterowniczego przejmuje kontrole nad
systemem, wdéwczas wszystkie diody LED na pilocie sterowania
opiekuna wyfaczaja sie.

3.6.2 Wskazanie uzytkownika majgcego kontrole
(kompaktowy modut pulpitu sterowniczego)

= =
S eas S ges

Wskazanie uzytkownika
majgcego kontrole

Wskazanie uzytkownika
niemajgcego kontroli
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Wskazanie uzytkownika majgcego kontrole pokazuje, ktéry modut
pulpitu sterowniczego, kompaktowy lub gtéwny, ma kontrole nad
elektrycznym wozkiem inwalidzkim.

Jezeli kompaktowy modut pulpitu sterowniczego przejmuje kontrole
nad systemem lub wtgczane jest zasilanie w sytuacji, gdy modut ten
petni funkcje pilota sterujacego, wéwczas diody przycisku zasilania,
wskaznik funkcji jazdy, wskaznik tgcznosci i wybranej funkcji na
kompaktowym module pulpitu sterowniczego witaczajg sie
natychmiast. Jezeli gtdwny modut pulpitu sterowniczego przejmuje
kontrole nad systemem, wowczas wszystkie diody LED na
kompaktowym module pulpitu sterowniczego wytaczajg sie.

3.6.3 Wskazanie uzytkownika ograniczonego (pilot
sterowania opiekuna)

A

Pomocniczy pulpit sterowniczy nie moze stac sie pilotem sterujgcym,
jezeli ograniczenie zostato ustawione. Gdy uzytkownik z
ograniczeniami zazada kontroli nad pulpitem sterowania, nastgpi
odrzucenie polecenia. Wskaznik LED stanu zapala sie na zielono,
nastepnie przygasa i ostatecznie wytacza sie ponownie.

W celu ograniczenia dostepu do pulpitu sterowniczego nalezy
skontaktowac sie z dostawca firmy Invacare.

3.6.4 Wskazanie uspienia

Przy przejsciu w stan uspienia wszystkie diody LED zaczynajg przygasac
przez okres dwdch sekund, po czym zostajg catkowicie wytgczone.
Wszystkie wskazniki sg wytgczone, gdy system jest w trybie uspienia.
ﬂ Aby wytaczy¢ tryb uspienia w trakcie okresu przejSciowego,
nalezy przesungc joystick lub nacisng¢ przycisk zasilania.
ﬁ W celu skonfigurowania trybu uspienia nalezy skontaktowac
sie z dostawcg firmy Invacare.
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3.6.5 Wskazanie diody OON

Funkcja OON (,,Poza potozeniem neutralnym”) zabezpiecza przed
przypadkowymi ruchami napedu lub siedziska w nastepujacych
sytuacjach:
o gdy system jest wigczany,
e po zmianie funkcji lub
o gdy system wychodzi z trybu zatrzymania lub zablokowania
napedu.
Ostrzezenie OON napedu
Joystick musi znajdowac sie w pozycji srodkowej:
o gdy system jest wtgczany,
e podczas zmiany funkcji lub
e W czasie przechodzenia z trybu zablokowania napedu lub stanu
zatrzymania.

W innym przypadku wyswietlane jest ostrzezenie OON napedu.

Gdy ostrzezenie OON jazdy jest aktywne, wszystkie diody
D LED bedg migac¢ réwnoczesnie w celu zwrdcenia uwagi
N uzytkownika. Pojazd akumulatorowy w tym czasie nie
O O bedzie sie poruszad. Jesli joystick powrdci do potozenia
QO Srodkowego, ostrzezenie znika, a elektryczny wézek
inwalidzki jezdzi w zwykty sposdb.

Ostrzezenie OON regulacji siedziska

Gdy system jest wigczany lub po zmianie funkcji, nie moga by¢
aktywne zadne przetaczniki bezposredniego dostepu, w innym
przypadku zostanie wyswietlone ostrzezenie OON regulacji siedziska.
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Gdy ostrzezenie OON regulacji siedziska jest aktywne,
_ wskaznik regulacji siedziska miga caty czas w celu

oy zwrdcenia uwagi uzytkownika. Nie mozna wykonaé
— == ruchéw majacych na celu regulacje siedziska. Jezeli
~ -

— 7~ przetgczniki bezposredniego dostepu (np. 10-pozycyjny

I przetacznik) zostang wytaczone, ostrzezenie zniknie i
bedzie mozna wykonac ruchy majace na celu regulacje
siedziska w normalny sposdb.

3.6.6 Wskazanie spowolnienia jazdy

Spowolnienie jazdy to stan, w ktérym elektryczny wézek inwalidzki nie
moze jechac ze zwykta predkoscia, ale moze poruszac sie wolniej.

Q% Wskaznik LED funkcji jazdy i odpowiednie diody funkcji
("\

__> regulacji siedziska pulsuja powoli. Diody LED pulsujg przez
O O O czas korzystania z funkgcji jazdy lub regulacji siedziska.
0

3.6.7 Wskazanie blokady

Blokady zapewniaja, ze elektryczny woézek inwalidzki pracuje tylko w
takich pozycjach, ktére sg bezpieczne dla uzytkownika. Zanim
elektryczny wozek inwalidzki osiggnie okreslong wysokosc i pochylenie,
wiacza sie blokada.

Blokada jazdy
Blokada jazdy uniemozliwia jazde elektrycznego wozka inwalidzkiego.

Q Gdy elektryczny woézek inwalidzki jest zatrzymany, dioda
Q-/% LED kierownicy oraz diody LED odpowiednich funkcji

\“6 regulacji siedziska migajg. Ta sekwencja trwa przez okres
OQO blokady napedu.

Aby zakonczy¢ dziatanie blokady, nalezy ustawic elektryczny
wozek inwalidzki z powrotem w bezpiecznej pozycji.
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3 Uzytkowanie

Blokada pozycjonera
Blokada pozycjonera uniemozliwia regulacje siedziska.

Q Gdy w elektrycznym wdézku inwalidzkim jest aktywna

<-§ blokada pozycjonera, diody LED funkcji regulacji siedziska
\“/D migajg minimum trzy razy, o ile nie dojdzie do zaktécenia.

OQO Ta sekwencja trwa przez okres blokady pozycjonera.

Aby zakonczy¢ dziatanie blokady, nalezy ustawic elektryczny
wézek inwalidzki z powrotem w bezpiecznej pozycji.

3.6.8 Wskazanie zablokowania funkcji

Wskazanie zablokowania funkcji pojawia sie wowczas, gdy uzytkownik
prébuje zmieni¢ funkcje podczas wykonywania dziatari w ramach innej
funkcji. Zmiana funkcji jest domyslInie zabroniona.
Wskazanie zablokowania funkcji rézni sie w zaleznosci od przyczyny
blokady.
Aby unikna¢ wyswietlenia blokady funkcji, nalezy poczekaé na
zakonczenie jednej funkcji przed wybraniem kolejnej.

Zablokowana funkcja jazdy

Jezeli funkcja jazdy powoduje blokade:
D% e wskaznik kierownicy miga szybko trzy razy;
<> wskaznik regulacji siedziska zostaje wytgczony, gdy
O O O wskaznik kierownicy miga.
0 e Nalezy poczekac¢ na zakonczenie jednej funkcji przed
wybraniem kolejnej.
Zablokowana funkcja regulacji siedziska

D Jezeli funkcja regulacji siedziska powoduje blokade:
<—/§/ o wskaznik regulacji siedziska miga szybko trzy razy;
O 6 D « wskaznik regulacji siedziska zostaje wytgczony, gdy
0 wskaznik kierownicy miga.
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3.6.9 Podtaczanie pilota

PRZESTROGA!

Ryzyko niezamierzonych zatrzyman

Jezeli wtyczka przewodu pilota peknie, przewdd pilota moze

poluzowac sie podczas jazdy. Pilot moze zostac nagle

wytgczony po utracie zasilania. Wymusza to niezamierzone

zatrzymanie.

— Nalezy zawsze sprawdzac¢ wtyczke pilota pod katem

uszkodzen. W razie uszkodzenia wtyczki nalezy
niezwtocznie skontaktowac sie z dostawca.

NOTYFIKACJA!
Wotyczka pilota i gniazdo pasuja do siebie tylko w jeden
sposab.

— Nie nalezy ich taczy¢ z uzyciem sity.

1. Delikatnie popchna¢, aby podtaczyé wtyczke przewodu pilota i
gniazdo. Wtyczka musi zablokowac sie na miejscu ze styszalnym
kliknieciem.
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3.7 Korzystanie z urzadzenia Scoot Control

OSTRZEZENIE!

A Ryzyko obrazen lub uszkodzenia spowodowane
niezamierzonym ruchem elektrycznego wadzka
inwalidzkiego
Wieszanie przedmiotéw na urzgdzeniu Scoot Control moze
spowodowac uszkodzenie uchwytéw do kierowania i
manetek. Ponadto nagte zdjecie przedmiotéw z manetek
moze spowodowac niezamierzony ruch waézka
inwalidzkiego, jesli nie wytaczono jego zasilania.

— Nie wiesza¢ zadnych przedmiotéw (torb, plecakow itp.)
na uchwytach do kierowania ani manetkach.

Poziome ruchy uchwytéw do kierowania powodujg sterowanie
elektrycznym wdézkiem inwalidzkim (skrecanie). W potaczeniu z
manetka obstugiwang kciukiem umozliwiajg one poruszanie
elektrycznym waézkiem inwalidzkim w dowolnym kierunku.
Konfiguracja standardowa:

e prawa manetka = do przodu

e lewa manetka = do tytu

S Jednoczesna obstuga obu manetek spowoduje wydanie
ﬂ sprzecznych polecen dotyczacych kierunku jazdy, w wyniku
czego elektryczny wozek inwalidzki sie zatrzyma.
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ﬁ Mocniejsze nacisniecie manetek nie zwieksza predkosci

elektrycznego wadzka inwalidzkiego. Aby zwiekszy¢ predkosé,
nalezy nacisng¢ przycisk (O (patrz wyjasnienie w ponizszej
tabeli).

3 Uzytkowanie

Przycisk Funkcja

Dziatanie

© Witaczenie/wytgczenie

Jesli w momencie naci$niecia
przycisku elektryczny wézek
inwalidzki jest wytgczony, system
wigczy sie, a urzagdzenie Scoot
Control bedzie petnito funkcje
pilota sterujgcego. Wiecej
informacji zawiera 3.1 Zgdanie
kontroli nad elektrycznym
wazkiem inwalidzkim, strona 13.

Krotkie nacisniecie:
wigczenie/wytgczenie $wiatet
awaryjnych.

® Lampy ostrzegawcze Dtugie nacisniecie (2 sekundy):
wiaczenie/wytaczenie lewego
kierunkowskazu.
1638981-F

Przycisk Funkcja Dziatanie
Krétkie nacisniecie:
) wigczenie/wytaczenie Swiatet.
® Swiatta Dtugie nacisniecie (2 sekundy):
wiaczenie/wytaczenie prawego
kierunkowskazu.
Sygnat dZzwiekowy rozbrzmiewa
(©)] Sygnat dzwiekowy wytgcznie w czasie naciskania
przycisku.
(G) Kierunek Zmiana kierunku przepustnic.
® Ustawienie predkosci  |Zmiana predkosci.
LED Funkcja Dziatanie
Stan: Ustawienie predkosci: im wieksza liczba
tadowanie Swiecgcych diod, tym wieksza predkosc.
@ 1 |Stan: Dioda 3 miga na zielono w rytm uderzen
do 5 | Brak tadowania |serca.
Status: . . .
Konfiguracja Dioda 3 miga szybko na zielono.
Poza Gdy elektryczny wézek inwalidzki nie jest w
O 3 | potozeniem potozeniu neutralnym, dioda 3 swieci
neutralnym Swiattem ciggtym.
Diody 1i 5 Swiecg $wiattem ciggtym w
kolorze czerwonym, dioda 3 miga na
czerwono. Aby uzyska¢ wiecej informacji i
D1 poznac sposob usuwania btedow, nalezy
3 5’ Btad skontaktowac sie z dostawca.
2]

Wyswietlajg sie tylko btedy mo-vis.

ﬂ Btedy LiNX wyswietlajg sie na
urzadzeniu zdalnego sterowania
uzytkownika.
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LED Funkcja Dziatanie
® Lewy Po wiaczeniu lewego kierunkowskazu dioda
kierunkowskaz |miga na zielono.
Prawy Po wtgczeniu prawego kierunkowskazu dioda
© |kierunkowskaz |miga na zielono. Po witgczeniu $wiatet dioda
/ Swiatta Swieci Swiattem ciggtym w kolorze zielonym.
®i [Swiatta Po wiaczeniu $wiatet awaryjnych obie diody
© [awaryjne migajg na zielono.
W konfiguracji standardowej:
e Do przodu = dioda $wieci Swiattem
Do przodu / do . .
tytu ciggtym w I.<olorz’e .Z|eI.o,ny.m )
o Do tytu = dioda Swieci Swiattem ciggtym
©® w kolorze pomarariczowym

Brak tadowania

Dioda jest wytgczona.

Gotowosé

Dioda miga na zielono lub pomaranczowo
zaleznie od kierunku ustawienia manetki.
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4 Rozwigzywanie probleméw

4 Rozwigzywanie problemow

4.1 Ogolne informacje dotyczace rozwigzywania problemow

ﬂ Ponizszy rozdziat dotyczy wytacznie modeli LiINX DLX-ACU200, LiNX DLX-CR400 i LiNX DLX-CR400LF. W przypadku wystgpienia btedéw Scoot
Control nalezy skontaktowac sie z dostawca.

Ponizsze informacje pomagajg rozpoznawac i usuwac usterki pulpitu sterowniczego.
W celu uzyskania pomocy nalezy skontaktowac sie z autoryzowanym dostawcg produktéw firmy Invacare.

4.2 \Wskazanie usterki

W przypadku usterki zostanie wyswietlony kod swietlny zaréwno w gtéwnym, jak i pomocniczym module pulpitu sterowniczego. Kod swietlny jest
wyswietlany na wskazniku stanu w postaci serii mignie¢ nastepujgcych co 1,6 sekundy. Liczba mignie¢ okresla rodzaj usterki. Na przyktad jedno
migniecie oznacza kod swietlny numer jeden, dwa migniecia oznaczajg kod $wietlny numer dwa itd.

ﬁ Usterki majace wptyw na bezpieczenstwo uzytkowania elektrycznego wézka inwalidzkiego powodujg zatrzymanie wézka, natomiast mniej
istotne usterki sg widoczne na wskazniku, jednak umozliwiajg dalszg jazde. Niektdre usterki sg automatycznie kasowane po usunieciu
przyczyny usterki (brak blokady), podczas gdy inne sg blokowane i muszg zostac usuniete na drodze wytgczenia kontrolera, odczekania
pieciu sekund i ponownego wiaczenia systemu.

4.3 Kody usterek i kody diagnostyczne

//\\ Gdy pilot jest aktywny, wskaznik stanu jest z6tty. Jezeli system LiINX wykryje usterke, wskaznik stanu ® miga na zétto.
X/ Liczba mignie¢ wskazuje typ usterki.

Ponizsza tabela opisuje wskazanie usterki i kilka mozliwych dziatan, ktére mozna wykonaé w celu usuniecia problemu. Dziatania nie sg wymienione
w zadnej okreslonej kolejnosci i sg jedynie sugestiami. Zamierzeniem jest, ze jedna z sugestii moze pomac usungc¢ problem. W razie watpliwosci
nalezy skontaktowac sie z dostawca.
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Kod Opis usterki Mozliwe dziatanie
migania
e Sprawdzi¢ przewody i ztacza.
1 Usterka pulpitu sterowniczego o Sprawd? inne piloty, jesli sa Skontaktowac sie z dostawca.
zainstalowane.
e Uruchom ponownie elektryczny wozek
2 Usterka dotyczaca sieci lub inwalidzki. SpraWdZié ’fadowarke.
konfiguracji * Sprawdzi¢ przewody i ztacza. Skontaktowac sie z dostawca.
e Ponownie natadowac¢ akumulatory.
3 Usterka silnika 11 e Sprawdzi¢ przewody i ztacza. Skontaktowac sie z dostawca.
4 Usterka silnika 21 o Sprawdzi¢ przewody i ztacza. Skontaktowa¢ sie z dostawca.
e Sprawdzi¢ przewody i ztacza.
o Sprawdzi¢, czy aktywowany jest lewy Skontaktowac sig z dostawca.
5 glsr;cgkr:allmagnetycznego hamulca hamulec magnetyczny.
ilni
o Patrz rozdziat ,Pchanie elektrycznego wdzka inwalidzkiego w trybie toczenia”
w instrukcji obstugi wdzka inwalidzkiego.
o Sprawdzi¢ przewody i zfacza.
« Sprawdzi¢, czy aktywowany jest prawy Skontaktowac sie z dostawca.
6 ;,:Isr::ekr:zlmagnetycznego hamulca hamulec magnetyczny.
e Patrz rozdziat ,Pchanie elektrycznego wdzka inwalidzkiego w trybie toczenia”
w instrukcji obstugi wdzka inwalidzkiego.
1 Konfiguracja silnikéw zaleznie od modelu elektrycznego wézka inwalidzkiego
e Sprawdzi¢ przewody i ztacza. :E:;V&’gfo??fadowac
7 Usterka modutu (innego niz modut * Sprawdzi¢ moduty. Skontaktowac sie z dostawca.
pulpitu sterowniczego)
o Jezeli elektryczny wozek inwalidzki sie nie przemieszcza, nalezy cofnaé sie lub
usungc¢ przeszkode.
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5 Dane techniczne

5 Dane techniczne

Dopuszczalne warunki pracy, przechowywania i wilgotnosci
Zakres temperatury otoczenia podczas pracy urzadzenia zgodnie z norma ISO 7176-9: e o0d-25°Cdo +50°C
Zalecana temperatura przechowywania: e« 15°C
Zakres temperatury otoczenia podczas przechowywania urzadzenia zgodnie z norma ISO 7176-9: e 0d-40°C do +65°C

. - . . . o 0-90% wilgotnosci
Zakres wilgotnosci podczas pracy urzadzenia zgodnie z norma ISO 7176-9: wzglednej
Stopien ochrony: o IPX4l

1 Klasyfikacja IPX4 oznacza, ze uktad elektryczny jest odporny na rozpryskiwang wode.
Sity robocze
DLX-CR400 DLX-CR400LF DLX-ACU200 Scoot Control
Joystick e 16N e 1LIN e 16N manetki kciukowe « 29N
Praycisk zasilania .« <25N .« 25N . 25N Przyciski panelu .« 09N
sterowania

Przycisk trybu L4 <2,5 N ° <2,5 N o <2,5 N Uchwyt do kierowania . 24,5 N
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