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1. Allmén information

Pa aktivt drivna rullstolar krdvs en optimal anpassning for att anvdandaren skall fa maximal rorelsefrihet. e-motion erbjuder en
rad olika m&jligheter for en optimal anpassning till anvandningsomradet. Med hjdlp av foljande funktioner och egenskaper -
enskilda eller i kombination med varandra - kan enheten anpassas individuellt till rullstolféraren:

Variabel montering av hjulen

Tack vare att motorerna och funktionselementen &r helt integrerade i hjulnaven &r olika hjulpositioner mdjliga utifran aktuellt
rullstolschassi. Nar patienten till exempel skall borja rora sig framat kan sitsen lutas. Enheten kan ocksa stallas in for olika
kroppsproportioner, vilket dar en avgorande faktor for att anvandaren skall behdva anvanda sa lite kraft som majligt for att rora
stolen framat, och for att kunna sitta bekvamt.

Exempel:

@

Stor sittlutning - Hjulposition fram - Lédgre sitshojd -
for rorelse for enklare vandning for att samtidigt anvdnda fotterna

Anvandaren kan utnyttja alla funktioner som finns for "aktiv" rullstolsanpassning och anda fritt valja rullstolsmodell. I f5l-
jande kapitel finns en steg-for-steg-instruktion for hur e-motion stdlls in pa bdsta satt.

Las forst igenom bruksanvisningen.
Bekanta dig med funktionselementen och sdkerhetsanvisningarna!



2. Instdllningsmojligheter
Innan e-motion-hjulen kan programmeras maste batteripaketen sdttas in i hjulnaven. F6lj instruktionerna
i kapitel 4.6 i bruksanvisningen for e-motion.

Oversikt

[0] = Knapp O

[1] = Knapp 1

[2] = Knapp 2

[3] = ATERSTALLNINGS-knapp
[4] = Infoknapp

[5] = Magnetnyckel

Det spelar ingen roll vilket kdrprogram (1 eller 2) hjulen befinner sig i vid programmering.

2.1 Anpassa fjarrkontrollen till e-motionhjulen

[ For att programmeringen skall kunna goras maste fjarrkontrollen forst anpassas till de bada e-motion-
(| hjulen. Gor enligt instruktionerna nedan.
[
% * Koppla forst ur de bada e-motion-hjulen pa hjulnavet (se bruksanvisningen
kapitel 2,4).
» Satt pa fjarrkontrollen genom att trycka pa infoknappen [4]. Da visas samtliga indikationer i ca. 1
sekund.
e Tryck pa knapparna [0] och [2] pa samma gang i ca. 5 sekunder. Pa displayen visas da en nedrdakning
(fran 5 till 0).
e Sldpp kort de bada knapparna [0] och [2].
e Tryck pa knapparna [0] och [2] en gdng till pa samma gang i ca. 5 sekunder. P& displayen visas da en
] nedrdkning fran 4 till 0.
% * Pa hogra sidan av displayen visas nu 5 blinkande batteribalkar.
| * Koppla pa det hdgra e-motion-hjulet pa hjulnavet (se bruksanvisningen
(| kapitel 2.2).
e Tryck pa knappen [1]. Pa vanstra sidan av displayen visas nu 5 blinkande batteribalkar.
* Koppla pa det vdnstra e-motion-hjulet pa hjulnavet (se bruksanvisningen kapitel 2.2).
e Tryck pa knappen [1]. Darmed &r instdllningen av e-motion-fjarrkontrollen klar.
» Pa displayen visas nu:
- vanster och hoger batteripakets kapacitet
- det korprogram som dr installt pa hjulen (1 eller 2)
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2.2 Programmering av e-motion-hjul med fjarrkontrollen

Satt pa fjdrrkontrollen genom att trycka pa info-knappen [1]. Alla indikationer visas da kort pa dis-
playen.

Koppla pd bada e-motion-hjulen (se bruksanvisning kapitel 2.3).

Satt i magnetnyckeln i halet pa undersidan av fjarrkontrollen.

Pa displayen visas den forsta parametern ("0"), dennas aktuella programmering (visas med balkarna)
och verktygssymbolen (som optisk kontroll for aktiverat programmeringsldge).

Tryck pa info-knappen [4] om aktuell parameter inte skall fordandras.

For varje tryck pad info-knappen [4] hoppar programmeringen vidare till ndsta parameter [1, 2, 3 ...].

Tryck pa fjarrkontrollen om visad parameter skall dndras.

- tryck pa knappen [1] for att minska parametern (visas genom att tillhdrande balkar dkar)

- tryck pa knappen [2] for att ka parametern (visas genom att tillhorande balkar 6kar)

Varje tryck pa knappen [1] eller [2] 6kar eller minskar aktuell parameter med ett vdrde. Aktuellt till-

stand visas med motsvarande balkar..

Tryck pa knappen [0] om valt vdrde skall dvertas. Tryck darefter pa info-knappen [4] for att ga vidare
till ndsta parameter.

Om vardet inte skall 6vertas och parametern inte skall dndras, tryck bara pa info-knappen [4] for att

ga till ndsta parameter.

Nar alla parametrar dr instéllda utifran rullstolforarens 6nskemal kan programmeringen avslutas. Dra
da ut magnetnyckeln [5] ur halet pa undersidan av fjarrkontrollen.

Programmeringen avslutas automatiskt om anvandaren inte trycker pa nagon knapp pa mer dn 15 sek-
under.

Du kan ndr som helst avsluta programmeringen oberoende av vilka parametrar som
visas pa displayen. Tank pa att dndrade parameterinstallningar bara sparas om du
trycker pa knappen "0".

Nar en parameter dndras visas ett utropstecken pa displayen. Symbolen slocknar
forst nar det instdllda vardet sparas eller ndr nasta parameter valjs.

Om det ar forsta gangen du programmerar ett e-motion-hjul rekommenderar vi att
du till en bérjan bara dndrar en parameter. Da har du méjlighet att uppleva hur &nd-
ringen paverkar korbeteendet.

Genomfor alltid en testkdrning med e-motion nédr parametrar har dndrats och innan rullstolen ldmnas till
rullstolforaren. Ta reda pa hur dndrade instéllningar paverkar kdrbeteendet och sdkerstall att de dr korrekt
instdllda.

Tank framfor allt pa korbeteendet nar parametrarna 5 och 8 har @ndrats (hur ldnge motorn fortsétter att
driva i kdrprogram 1 resp. 2). Motorerna i e-motion-hjulet kan fortsatta att driva langre @n du kanske
forvantar dig.

Genomfor alltid testkorningar pa ett sakert omrade utan hinder och trafik.
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Om alla parametrar dr korrekt instdllda enligt onskemal skall rullstolféraren under din uppsikt testkdra
rullstolen. Han/hon far da ldra kdnna nya kdrbeteenden, och om sa krdvs kan du dndra felaktiga install-
ningar.

2.3 i\terstéillning av parametrar

Alla parametrar kan ndr som helst aterstdllas till de ursprungliga fabriksinstdllningarna.

For att gora detta placerar du magnetnyckeln i sparet pa fjarrstyrningens undersida (se kapitel 2.2). Lat
magnetnyckeln sitta i minst 2 sekunder och dra sedan ut den igen.

Ta ett spetsigt foremal och tryck ner ATERSTALLNINGS-knappen [3] i 5 sekunder. En kort ton bekraftar att
alla parametrar har aterstallts till de ursprungliga fabriksinstéllningarna (se kapitel 2.6).

2.4 Parametersatser
Vdrdena for 10 parametrar kan stdllas in i 5 olika ldgen och ddrmed anpassas efter rullstolférarens indivi-
duella krav. Pa fjdrrkontrollens display visas alltid aktuellt instéllt parametervdrde.

Exempel:

Den aktuella parametern (i exemplet bredvid "0" = drivringarnas kanslighet) visas i mitten av displayen.

Aktuellt instdllt parametervarde for ett hjul (steg 1 till 5) visas med hjdlp av balkarna (1 till 5 balkar) pa

vanster resp. hoger sida av displayen. Foljande galler:

 Vid parametern "0" visas balkarna pa vanster sida av displayen (for det e-motion-hjul som ar monterat
pa rullstolens vanstra sida).

 Vid parametern "1" visas balkarna pa hoger sida av displayen (for det e-motion-hjul som dr monterat
pa rullstolens hogra sida).

 Vid parametrarna "2" till "9" visas balkarna pa vanster och hdger sida av displayen, eftersom dessa
parametrar paverkar bada hjulen.




2.5 Information om parametrarna
Kanslighet
I nedanstaende diagram visas den kraft som krdvs i forhallande till drivringarnas sensorinstéllningar.
Foljande kan forekomma:
wnmmmn Minimalt kraftbehov: parametervarde 1 vid parameter 0 resp. 1, se kapitel 2.6
= Medelhdgt kraftbehov: parametervdrde 3 vid parameter O resp. 1, se kapitel 2.6
mmmsm Higt kraftbehov: parametervdrde 5 vid parameter 0 resp. 1, se kapitel 2.6
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Motorstéd (Nm) - vridmoment

Kraftbehov pé drivringarna i Newton

Med en person som vdger ca. 80 kg krdvs pa ett jdmnt underlag endast ca. 500 gram (5 Newton) kraft for att sdtta rullstolen i rorelse fran
stillestand. Darefter krdvs dnnu lagre kraft for att uppratthalla en kontinuerlig framat- eller bakatrorelse.

Individuella instéllningar av sensorerna gor dven terapeutiska atgarder mgjliga. Rullstolforaren kan langsamt vdnjas vid att han/hon maste
Oka kraften. Detta gors genom att man med jamna mellanrum minskar sensorernas kanslighet.

Start- och efterdrivningstid
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Start Efterdrivning

Start:

Tid i sekunder mellan att drivringarna borjar rora sig tills dess att dnskad motoreffekt har uppnatts.
Ju langre denna tid dr desto trdgare reagerar motorn pa impulserna fran drivringarna. Hogre varden ar optimala for patienter som visserli-
gen har kraft men inte kan koordinera armarna pa ett fullgott satt (t.ex. spastiker).

Kraftstod:

Hur manga procent av mojlig motoreffekt anvands maximalt?
Max. vridmoment: 30 Nm (=100 %).

hogre stod = kortare rackvidd,

ldgre stod = langre rackvidd

Efterdrivning:
Hur ldnge rullar motorn "efter" efter det att drivringen har anvants och slappts igen?
Det blir lattare att kora 6ver hinder (t.ex. trottoarkanter), och betydligt farre drivningar kravs vid korning i uppfdrsbacke.



2.6 Oversikt dver parametrar
I nedanstaende tabell visas vilka parametrar som kan stéllas in med vilka varden. Fabriksinstdllningar star i fet stil.

Parameter och visning
pa displayen

Funktion och instdllningsmdjlighet

o | HE

Kanslighet for drivringen pa vénstra hjulet, kan stdllas in fran 20 % (lite muskelkraft kravs
for att sdtta hjulet i rorelse) till 100 % (mycket muskelkraft krévs).

Programmerbara steg:

* 20 % (indikation: 1 balkar pa vdnster sida av displayen)

* 40 % (indikation: 2 balkar pa vdnster sida av displayen)

¢ 60 % (indikation: 3 balkar pa vinster sida av displayen)

* 80 % (indikation: 4 balkar pa vdnster sida av displayen)

* 100 % (indikation: 5 balkar pa vanster sida av displayen)

G0

)

Kanslighet for drivringen pa hdgra hjulet, kan stéllas in fran 20 % (lite muskelkraft krévs
for att sdtta hjulet i rorelse) till 100 % (mycket muskelkraft krévs).

Programmerbara steg:

* 20 % (indikation: 1 balkar pa hoger sida av displayen)

* 40 % (indikation: 2 balkar pa hoger sida av displayen)

* 60 % (indikation: 3 balkar pa hoger sida av displayen)

* 80 % (indikation: 4 balkar pa hoger sida av displayen)

* 100 % (indikation: 5 balkar pa hdger sida av displayen)

HREEE
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Volym pa signaltonen

* Niva 1 (tyst = indikation: 1 balkar pa bada sidor av displayen)

» Niva 2 (indikation: 2 balkar pa bada sidor av displayen)

» Niva 3 (indikation: 3 balkar pa bada sidor av displayen)

* Niva 4 (indikation: 4 balkar pa bada sidor av displayen)

* Niva 5 (hég = indikation: 5 balkar pa bada sidor av displayen)

HRBER
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Starttid kdrprogram 1

* 0,3 sekunder (indikation: 1 balkar pa bada sidor av displayen)

+ 0,5 sekunder (indikation: 2 balkar pa bada sidor av displayen)
* 0,75 sekunder (indikation: 3 balkar pa bada sidor av displayen)

* 1 sekund (indikation: 4 balkar pa bada sidor av displayen)

* 1,2 sekunder (indikation: 5 balkar pa bada sidor av displayen)

HREEE
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Kraftstod i kdrprogram 1

Den effekt med vilken motorn stoder férarens framat-/bakatrorelse
Programmerbara steg:

* 30 % motorstdd (indikation: 1 balkar pa bada sidor av displayen)

* 40 % motorstdd (indikation: 2 balkar pa bada sidor av displayen)

* 50 % motorstdd (indikation: 3 balkar pa bada sidor av displayen)
* 60 % motorstdd (indikation: 4 balkar pa bada sidor av displayen)

* 70 % motorstdd (indikation: 5 balkar pa bada sidor av displayen)




Oversikt parametrar (fortsittning)

Parameter och visning Funktion och instdllningsmdjlighet
pa displayen

Efterdrivningstid korprogram 1

* 0,8 sekunder (indikation: 1 balkar pa bada sidor av displayen)

+ 1 sekund (indikation: 2 balkar pa bada sidor av displayen)
1,2 sekunder (indikation: 3 balkar pa bada sidor av displayen)

* 1,5 sekunder (indikation: 4 balkar pa bada sidor av displayen)

* 1,8 sekunder (indikation: 5 balkar pa bada sidor av displayen)

HOBER
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Starttid kdrprogram 2

* 0,5 sekunder (indikation: 1 balkar pa bada sidor av displayen)

* 0,7 sekunder (indikation: 2 balkar pa bada sidor av displayen)
1 sekund (indikation: 3 balkar pa bada sidor av displayen)

* 1,3 sekunder (indikation: 4 balkar pa bada sidor av displayen)

* 1,5 sekunder (indikation: 5 balkar pa bada sidor av displayen)

ARG
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Kraftstdd i korprogram 2

Den effekt med vilken motorn stoder férarens framat-/bakatrorelse
Programmerbara steg:

60 % motorstdd (indikation: 1 balkar pa bada sidor av displayen)

* 70 % motorstod (indikation: 2 balkar pa bada sidor av displayen)
* 80 % motorstdd (indikation: 3 balkar pa bada sidor av displayen)

* 90 % motorstdd (indikation: 4 balkar pa bada sidor av displayen)

* 100 % motorstdd (indikation: 5 balkar pa bada sidor av displayen)

HHBER
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Efterdrivningstid korprogram 2

* 1,8 sekunder (indikation: 1 balkar pa bada sidor av displayen)

+ 2 sekunder (indikation: 2 balkar pa bada sidor av displayen)
2,5 sekunder (indikation: 3 balkar pa bada sidor av displayen)

» 3 sekunder (indikation: 4 balkar pa bada sidor av displayen)

* 4 sekunder (indikation: 5 balkar pa bada sidor av displayen)

HABER

o | Hiom

Automatisk avstdangning av hjulet

Tid tills hjulet automatiskt stangs av om drivringen inte anvands eller om batteripaketet
inte laddas.

Féljande tider kan programmeras:

* 5 minuter (indikation: 1 balkar pa bada sidor av displayen)

* 15 minuter (indikation: 2 balkar pa bada sidor av displayen)

+ 30 minuter (indikation: 3 balkar pa bada sidor av displayen)

* 60 minuter (indikation: 4 balkar pa bada sidor av displayen)

* 120 minuter (indikation: 5 balkar pa bada sidor av displayen)

HR00R
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2.7 Justeringar pa hjulet
2.7.1 Instdllning av drivringarnas kanslighet
» Tryck pa pa-/avknappen [6] pa e-motion-hjulet i 5 sekunder for att ga till serviceldge.
» Om serviceldget dr aktivt hors 3 signaltoner och den grona lysdioden [7] tands.
* Tryck en gang till pa pa-/avknappen [6] pa e-motion-hjulet.
» Efter 5 sekunder hors 1 signalton.
* Vrid ut drivringen for att stdlla in dnskat kdnslighetsvarde (se tabell kapitel 2.6).
Genom att vrida hjulet i riktning A okas vardet som skall stillas in,
i riktning B minskas det.
* Lysdioderna visar installt varde enligt foljande:
20 % kanslighet: lysdiod 7 lyser
40 % kanslighet: lysdiod 8 lyser
60 % kanslighet: lysdiod 9 lyser
8 80 % kanslighet: lysdiod 10 lyser
100 % kanslighet: lysdiod 11 lyser
» Nar onskat varde har stallts in trycker du en géng till pa pa-/avknappen [6] pa e-motion-hjulet.
10 » Efter 5 sekunder hors 1 signalton och det programmerade vardet sparas i hjulet.
* Programmeringen &r da klar och hjulet stdngs automatiskt av.

11

De justeringar som beskrivs i foljande kapitel ar bara nddvéndiga efter en eventuell reparation pa
elektroniken eller pa sensorn. I sddana fall maste rotorns resp. sensorns position omjusteras.

2.7.2 Manuell justering av rotorposition

» Sakerstdll att det hjul som skall justeras kan rora sig fritt.
Antingen kan e-motion-hjulet sitta kvar pa rullstolen och lyftas med hjdlp av Albers tippstdd (se
bruksanvisning kapitel 10.2) eller tas av fran rullstolen och till exempel placeras i an l@mplig anord-
ning pa en arbetsbank.

* Tryck pa pa-/avknappen [6] pa e-motion-hjulet i 5 sekunder for att ga till serviceldge.

» Om serviceldget dr aktivt hors 3 signaltoner och den grona lysdioden [7] tands.

* Vrid drivringen framat (A) eller bakat (B) tills den rdda lysdioden [11] lyser.

» Tryck en gang till pa pa-/avknappen [6] pa e-motion-hjulet.

» Efter 5 sekunder hors 1 signalton.

» Justeringen av rotorpositionen sker nu automatiskt.
Hjulet vrids forst en gang helt 360 grader och darefter i 16 steg 360 grader till.

7 * Den automatiska justeringen ar klar ndr 1 signalton hors.
8 Hjulet stangs darefter automatiskt av.

9

10

11

sensorn impulser till hjulelektroniken.

Om hjulelektroniken inte mottar nagon impuls under 30 sekunder avbryts program-
meringsprocessen (oberoende av var i processen du befinner dig).

Programmeringen maste da bérjas om helt fran bérjan.

“ Under vart och ett av de steg som beskrivs i kapitel 2.7.1 och 2.7.2 skickar hjul-
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3. Byte av batteri i fjarrkontrollen
Vid normal anvandning av fjarrkontrollen maste batteriet bytas efter cirka 5 ar.
Gor pa foljande satt:

Lossa och ta bort de sex skruvar som sitter pa undersidan av holjet.

Ta ur batteriet.

Satt i ett nytt batteri i batterifacket pa holjets ovansida (tdnk pa polernas riktning!).

Se till att snodden gdr runt tappen pa holjets ovansida enligt bilden.

Satt ihop Gver- och undersidan igen. Sakerstdll att gummitdtningen ligger ratt mellan de bada delarna
av holjet.

Skruva ihop de bada halvorna av héljet med de sex skruvar som sitter pa undersidan av holjet.

(OBS: Dra at skruvarna ordentligt!)

Avfallshantera det uttjdnta batteriet enligt ditt lands lagar och foreskrifter.

A Vid byte av batteri kommer du att berdra elektroniska komponenter samt krets-

i \ kortet. Beakta alltid de sikerhetsforeskrifter som galler for elektroniska appara-

ter.

fjarrkontrollen.

“ Anvand endast batterier av typ CR123A (litiumbatteri, 3 V, minst 1 500 mAh) i

Anvédndning av andra batterier kan leda till skador pa elektroniken.



4. Borja kora

Sakerstdll innan kdrning pabdrjas att tippstdden dr monterade pa rullstolen. Detta krdvs av sakerhetsskal.
Vdlj ett plant underlag med en jamn yta som sten, plast eller parkettgoly, helst ingen heltdckningsmatta.
Detta eftersom trddarna i en heltdckningsmatta normalt ligger at ett visst hall och darmed gor att man
svanger nagot vid kdrning. Ju hogre rugg desto storre dr denna svangningseffekt.

Lat anvdndaren kdra ndgra meter rakt fram, stanna och bérja kora igen.

Framfor allt for anvdandare som byter fran en manuell rullstol till en aktiv drivhjalp ar

“ Sakerstall vid korning rakt fram att vanster och hoger drivring ges lika stor kraft.
det en stor omstallning i borjan.

For att kunna utnyttja produktens egenskaper optimalt skall foljande punkter iakttas:

- Drivringen kraver bara kort och latt kraft. Om sa krdvs dvertar drivningen arbetet

- Slit inte i drivringen och hall inte for ldnge i den

- Vid korning rakt fram skall vanster och hoger drivring ges lika mycket kraft samtidigt

Foljande dvningar gor det lattare att ldra sig hur enheten fungerar:

Forsta 6vningen:
Kdrning rakt fram - skjut samtidigt med

bada handerna pa drivringarna. Skjut pa @ @
och stanna. . .

Nar foraren beharskar korning rakt fram, bromsning och fordrdjning kan han eller hon fortsatta med att
Ova att kora i kurvor och att vanda pa stallet.

Andra dévningen:
Korning i kurvor/svdnga

un@%
o=

1

Nar drivringarna manuellt bromsas stottar systemet bromsprocessen elektromotoriskt. Detta innebar att
foraren kan uppbringa mindre kraft for att bromsa rullstolen.

Tredje 6vningen:
Vanda pa stillet
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5. Individuell anpassning av kraftstodet
Nar foraren behdrskar de enkla kdrmandvrarna kan kraftstodet 6kas fran steg 1 till steg 2. Systemet rea-
gerar dd med betydligt mer stod dn i steg 1.

Med Okat kraftstdd Gkar dven den inprogrammerade "efterdrivningen”. (Efterdrivning ar den period da
motorn efter en avslutad drivrorelse elektromotoriskt fortsdtter att stotta och driva). Ju langre motorn
gor denne drivrorelse desto farre gdnger maste foraren sjdlv skjuta pa drivringarna for att rora sig en
viss stracka. Denna effekt ar framfor allt fordelaktig i uppforsbackar. Den ger en jamn rorelse och sparar
anvandarens krafter.

I steg 2 dr det mycket viktigt att drivringarna ges lika mycket kraft for att kunna kora helt rakt fram.
Framfor allt i borjan kor anvandaren i steg 2 ofta i "sicksack". Detta hanger ihop med hjulets efterdriv-
ning (beskrivning ovan) men dven med forarens individuella rérelsemonster. Tester har dock visat att
anvandarna efter en invanjningsperiod pa 1 eller 2 dagar beharskar funktionen fullgott.

Lat anvdndaren gora samma dvningar som ovan dven i steg 2.

6. Utjamning av kraftskillnader

For att korningen skall bli jamn maste kansligheten [2] (se sida 4) pa bada e-motion-hjulen anpassas
till varandra sd att forarens eventuellt olika starka krafter utjamnas. Detta kan testas vid kdrning rakt
fram. Om rullstolen kor ojamnt och om anvdndaren maste skjuta pa mer pa en sida krdvs en hogre kraft
pa denna sida.

Oka eller minska kénsligheten pa det ena eller det andra hjulet for att utjaimna obalansen. Efter varje
omjustering bor foraren kdra en kort och rak stracka for att kunna avgora om justeringen dr korrekt.

Om kansligheten maste stallas in pa olika sdtt maste de medfdljande klisteretiketterna "R" for hdger
hjul och "L" for véanster hjul klistras pa, for att undvika att hjulen hamnar pa fel sida nar de tas av och
satts pa igen. Om instdllningen for de bada hjulen @ desamma kan e-motion-hjulen monteras pa valfri
sida.



7. Viktiga anvisningar om rackvidd

Maximal rackvidd uppnas vid kdrning pa jamna och sldta underlag med jamn hastighet. Om man ofta
accelererar eller saktar in, eller ofta anvinder ratten, kan rickvidden minska. Aven ojimna vigar, vind,
backiga omraden och framfor allt vid mandvrering med stor kraft pd sma utrymmen okar energiforbruk-
ningen och minskar ddarmed rdckvidden.

Energiforbrukningen och ddrmed aven rackvidden beror ocksa i stor utstrackning pa forarens korstil. Vissa
rullstolforare ror sig med manga korta drivningar, ater drivringen permanent glida genom handflatan och
bromsar pa sa satt drivringarna. Detta resulterar i att sensorn styr mot fardriktningen vilket leder till att
bromsningar sker i motorn. Foraren skjuter pa och bromsar alltsa hela tiden utan att nédvandigtvis vara
medveten om det. En sadan typ av korsdtt reducerar rackvidden betydligt.

Kansligheten bor minskas betydligt for sadana typer av anvandare.

Aven rullmotstandet spelar en avgorande roll (t.ex. vid for lagt dacktryck i rullstolens styrhjul). Om rull-

motstandet till exempel dr 6 % istdllet for bara 3 % halveras rackvidden. Rackvidden halveras dven om en
stigning pa 3 % rdknas till rullmotstandet pa 3 %. Vid en stigning pa t.ex. 12 % blir rackvidden bara 1/5
av rackvidden pa plant underlag.

I praktiken @r de flesta kdrningar en kombination av uppférsbacke, nedférsbacke och plana strackor, vilka
kombinerade paverkar rackvidden.







Thre Alber-Vertretung / Your Alber representative / Votre représentation Alber /
Vostra rappresentanza Alber / Su representacion Alber / Din Alber representant /
Din Alber-agenturene / Deres Alber-repraesentation / Tai Alber-piirijohtajalta /
Uw distributeur Alber

© Ulrich Alber, Albstadt

www.alber.de

Ulrich Alber GmbH

Vor dem WeilRen Stein 21
72461 Albstadt

Telefon +49 (0)7432 2006-0
Telefax +49 (0)7432 2006-299
info@alber.de

www.alber.de




	Therapeuteninfo M15 schwedisch.pdf
	1. Allmän information
	￼￼2. Inställningsmöjligheter
	￼￼￼2.1 Anpassa fjärrkontrollen till e-motionhjulen
	￼￼￼￼2.2 Programmering av e-motion-hjul med fjärrkontrollen
	￼2.3 Återställning av parametrar
	￼2.4 Parametersatser
	2.5 Information om parametrarna
	2.6 Översikt över parametrar
	2.7 Justeringar på hjulet
	￼￼2.7.1 Inställning av drivringarnas känslighet
	￼￼2.7.2 Manuell justering av rotorposition
	￼￼￼3. Byte av batteri i fjärrkontrollen
	4. Börja köra
	5. Individuell anpassning av kraftstödet
	￼6. Utjämning av kraftskillnader
	7. Viktiga anvisningar om räckvidd





