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Généralités

1 Généralités

1.1 Introduction

Le présent manuel fournit des informations importantes relatives au montage, au réglage et a la maintenance approfondie
du produit. Pour garantir une utilisation en toute sécurité du produit, lisez attentivement le manuel et respectez
les instructions de sécurité.

Consultez le manuel d'utilisation sur le site Web d'Invacare ou contactez un représentant Invacare. Reportez-vous aux
adresses indiquées a la fin du présent manuel.

Invacare se réserve le droit de modifier les caractéristiques des produits sans préavis.

Avant de lire ce manuel, assurez-vous de disposer de la version la plus récente. Cette version est disponible au format
PDF sur le site Internet d'Invacare.

Consultez le manuel d'utilisation pour plus d'informations et avant tout achat.

Pour obtenir plus d'informations sur le produit, comme les avis de sécurité ou les rappels du produit, contactez votre
représentant Invacare local. Reportez-vous aux adresses indiquées a la fin du présent document.

1.2 Informations d'ordre général
Effectuez les taches d'entretien et de maintenance en tenant compte de ce manuel.

Veuillez noter que certaines sections du présent document peuvent ne pas s'appliquer a votre produit, étant donné que
le document concerne tous les modeles disponibles (a la date d'impression).Sauf mention contraire, chaque section de
ce document se rapporte a tous les modeles du produit.

Les modeles et les configurations disponibles dans votre pays sont répertoriés dans les documents de vente spécifiques
au pays.

Vous devez impérativement respecter les consignes de sécurité.

Pour toute information concernant le fonctionnement ou les taches de maintenance et d'entretien générales sur le produit,
reportez-vous au manuel de maintenance.

Il se peut que le montage des accessoires ne soit pas décrit dans le présent document. Reportez-vous au manuel fourni
avec l'accessoire. Des manuels supplémentaires peuvent étre commandés chez Invacare. Reportez-vous aux adresses
indiquées a la fin du présent document.

Toutes les informations concernant la commande de pieces de rechange se trouvent dans le catalogue des pieces
de rechange.

Les piéces de rechange doivent correspondre aux piéces d'origine Invacare. Utilisez exclusivement des pieces de rechange
approuvées par Invacare.

Seul du personnel qualifié peut entretenir et réviser le produit.

Une formation adaptée, par exemple dans le domaine de la mécanique orthopédique ou du cycle ou une expérience de
travail suffisamment longue est une condition minimum pour les techniciens d'entretien. Une expérience dans I'utilisation
d'équipement de mesure électrique (multimeétres) est également requise. Une formation spéciale Invacare est recommandée.

Les altérations du véhicule électrique consécutives a un travail d'entretien ou de révision incorrectement exécuté conduisent
a l'exclusion de toute responsabilité de la part d'Invacare.

En cas de problémes ou de questions, contactez votre fournisseur.

1.3 Symboles figurant dans ce manuel

Les symboles et mots d’avertissement utilisés dans le présent manuel s’appliquent aux risques ou aux pratiques dangereuses
qui pourraient provoquer des blessures ou des dommages matériels. Reportez-vous aux informations ci-dessous pour
la définition des symboles d'avertissement.

AVERTISSEMENT
Indique une situation dangereuse qui, si elle n'est pas évitée, est susceptible de provoquer des
blessures graves, voire mortelles.
ATTENTION
Indique une situation dangereuse qui, si elle n'est pas évitée, est susceptible de provoquer des
blessures mineures ou légeres.

| AVIS

* Indique une situation dangereuse qui, si elle n'est pas évitée, est susceptible de provoquer des

dommages matériels.
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Autres symboles

Conseils
Donne des conseils, recommandations et informations utiles pour une utilisation efficace et sans
souci.

Outils
Identifie les outils, composants et autres éléments requis pour exécuter certaines taches.

(Ne s'applique pas a tous les manuels)

&

Personne responsable au RU
Indique si un produit n'est pas fabriqué au Royaume-Uni.

Triman
Indique les régles de recyclage et de tri (applicable uniquement a la France).

1.4 Images figurant dans ce manuel

Des numéros sont associés aux images détaillées dans ce manuel pour identifier les différents composants. Les numéros des
composants dans le texte et les instructions de fonctionnement correspondent toujours a I'image directement au-dessus.
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2

2.1

Sécurité

Sécurité

Informations de sécurité

AVERTISSEMENT !
/ A \ Les procédures décrites dans le présent manuel de maintenance doivent étre réalisées par revendeur spécialisé

I

2.2

ou par un technicien de maintenance qualifié.

— Ne manipulez pas ce produit ni aucun autre équipement disponible en option sans avoir lu et compris
completement ces instructions et toute autre documentation d'instructions supplémentaire, telle que les
manuels d'utilisation, les manuels d'installation ou les fiches d'instructions fournis avec ce produit ou
I'équipement en option.

Les informations contenues dans ce document peuvent étre modifiées sans préavis.

Informations de sécurité relatives au systeme électrique

é AVERTISSEMENT !
Risque d'incendie et de bralures liés a des court-circuits

— Vous devez arréter completement le véhicule électrique avant de retirer les composants sous tension. Pour ce
faire, retirez les batteries. Pour plus d'informations sur le retrait des batteries, reportez-vous au manuel de
maintenance du fauteuil roulant concerné.

— Evitez de court-circuiter les contacts lorsque vous effectuez des mesures sur les composants sous tension.

AVERTISSEMENT !
/ A \ Risque de blessure ou de dommage liés a des courts-circuits

Les broches des connecteurs présentes sur les cables connectés au module d'alimentation peuvent rester

sous tension méme lorsque le systeme est arrété.

— Les cables munis de broches actives doivent étre connectés, retenus ou couverts (au moyen de matériaux
non-conducteurs) de fagon a ne pas étre exposés au contact humain ni a des matériaux susceptibles de
provoquer des courts-circuits.

— Lorsque des cables munis de broches actives doivent étre déconnectés (pour débrancher le cable bus du
manipulateur a des fins de sécurité, par exemple), veillez a retenir ou a couvrir les broches (au moyen de
matériaux non-conducteurs).

Risque de détérioration des broches des connecteurs

Si vous touchez les broches des connecteurs, elles peuvent s'encrasser ou étre endommagées par des décharges
électrostatiques.

— Ne touchez pas les broches des connecteurs.

Pour optimiser les performances, réduire les émissions CEM, améliorer I'immunité CEM et ESD et pour que les cables du
fauteuil roulant restent sirs et bien rangés, respectez les consignes suivantes :

Tous les cables doivent satisfaire aux exigences de la norme 1SO7176-14.

Faites en sorte que tous les cables soient aussi courts que possible.

Tous les cables utilisés doivent étre résistants au feu, conformément a la norme VW-1 (UL 1581) ou similaire.

Evitez les boucles de cables, et plus particulierement les boucles de cables individuels au lieu de paires de cables.
Essayez de fixer les cdbles par paires ou par grappes. Regroupez les cables positif et négatif de la batterie, par exemple,
et faites de méme pour les cables positif et négatif du moteur. Attachez les cibles ensemble et fixez-les au chassis.
N'acheminez pas les cables (cable du moteur inclus) a proximité du boitier du moteur, si possible.

Assurez-vous que tous les sous-ensemble du véhicule, notamment le boitier du moteur et du contréleur, sont
électriquement connectés.

N'utilisez jamais le chassis du véhicule pour la mise a la masse. Toute connexion électrique basse impédance au chassis
présente un risque de sécurité et est strictement interdite par les normes internationales de sécurité.

Pour réduire les émissions électromagnétiques des charbons du moteur, l'installation de condensateurs peut s'avérer
nécessaire entre les porte-charbon et le boitier du moteur. Assurez-vous que les cables soient aussi courts que
possibles. Un condensateur céramique 4n7 de 2 kV convient parfaitement.

Pour des performances électriques optimales, le calibre du fil doit étre aussi grand que possible, sans toutefois excéder
la capacité de sertissage du connecteur. Utilisez toujours I'outil correct pour le sertissage.

Les calibres minimum recommandés pour les cables sont indiqués dans les sections relatives au cablage.

Pour les signaux de faible intensité, n'utilisez pas de cables de calibre inférieur a 0,5 mm2/20 AWG, car leur force
physique serait insuffisante pour supporter cette application.

Le type de cable utilisé doit étre adapté aux contraintes mécaniques et environnementales auxquelles il est susceptible
d'étre soumis.

N'utilisez pas de cables endommagés ou abimés. Un cable endommagé peut potentiellement produire de la chaleur,
des étincelles ou des arcs localisés, et de ce fait déclencher un incendie.
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e Protégez tous les cables de tout contact éventuel avec des matieres inflammables.

e Sjun faisceau de cables d'extension est installé, montez-le avec le connecteur femelle orienté a I'horizontale ou vers le
bas et protégez-le des projections directes. Si le faisceau de cables d'extension doit étre utilisé pour des déconnexions
fréquentes, montez le connecteur femelle de facon a l'orienter vers le bas.
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3 Montage

3.1 Couples de serrage

Montage

A ATTENTION !
Si des vis, des écrous ou des raccords en plastique ne sont pas correctement serrés, vous risquez endommager
le véhicule électrique.
— Serrez toujours les vis, écrous, etc., au couple de serrage stipulé.
— Ne serrez manuellement que les vis ou écrous qui ne sont pas répertoriés ici.

Les couples de serrage stipulés dans la liste suivante reposent sur le diametre du filet pour les écrous et les boulons pour

lesquels aucune valeur spécifique n'a été déterminée. Toutes les valeurs supposent des filets secs et dégraissés.

Filet Couple de serrage en Nm +10 %
M4 3 Nm
M5 6 Nm
M6 10 Nm
M8 25 Nm
M10 49 Nm
M12 80 Nm
M14 120 Nm
M16 180 Nm

3.2 Tableau de conversion des mesures impériales en mesures métriques

Ce tableau vous aidera a trouver la taille d'outil adéquate.

SYSTEME IMPERIAL

SYSTEME METRIQUE

pouce mm

5/64 1,9844
3/32 2,3813
7/64 2,7781
1/8 3,1750
9/64 3,5719
5/32 3,9688
11/64 4,3656
3/16 4,7625
13/64 5,1594
7/32 5,5563
15/64 5,9531
1/4 6,3500
17/64 6,7469
9/32 7,1438
19/64 7,5406
5/16 7,9375
21/64 8,3344
11/32 8,7313
23/64 9,1281
3/8 9,5250
25/64 9,9219
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SYSTEME IMPERIAL

SYSTEME METRIQUE

pouce mm
13/32 10,3188
27/64 10,7156
7/16 11,1125
29/64 11,5094
15/32 11,9063
31/64 12,3031
1/2 12,7000
33/64 13,0969
17/32 13,4938
35/64 13,8906
9/16 14,2875
37/64 14,6844
19/32 15,0813
39/64 15,4781
5/8 15,8750
41/64 16,2719
21/32 16,6688
43/64 17,0656
11/16 17,4625
45/64 17,8594
23/32 18,2563
47/64 18,6531
3/4 19,0500
49/64 19,4469
25/32 19,8438
51/64 20,2406
13/16 20,6375
53/64 21,0344
27/32 21,4313
55/64 21,8281
7/8 22,2250

10
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3.3 Vue d'ensemble des composants

Montage

Manipulateurs

DLX-REM110

e Fonction de conduite

DLX-REM211

e Fonction de conduite
e Fonction d'assise électrique

DLX-REM216

e Fonction de conduite
e Fonction d'assise électrique
e La fonction d'éclairage

DLX-REM400

e Interface a écran tactile pour faciliter :
— Les fonctions de conduite multiples
— Les fonctions d'assise électriques multiples
— La fonction d'éclairage

e Boutons multifonction

e Prises jack de 3,5 mm

1606716-)

DLX-REM500

e Interface a écran tactile pour faciliter :
— Les fonctions de conduite multiples
— Les fonctions d'assise électriques multiples
— La fonction d'éclairage

e Boutons multifonction

e Prises jack de 3,5 mm
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Manipulateurs secondaires

LiNX IDC
Double contréle intuitif

e Bouton Marche/Arrét
e Compteur de vitesse
e Ecran pour l'indicateur des directions de conduite

DLX-CR400
Manipulateur compact

e Bouton Marche/Arrét

e Bouton Menu

e Affichage des fonctions de conduite, d'assise et de
connectivité

DLX-CR400LF
Manipulateur compact force réduite

e Utilisation comme manipulateur compact
e Avec joystick a force réduite

DLX-ACU200
Boitier de controle tierce-personne

e Marche/Arrét respectivement Bouton de sélection

e Bouton Menu

e Affichage des fonctions de conduite et d'assise et
indication des modules de commande

DLX-REMO50

e Boitier de controle tierce-personne avec fonction de
conduite
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Montage

Composants ASL
ASL 138

Joystick Extremity Control

ASL 133

Joystick de commutation unique compact

ASL 130

Joystick micro Extremity Control

ASL 132

Joystick compact

ASL 109

Systeme de commande occipitale et au souffle

ASL 104/ASL 104P

Systéme de commande occipitale

1606716-) 13
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Composants ASL

ASL 106

Systeme a quatre commutateurs de proximité

ASL 504

Interrupteur d'arrét du manipulateur

Accessoires sans fil pour ATOM :

Emulateur de souris sans fil ASL 558
Récepteur sans fil a trois interrupteurs ASL 557-3

Modules d'alimentation

a

[ @@@@@E@ |

2

EOOEEIONM  [(EOEIOOr o

HaEe \

DLX-PM60

¢ Intensité maximale de 63 A

e 2 prises bus

e Compensation de charge dynamique
e Compensation de charge adaptative
e Port utilitaire

e Horloge en temps réel

DLX-PM75

¢ Intensité maximale de 78 A

e 2 prises bus

e Compensation de charge dynamique
e Compensation de charge adaptative
e Port utilitaire

e Horloge en temps réel

DLX-PM120

¢ Intensité maximale de 120 A

e 2 prises bus

e Compensation de charge dynamique
e Compensation de charge adaptative
e Port utilitaire

e Horloge en temps réel

DLX-PM75AL

¢ Intensité maximale de 78 A

e 2 prises bus

e Compensation de charge dynamique
e Compensation de charge adaptative
e Port utilitaire

e 2 vérins

e 3 feux

e Horloge en temps réel

14
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DLX-PM120AL

Intensité maximale de 120 A

2 prises bus

Compensation de charge dynamique
Compensation de charge adaptative
Port utilitaire

2 vérins

3 feux

Horloge en temps réel

1606716-)



Montage

Modules d'assise et interfaces LiNX

(efe]
(e ]
@I
o
og

DLX-ACT200
D 2 canhaux pour vérins

[ ]
e 2 ports bus

e 1 port GPI (general purpose input) a six broches
L[]

L]

LED d’état du module
Vérin alimenté par l'intermédiaire du bus

4 canaux pour vérins

DLX-ACT400
’ e D

L]
e 2 ports bus

e 1 port GPI (general purpose input) a six broches
L]

[ ]

LED d’état du module
Vérin alimenté par l'intermédiaire du bus

e o o o & Connecteur a 4 voies

Q}[ 0 ge }@ GLM-CONX4

— dum| e Bloc d'expansion pour connexion a des modules
supplémentaires multiples du systeme LiNX

DLX-IN200
Module de commande

e Connecteur DB9 pour entrées proportionnelles et
commutées

Alimentation 12 V (200 mA)

Entrée jack (stéréo)

2 connecteurs bus LiNX

Indicateur d'activité affichant les demandes d'entrée

DLX-IN500
Module de commande

e Connecteur DB9 pour entrées proportionnelles et
commutées

Alimentation 12 V (200 mA)

Buse pour commande au souffle

Entrée jack (stéréo)

2 connecteurs bus LiNX

Indicateur d'activité affichant les demandes d'entrée

DLX-OUT500
Module de sortie

Connecteur DB9 pour sorties commutées
Sortie jack (stéréo)
2 connecteurs bus LiNX

[ )
[ )
[ )
e Témoin d'état

Cable bus, d'une longueur comprise entre 300 et 2 500 mm

1606716-)

Faisceau de cadbles d'extension, d'une longueur de 640 et
900 mm
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Accessoires pour assise électrique

ASL300
Contacteur Egg

e Commutateur momentané
¢ Normalement ouvert
e Jack mono

(@]

Interrupteur a boutons stéréo

e 2 commutateurs
e Jack stéréo

Commutateur a bascule stéréo

e Commutateur a bascule
¢ Normalement ouvert
e Jack stéréo

Interrupteur a boutons 4 voies

e 4 commutateurs
e Connecteur DB9

Commutateur a bascule 4 voies

e 4 directions de bascule
e Connecteur DB9

Commutateur 10 voies

¢ Module matériel uniqguement qui fournit un acceés
simple et direct aux fonctions d'assise électrique

DLX-FKEYO01

* Pour les systemes équipés d'un vérin physique

e Controle électrique du sieége a l'aide du contacteur Egg,
de l'interrupteur a boutons stéréo ou du commutateur
a bascule stéréo

16

DLX-FKEYO02

e Pour les systemes équipés de deux vérins physiques
ou plus

e Controle électrique de l'assise a l'aide de l'interrupteur
a boutons 4 voies ou du commutateur a bascule
4 voies

1606716-)



Montage

DLX-GYR100
Module LiNX G-Trac

e Stabilise le comportement de conduite du fauteuil
roulant

DLX-USB02
Chargeur USB LiNX

e 2 ports pour chargeur USB
e Courant de charge d'l A par port
¢ Bouchons de protection en caoutchouc

DLX-TILT201-A
Capteur d'angle

e Mesure l'angle du dossier

3.4 Montage du module de puissance

L'orientation de montage du module de puissance spécifiée par Invacare pour chaque modele de fauteuil roulant doit
étre respectée.

Dimensions des modules de puissance

DLX-PM60, DLX-PM75, DLX-PM120

" 88 +1 mm

168 1 mm

180 +1 mm

43 £1 mm |

DLX-PM75AL, DLX-PM120AL

~ 107+1mm |

168+ 1 mm

180+1mm

1606716-)
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Montage correct

® Arriere
Connecteurs
© Haut

() Base

Les modules de puissance peuvent étre placés sur le coté ou dans un angle. Lorsqu'ils sont installés dans un angle,
veillez a ce que les connecteurs ® soient orientés vers le bas, de fagon a éviter I'accumulation de liquides ou de corps
étrangers dans les évidements des connecteurs.

Montage incorrect

® Arriere
Connecteurs
© Haut
() Base

Tests

Le systeme LiNX doit étre soumis a des tests complets aprés l'installation de I'ensemble des modules et des cables.

18 1606716-)



3.5 Positions de montage sur les fauteuils roulants

i Les positions des modules d'alimentation ® et DLX-ACT200/400 ® en fonction du modéle et de la configuration du
fauteuil roulant sont indiquées dans le tableau ci-dessous. Pour plus d'informations sur I'accés aux composants,
reportez-vous au manuel de maintenance du modéle de fauteuil roulant concerné.

Montage

Traction roue arriére

Traction roue centrale

AVIVA RX avec siege
Modulite

Pronto M41, TDX SP2,
TDX SP2 base étroite, TDX
SP2 base large avec siege
Modulite

AVIVA RX avec siege Ultra
Low Maxx

TDX SP2 base étroite et TDX
SP2 base large avec siege
Ultra Low Maxx

Bora/Spectra XTR, Spectra
XTR HD sans lift/module
d'inclinaison d'assise

Bora/Spectra XTR, Spectra
XTR HD avec lift/module
d'inclinaison d'assise

Fox

Kite, Kite HD

Storm4, Storm#4 X-plore,
Storm4 Max!

Stream?!

1606716-)
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1 Pas de DLX-ACT200/400 sur Storm# Max et Stream

3.6 Broches de sortie des ports
DLX-PM60, DLX-PM75, DLX-PM120

® © O

[5@ %W

iDclooenol @

®

® Bus de communication LiNX

Port moteur/frein de stationnement M1
© Port batterie

© Port moteur/frein de stationnement M2
® Port utilitaire

DLX-PM60AL, DLX-PM75AL, DLX-PM120AL

@ @

@@m @nlm@ n@@u\

© ® ®

Bus de communication LiNX

® ®

Port moteur/frein de stationnement M1
Port batterie

Port moteur/frein de stationnement M2
Ports vérin

Port feux

® ® ® © O

Port utilitaire

3.7 Configuration des ports des vérins (configuration d'usine)

Les ports des vérins, les propriétés et le comportement de chaque vérin sont définis par Invacare. Vous avez la possibilité
de modifier la vitesse, la direction et le mode de fonctionnement. Ces opérations sont effectuées a partir de différents
menus. Reportez-vous a la section Modification des paramétres d'assise pour plus d'informations.

Mouvement d'assise

Le mouvement d'assise désigne le déplacement de I'assise. Il détermine I'icbne qui s'affiche sur l'interface utilisateur, la
vitesse globale, les vérins individuels et leurs vitesses respectives. Un mouvement d'assise peut contréler un ou plusieurs
vérins. Six mouvements d'assise sont définis dans la configuration d'usine.

Fonction d'assise
La fonction d'assise correspond a I'entrée utilisateur et définit le mode d'actionnement du mouvement.

Les modules d'alimentation « AL » qui comportent des vérins et des feux sont équipés de deux ports de vérin. Si
nécessaire, le systeme est complété par le DLX-ACT200 ou le DLX-ACT400, selon la configuration. Les chapitres qui suivent
détaillent la configuration des ports par module/configuration.

20 1606716-)



Montage

3.7.1 Configuration des ports pour les systemes équipés de DLX-REM2xx (UE - Version avec siege

Modulite)
Canal Mouvement d'assise (icone) Fonction d'assise (actionnement)
® Inclinaison Avance/retour proportionnel
N
0.00
Inclinaison du dossier Avance/retour proportionnel
<
0.00
© Jambe droite Avance/retour proportionnel
<
0 00 Les deux jambes
© Jambe gauche/ D Avance/retour proportionnel
Repose-jambes <
central 0 "
)
0.0
® Lift Avance/retour proportionnel
N
0.00
Configuration des ports sans lift
Module de
puissance a
® ®
DLX-ACT200 @ @
0)©)(0)o
aglog
|\ J
DLX-ACT400 @ @

1606716-) 21
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Configuration des ports avec lift

Module de
puissance

DLX-ACT200

DLX-ACT400

o [==]n]

fl’i’]

Eeeeenedkx [EeDEOrF e (]|

|

3.7.2 Configuration du port sur les systétmes non extensibles (version Etats-Unis)

Les systémes non extensibles sont équipés d'interrupteurs externes, ainsi que d'une touche de fonction, permettant de
contréler les fonctions électriques d'assise. Pour plus d'informations sur les touches de fonction, reportez-vous au chapitre
3.7.4 Configuration des ports pour les Functionkeys, page 24.

Systemes a vérin unique

®
LJ ) éz

Canal

Mouvement d'assise (icone)

Fonction d'assise (actionnement)

Inclinaison du dossier uniquement

| N
0.00

Avance/retour proportionnel

Inclinaison uniquement

-
0

o
o

Avance/retour proportionnel

LNX uniquement
S
0e

Avance/retour proportionnel

22
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Systemes a double vérin

Montage

Canal Mouvement Mouvement Mouvement Mouvement Mouvement Fonction
d'assise (icone) | d'assise (icone) | d'assise (icone) | d'assise (icone) | d'assise (icone) | d'assise
(actionnement)
® Inclinaison Inclinaison Inclinaison du | jambe gauche Inclinaison du | Avance/retour
. . dossier dossier proportionnel
- - [ Y < | Y
0 00 000 — 0.0 =
0.00 0.00
Lift LNX LNX Jambe droite Inclinaison Avance/retour
D D D D . proportionnel
N ) < < N
0.00 0.e8 0.ee 0.e0 0.00

3.7.3 Configuration du port pour les systemes équipés du DLX-REM400 et du DLX-REM500 (avec

siege Ultra Low Maxx)

LEEEEEEIMx  ([EOEENr em{Te] sl

{

|
|
—J

[
=

] 7
C

Canal Mouvement d'assise (icone) Fonction d'assise (actionnement)
® Inclinaison Avance/retour proportionnel
Lift Avance/retour proportionnel
© Repose-jambes dro;: Avance/retour proportionnel
© Repose-jambes gauche Avance/retour proportionnel

1606716-)
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Canal Mouvement d'assise (icone) Fonction d'assise (actionnement)
® LNX Avance/retour proportionnel
® Inclinaison du dossier Avance/retour proportionnel

3.7.4 Configuration des ports pour les Functionkeys

Si le systeme est installé avec un interrupteur externe, une Functionkey est une option pour avoir une interface entre les
interrupteurs et pour contrdler les fonctions électriques d'assise (sauf avec un commutateur 10 voies). Les Functionkeys
peuvent étre configurées de deux fagons différentes. Le type de Functionkey détermine le comportement du systeme
vis-a-vis du contrdle des vérins. Les propriétés et le comportement de chaque commutateur sont définis par Invacare et
peuvent étre réaffectés par le biais du port sur lequel la commande d'entrée est connectée. La réaffectation s'effectue
dans la section CONTROL INPUTS/OUTPUTS du module respectif. Reportez-vous a la section 9.15.6 Configuration des
commandes externes a commutateurs, page 182

Type 1 : systéme a vérin unique (SAS)

Cette Functionkey doit étre utilisée avec les systemes comportant un seul vérin physique. Elle est proposée en une
configuration :

e FKEYOL1TDC : controle du vérin a l'aide d'interrupteurs et d'un joystick

Les interrupteurs externes permettant de controler les fonctions électriques d'assise doivent étre raccordés aux prises
jack ; reportez-vous au tableau ci-dessous.

3

Prise jack stéréo pour le bouton stéréo ou le commutateur a bascule stéréo

® Prise jack mono pour le contacteur Egg

Type 2 : systéeme a vérins multiples (MAC)

Cette Functionkey doit étre utilisée avec les systtmes comportant deux vérins physiques ou plus. Elle est proposée en
une configuration :

e FKEYO2TDC : contréle du vérin a l'aide d'interrupteurs et d'un joystick

Le commutateur a boutons 4 voies ou le commutateur a bascule 4 voies doit étre branché dans la prise DB9.
3.8 Schémas de cablage

i Les schémas qui suivent illustrent le cablage d'un fauteuil roulant dans une configuration complexe comprenant
plusieurs vérins, plusieurs feux et un boitier de contréle tierce-personne.
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Montage

i Pour identifier la longueur de cable requise, consultez les tableaux ci-dessous ou mesurez le cdble apres le
démontage.

3.8.1 Cablage pour systéme d'assise Modulite

Cablage pour Modulite : Lift, inclinaison d'assise, inclinaison du dossier, élévation électrique des repose-jambes, feux,
double commande, entrée secondaire, DLX-ACT400, GLM-CONX4 (2), DLX-IN200 et chargeur USB

Actuator
Lifter

Actuator
Tilt

Actuator
Legrest right
Actuator
Recline
Max back
angle sensor
Secondary
8% | Remote

GLM-CONX4

DLX-ACT400

G-Trac sensor
DLX-GYR100

GLM-CONX4

Primary
US| Remote

2

DLX-ACU200/
DLX:

=]

[=] [2]
2 ] T
B EF “bi 5 x
I: 8] = =
8 ES 2 ]
i3 521 s s
=14 w3 % - = =

&3

LJLﬁLH

Microswitch
Slow-Stop 2

Conventional Version

Battery

Battery

indicator

8
©
L
T
£

Rear
Rear

Fig. 3-1

i La longueur de cable peut varier en fonction des positions de montage des manipulateurs principaux et secondaires
et du connecteur a 4 voies GLM-CONX4.
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Modele ® © © ®
AVIVA FX 1500 mm + 1500 mm 300 mm 300 mm 700 mm
640 mm pour
le faisceau
de cables
d'extension
AVIVA RX 1500 mm 1500 mm 300 mm 300 mm 700 mm
Kite 2500 mm 1500 mm 300 mm 700 mm 700 mm
Spectra XTR2 HD, 1700 mm 1700 mm 300 mm 700 mm 700 mm
Bora/Spectra XTR Standard
Stormé4, 1500 mm 1200 mm 300 mm 500 mm 300 mm
Storm# X-plore
TDX SP2 1500 mm 1200 mm 300 mm 300 mm 700 mm
Modele ® @ ® ®
AVIVA FX 1200 mm 2000 mm 1000 mm NC
AVIVA RX 1200 mm 2000 mm 640 mm 500 mm
Kite 1500 mm 2500 mm 700 mm NC
Spectra XTR2 HD, 1200 mm 2000 mm 700 mm NC
Bora/Spectra XTR Standard
Stormé4, 1200 mm 2000 mm 300 mm NC
Storm# X-plore
TDX SP2 1 000 mm 1 700 mm 300 mm NC

26

1606716-)




Cablage pour Modulite : Lift, inclinaison d'assise, inclinaison du dossier, élévation électrique des repose-jambes, feux,

double commande, DLX-ACT400, GLM-CONX4 et chargeur USB

Actuator
Recline

Max back
angle sensor

Actuator
Tilt

DLX-ACU200
DLX-REMO50

Actuator
Lifter

DLX-ACT400

Primary
Remote

BUS

.aus GLM-CONX4

Conventional Version

s
k)
=
o

Rear
indicator
Rear
indicator

B

Power module
DLX-PM119AL

eg

G-Trac sensor
BLX-GYR9®

Montage

Motor LH

Meter RH

N
—
—]

S
R
29
154
gz
=

Battery

Fig. 3-2

Battery

el
Kl
a

g La longueur de cable peut varier en fonction des positions de montage des manipulateurs principaux, de la double

I commande et du connecteur a 4 voies GLM-CONX4.
Modele ® © © ® ®
AVIVA FX 1500 mm + 2000 mm 700 mm 2000 mm 700 mm 1000 mm
640 mm pour
le faisceau
de cables
d'extension
AVIVA RX 1500 mm 2000 mm 700 mm 2000 mm 700 mm 640 mm

1606716-)
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28

Modeéle ® © ) ® ®

Kite 2500 mm 1500 mm 700 mm 1700 mm 700 mm 700 mm
Pronto M411 1700 mm 1500 mm 700 mm 1500 mm 700 mm -
Spectra XTR2 HD, 1700 mm 1200 mm 700 mm 1500 mm 700 mm 700 mm
Bora/Spectra XTR Standard

Storm4, 1500 mm 1200 mm 500 mm 1500 mm 300 mm 300 mm
Storm# X-plore

TDX SP2 1500 mm 1000 mm 300 mm 1500 mm 700 mm 300 mm
1

Pronto M41 sans capteur G-trac, micro-interrupteur, ni

capteur d'angle du dossier

1606716-)




Montage

Cablage pour Modulite : Inclinaison d'assise, inclinaison du dossier, élévation électrique des repose-jambes, feux et
DLX-ACT200

Actuator
Legrest left/
Center
mounted
Actuator
Legrest right
Actuator
Tilt
Actuator
Recline

DLX-REM216
DLX-ACT200

Remote

G-Trac sensor
DLX-GYR100

I @

BUS

m
o

Motor RH

t
Power module

eg.

Lights

PCB

AUX|
DLX-PM120AL

Motor LH

—

i

Conventional Version

Battery

2
=}
2
2

Battery

LED Version

indicator

<]
=
©
L2
he]
<

Rear
Rear

Fig. 3-3

o]
]l La longueur de cable peut varier en fonction des positions de montage du manipulateur principal.

Modeéle ®

AVIVA FX 1500 mm + 640 mm pour le faisceau 1700 mm

de cables d'extension . i
2500 mm (si monté comme

manipulateur pour tierce-personne)

AVIVA RX 1500 mm 1700 mm

2500 mm (si monté comme
manipulateur pour tierce-personne)

1606716-)
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Modele ®

Kite 1500 mm 1500 mm
Spectra XTR2 HD, 1500 mm 1500 mm
Bora/Spectra XTR Standard

Storm4, 1200 mm 1500 mm
Storm# X-plore

TDX SP2 1700 mm 1000 mm

30

1606716-)




Montage

Cablage pour Modulite : Simple inclinaison d'assise/Conduite uniquement

Remote
BUS | DLX-REM110

B1

DLX-PM60/

DLX-PM75/

DLX-PM120
Motor LH
Motor RH

| Power module

—

Battery

fuse cable

Battery

Fig. 3-4

ﬁ La longueur de cable peut varier en fonction des positions de montage du manipulateur principal.

Modeéle ®

AVIVA FX 1700 mm + 640 mm pour le faisceau de cables d'extension
AVIVA RX 1700 mm

Fox 1000 mm + 640 mm pour le faisceau de cables d'extension
Kite 2000 mm

Pronto M41 2000 mm

Spectra XTR2 HD, Bora/Spectra XTR Standard 2000 mm

Storm4, Storm# X-plore 2000 mm

Stream 1500 mm

TDX SP2 1500 mm

1606716-)
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3.8.2 Cablage pour systéeme d'assise Modulite (Pronto M41 uniquement)

Cablage pour Pronto M41 avec Modulite : Inclinaison d'assise, inclinaison du dossier, élévation électrique des
repose-jambes et DLX-ACT400

Actuator

Tilt
Actuator
Recline

Legrest right

Actuator
Legrest left
Actuator

DLX-ACT400

T

AT @

Remote
BUS | DLX-REM216

1

B

Motor LH
Motor RH

Power module

DLX-PMBOAL |
mil -

=] [

5 [

L]

Battery

fuse cable

Battery

Fig. 3-5

i La longueur de cable peut varier en fonction des positions de montage du manipulateur principal.

1 000 mm
1200 mm

®

@
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Montage

3.8.3 Cablage pour systeme d'assise Modulite (Fox uniquement)

Cablage pour Fox avec Modulite : Conduite uniquement avec ACU

ACU

9

DLX-REM110

Remote

BUS

BUS
]

BUS | GLM-CONX4 |BUS

B1
Al

AUX
e.g.
Power module
DLX-PM60
82
Motor LH
Motor RH

[
—

Battery

fuse cable

Battery

Fig. 3-6

ﬁ La longueur de cable peut varier en fonction des positions de montage des manipulateurs principaux et secondaires
et du connecteur a 4 voies GLM-CONX4.

® 300 mm + 640 mm pour le faisceau de cébles d'extension
1 000 mm
© 1 000 mm
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Cablage pour Fox avec Modulite : Inclinaison du dossier uniquement

Actuator
Recline

Remote
BUS | DLX-REM211

= |
E DLX-ACT200 E

B1
A1

Power module

Motor LH
Motor RH

[
eg
DLX-PM60
=]

LJLH

Battery

fuse cable

Battery

Fig. 3-7

i La longueur de cable peut varier en fonction des positions de montage du manipulateur principal.

300 mm + 640 mm pour le faisceau de cables d'extension

1 000 mm

®

@
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Cablage pour Fox avec Modulite : Inclinaison du dossier uniquement et ACU

ACU
Actuator
Recline

?

Remote
BUS | DLX-REM211
BUS
y us|
[us| GLM-CONX4 [sud

B1
L~

Pb\;ver module

DLX-PM60
Motor LH
Motor RH

[
eg

[
—

Battery

fuse cable

Battery

Fig. 3-8
ﬁ La longueur de cét?le peqt varier en fonction des positions de montage des manipulateurs principaux et secondaires
et du connecteur a 4 voies GLM-CONX4.
® 300 mm + 640 mm pour le faisceau de cables d'extension
500 mm
© 1 000 mm
) 1 000 mm
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3.8.4 Cablage pour systéeme d'assise Ultra Low Maxx

Cablage pour systemes non extensibles avec siége Ultra Low Maxx (Etats-Unis uniquement)

Actuator
Actuator
4way Button
4way toggle

Functionkey

S _
8 I © s
I 5 =4
S 2 e}
jas) < 31 3 |z
D = (=]
o< ~ > s =]
— & 3 = g
© 5
" o
3 H S
F (o)X=
o
g8
a
3
%
2
[2] [=]
©
S So
8o
< @
EZ ] 2
18 £ 2
B 3% a8 5
E ga
T2l o
HIEIE
=
3
g
£
4
[=4]
v @
) 8
8 o>
2 <
2 s°
=
I
©
@

Fig. 3-9
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i La longueur de cable peut varier en fonction des positions de montage des manipulateurs principaux et secondaires
et du connecteur a 4 voies GLM-CONX4.

Configuration ® © © ® ® © (G)
Inclinaison 1200 mm | 300 mm | 700 mm | 300 mm 1500 mm | Touche de non utilisé | Inclinaison
du dossier fonction du dossier
uniguement FKEYO1/ connectée
FKEYO1TDC
Inclinaison 1200 mm | 300 mm | 700 mm | 300 mm 1500 mm | Touche de Inclinaison Inclinaison
d'assise/ fonction d'assise du dossier
Inclinaison du FKEY02/ connectée connectée
dossier FKEY02TDC
LNX uniqguement | 1200 mm | 300 mm 1200 mm | 300 mm 1500 mm | Touche de LNX non utilisé
fonction connecté
FKEYO1/
FKEYO1TDC
Inclinaison 1200 mm | 300 mm 1200 mm | 300 mm 1500 mm | Touche de Inclinaison non utilisé
d'assise fonction d'assise
uniquement FKEYO1/ connectée
FKEYO1TDC
Deux jambes 1200 mm | 300 mm | 1200 mm | 300 mm | 1500 mm | Touche de Repose- Repose-
fonction jambes jambes
FKEY02/ droit gauche
FKEY02TDC connecté connecté
Inclinaison du 1200 mm | 300 mm 1200 mm | 300 mm 1500 mm | Touche de LNX Inclinaison
dossier/LNX fonction connecté du dossier
FKEY02/ connectée
FKEYO2TDC
Inclinaison 1200 mm | 300 mm 1200 mm | 300 mm 1500 mm | Touche de LNX Inclinaison
d'assise/LNX fonction connecté d'assise
FKEY02/ connectée
FKEY02TDC
Inclinaison 1200 mm | 300 mm | 1200 mm | 300 mm | 1500 mm | Touche de Lift Inclinaison
d'assise/Lift fonction connecté d'assise
FKEY02/ connectée
FKEY02TDC

1606716-)
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ions avec siege Ultra Low Maxx
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Fig. 3-10
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La longueur de cable peut varier en fonction des positions de montage des manipulateurs principaux et secondaires

et du connecteur a 4 voies GLM-CONX4.
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ﬁ En fonction de la configuration, le contacteur Egg ASL300 peut étre branché sur le manipulateur principal.

Configuration + inclinaison d'assise, | + inclinaison d'assise, | + inclinaison d'assise, | + inclinaison d'assise,
+ inclinaison du - inclinaison du + inclinaison du - inclinaison du
dossier, - lift dossier, - lift dossier, + lift dossier, + lift

® 1 200 mm 1200 mm 1 500 mm 1 500 mm

®1 REM400 : 1 500 mm | REM400 : 1 500 mm | REM400 : 1 500 mm | REM400 : 1 500 mm
REM500 : 1 700 mm | REM500 : 1 700 mm | REM500 : 1 700 mm | REM500 : 1 700 mm

© 700 mm 1200 mm 700 mm 1200 mm

() 300 mm 300 mm 300 mm 300 mm

®? 1700 mm 1200 mm 1200 mm 1200 mm

® 300 mm 300 mm 300 mm 300 mm

@] 300 mm 300 mm 300 mm 300 mm

G) 300 mm 300 mm 300 mm 300 mm

@® 300 mm 300 mm 300 mm 300 mm

) 300 mm 300 mm 300 mm 300 mm

® 300 mm 300 mm 300 mm 300 mm

1

2

1606716-)

Selon le manipulateur principal

Port bus soit pour DLX-CR400, soit pour l'interrupteur d'arrét du manipulateur. Impossible de combiner les deux.

39



Invacare® LiNX

3.9 Montage des manipulateurs principaux

i Pour plus d'informations concernant le montage des supports pour manipulateurs sur le fauteuil roulant,
reportez-vous au manuel de maintenance du systeme d'assise.

3.9.1 Montage de manipulateurs sur un support de manipulateur standard

Les manipulateurs suivants peuvent étre montés sur le support de manipulateur :

e DLX-REM1XX
e DLX-REM2XX
e DLX-REM400

Montage du DLX-REM1XX ou du DLX-REM2XX pour Modulite

|9 e (Clé Allen 3 mm
ol e (Clé de 8 mm

Fig. 3-11

Fig. 3-12 Le manipulateur représenté sur l'illustration sert d'exemple. Le montage est identique a celui de l'illustration pour chaque
modele de manipulateur.

Fixez le manipulateur ® sur I'adaptateur pour manipulateur ® avec les vis ® et les rondelles @.

Montage du DLX-REM400 ou du DLX-REM2XX pour Ultra Low Maxx

| 9 e (Clé Allen 3 mm
il . cic de 8 mm
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@ @
- O
\::: 6-_
\@\ %
® ® \%
Fig. 3-13

Fixez le support du joystick ® sur I'adaptateur pour manipulateur ® avec les vis ©, les rondelles © et les écrous ®.

Fig. 3-14 Le manipulateur représenté sur l'illustration sert d'exemple. Le montage est identique a celui de l'illustration pour chaque
modele de manipulateur.

Fixez le manipulateur ® sur |'adaptateur pour manipulateur ® avec les vis ® et les rondelles @.

3.9.2 Montage de manipulateurs sur un support de manipulateur escamotable
Les manipulateurs suivants peuvent étre montés sur le support de manipulateur :

DLX-REM1XX
DLX-REM2XX
DLX-REM400
DLX-REM500

Montage de DLX-REM1XX, DLX-REM2XX ou DLX-REM400

Clé Allen 3 mm
Clé Allen 4 mm
Clé de 8 mm

Clé de 10 mm

|U
il

Fig. 3-15

1. Tirez les vis © au travers du support ©, du support du manipulateur et des rondelles ®.
2. Serrez les vis avec les écrous ®.
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3. Tirez les vis ® au travers des rondelles ®, du support © et du support @, puis serrez-les.
4,

Fig. 3-16 Le manipulateur représenté sur l'illustration sert d'exemple. Le montage est identique a celui de l'illustration pour chaque
modeéle de manipulateur.

Fixez le manipulateur au support @ a l'aide des vis ®.

Montage de DLX-REM500

|U
il

Clé Allen de 3 mm
Clé Allen de 4 mm
Adhésif frein-filet de force moyenne (Loctite 243 ou équivalent)

|
®—-)
Fig. 3-17

Fixez l'autocollant anti-frottement ® sur le bras angulé ® et insérez le tout dans le support ©.
2. Fixez I'ensemble a l'aide du manchon-écrou ©, de la rondelle ® et de la vis ®.

=

i Appliquez de I'adhésif frein-filet sur la vis (.

3. Insérez le boulon de blocage ® et le ressort de compression (D dans le support © et le bras angulé ®.
4. Fixez a l'aide de la molette de verrouillage @ et de la vis sans téte @ .

i Appliquez de I'adhésif frein-filet sur la vis sans téte .
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Fig. 3-18
Introduisez le support © dans le bras angulé ®, la boule de serrage ® et I'anneau de serrage ™.
Fixez a l'aide des vis ©.
6. Montez le manipulateur @ sur la plagque de support ® et la douille de serrage ® a l'aide des rondelles @ et des vis ®.

3.9.3 Montage de manipulateurs sur un support de manipulateur Quad Link
Disponible uniquement pour les modéles Ultra Low Maxx

Les manipulateurs suivants peuvent étre montés sur le support de manipulateur :

¢ DLX-REM1XX
e DLX-REM2XX
e DLX-REM400

|9 e C(Clé Allen 3 mm
ol e (Clé Allen 5 mm

Fig. 3-19 Le manipulateur représenté sur l'illustration sert d'exemple. Le montage est identique a celui de l'illustration pour chaque modéle de
manipulateur.
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1. Fixez |'adaptateur pour manipulateur LINX ® a l'aide des vis @ sur le manipulateur ©.

i L'adaptateur pour manipulateur LiNX peut pivoter de 90° sur la droite ou la gauche pour faciliter le réglage.

2. Fixez le manipulateur sur le support Quad Link ® a l'aide de la vis ®, de la rondelle Nord-Lock ® et de la rondelle de
blocage crantée @.

i Serrez la vis © au couple maximum de 25 Nm.

3.9.4 Montage de manipulateurs sur des supports de manipulateur pour tierce-personne

Les manipulateurs suivants peuvent étre montés sur le support de manipulateur :

e DLX-REM1XX
e DLX-REM2XX
e DLX-REM400

Montage du DLX-REM1XX ou du DLX-REM2XX sur un systéeme Modulite

Le manipulateur se fixe au fauteuil roulant au moyen d'un support présent sur la poignée de poussée ou sur la barre
de poussée.

|9 e (Clé Allen 4 mm
ol e (Clé Allen 3 mm
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1. Faites passer les vis ® au travers des rondelles ®, de la plague de montage © et de la face inférieure du support ©.
2. Fixez la face inférieure du support a la barre de poussée avec la partie supérieure du support ® et les écrous ®.

3.

Fig. 3-21
Fixez le manipulateur et le support @ sur le support ® a l'aide des vis @ et des rondelles .

Pour les positions de montage, reportez-vous a la section 3.11.4 Montage du DLX-REMO050, page 55.
Montage du DLX-REM1XX, du DLX-REM2XX ou du DLX-REM400 sur un systeme Ultra Low Maxx
Dossier électrique

Le manipulateur se fixe au fauteuil roulant au moyen d'un support présent sur la poignée de poussée ou sur la barre
de poussée.

| Q@ e (Clé Allen 4 mm
ol e (Clé de 8 mm

45
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1.
Fig. 3-22 Le manipulateur représenté sur l'illustration sert d'exemple. Le montage est identique a celui de l'illustration pour chaque
modéle de manipulateur.
Fixez le manipulateur ®, le support ® et le tambour de support © au collier © a I'aide des vis ® et des rondelles ®.
2.
Risque de détérioration du manipulateur
. Le couple maximum de serrage de la vis est de 1 Nm.
— N'allez pas au-dela de cette valeur car vous risqueriez d'endommager le manipulateur.
Fixez le tambour de support © dans le collier © a l'aide de la vis @, de la rondelle ® et de I'écrou ®.
3.
Fig. 3-23
4,

Fig. 3-24
Fixez le support @ a la pince de préhension ® a l'aide des vis N et des écrous ©.

Dossier manuel

Le manipulateur se fixe au fauteuil roulant au moyen d'un support présent sur la poignée de poussée ou sur la barre
de poussée.

| e (lé Allen 4 mm
ol e C(Clé Allen 5 mm
e C(Clé de 8 mm
e Adhésif frein-filet (Loctite 225 ou similaire)

46 1606716-)



Montage

1.
Fig. 3-25 Le manipulateur représenté sur l'illustration sert d'exemple. Le montage est identique a celui de l'illustration pour chaque
modeéle de manipulateur.
Fixez le manipulateur ®, le support ® et le tambour de support © au collier © a l'aide des vis ® et des rondelles ®.
2.
Risque de détérioration du manipulateur
. Le couple maximum de serrage de la vis est de 1 Nm.
— N'allez pas au-dela de cette valeur car vous risqueriez d'endommager le manipulateur.
Fixez le tambour de support © dans le collier © a l'aide de la vis @, de la rondelle ® et de I'écrou .
3.
Fig. 3-26
Installez la pince de préhension ® sur la barre de poussée a I'aide des vis © et des écrous .
Serrez les vis a 10 Nm.
4.

Fig. 3-27

Insérez les vis ® au travers de la pince de préhension D et des entretoises ® dans la fixation ©.
Utilisez un adhésif frein-filet et serrez les vis a 10 Nm.

3.9.5 Montage des commutateurs a bascule sur le DLX-REM400

ﬁ Les commutateurs a bascule sont uniquement compatibles avec le manipulateur DLX-REM400-B. Ils ne doivent pas

étre installés sur la version DLX-REM400-A.

1606716-)
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e Clé Torx TX8

Pic d'ouverture (ou similaire)

e Deux vis supplémentaires (incluses dans le kit de montage)
e Kit d'étiquettes (inclus dans le kit de montage)

(=T
—C
L]

Fig. 3-28
Retirez le carénage arriere ® au moyen du pic d'ouverture ®.

jo

Fig. 3-29

Desserrez et retirez les quatre vis argentées ©.

Fixez le commutateur a bascule ® sur le manipulateur ® avec les vis © et ©O.
Répétez les étapes 2 et 3 pour installer le deuxieme commutateur/cache.
Installez le nouveau carénage arriere inclus dans le kit de montage.

Apposez les étiquettes ® sur les deux commutateurs a bascule.

ounkw

3.10 Montage des manipulateurs principaux sur le support central escamotable

A ATTENTION !
Risque de blessure et de dommage matériel
La présence de bavures et I'absence d'embouts sur des tiges apres leur modification, comme leur
raccourcissement, par exemple, risquent d'entrainer des blessures ou des dommages.
— Ebavurez aprés la découpe d'une longueur excessive.
— Réinstallez I'embout aprés I'ébavurage.
— Vérifiez que I'embout est bien serré.

Montage de DLX-REM1XX, DLX-REM2XX ou DLX-REM400

| 9 e (Clé Allen 4 mm
il . ci¢ de 8 mm
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Fig. 3-30 Le manipulateur représenté sur l'illustration sert d'exemple. Le montage est identique a celui de l'illustration pour chaque
modeéle de manipulateur.

Fixez le manipulateur ®, le support ® et le tambour de support © au collier © a l'aide des vis ® et des rondelles ®.

Risque de détérioration du manipulateur
. Le couple maximum de serrage de la vis est de 1 Nm.
— N'allez pas au-dela de cette valeur car vous risqueriez d'endommager le manipulateur.
Fixez le tambour de support © dans le collier © a l'aide de la vis @, de la rondelle ® et de I'écrou .
3.

Fig. 3-31

Faites passer le support de collier @ sur le support central escamotable ©.
4. Fixez le collier ©® au support de collier @ et solidarisez I'ensemble a I'aide des vis ®.

Montage de DLX-REM500

| Q@ e C(Clé Allen de 4 mm
il e (Clé Allen de 3/16 pouces

1. Fixez le manipulateur © sur le support ® a l'aide des vis ®.
2. Faites passer le support ® sur le noyau ®.
3. Fixez le support au noyau a l'aide de la vis ©.
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3.11 Montage des manipulateurs secondaires

i Pour plus d'informations concernant le montage des supports pour manipulateurs sur le fauteuil roulant,
reportez-vous au manuel de maintenance du systeme d'assise.

3.11.1 Montage de l'adaptateur KLICKfix pour IDC

Montage standard

|U . e
il e Tournevis Phillips

Positionnez les colliers de serrage ® sur la poignée de poussée du fauteuil roulant ®.

Assurez-vous que la bague en caoutchouc © se trouve entre les colliers de serrage et la poignée de poussée.
Installez I'adaptateur KLICKfix © sur les colliers de serrage.

Serrez les vis ®.

el i

Montage sur le systeme d'assise Ultra Low Maxx

I‘I' e Clé Allen de 4 mm (3/16”)
0 e Tournevis Phillips

Positionnez la fixation ® sur la poignée de poussée du fauteuil roulant ®.

Glissez le tube de I'adaptateur © dans la fixation.

Serrez le boulon a ailettes ©.

Pour monter I'adaptateur KLICKfix sur son tube, reportez-vous au chapitre Montage standard.

e

3.11.2 Montage du DLX-ACU200

Montage pour le systeme d'assise Modulite

Clé Allen de 3 mm
Clé Allen de 5 mm
Clé de 8 mm
Clé de 10 mm

|U
ol
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1.
Fig. 3-32
2.
Fig. 3-33
Fixez la pince @ et les entretoises ® a la pince de préhension avec les vis ©.
3.

Risque de détérioration du manipulateur
. Le couple maximum de serrage de la vis est de 1 Nm.
— N'allez pas au-dela de cette valeur car vous risqueriez d'endommager le manipulateur.

Installez le manipulateur ® dans la pince ® et serrez la vis © et I'écrou ©.

Montage pour le systéeme d'assise Ultra Low Maxx (dossier électrique)

| © e (lé Allen de 4 mm
ol e (Clé de 8 mm
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1.
©
Fig. 3-35
Risque de détérioration du manipulateur
. Le couple maximum de serrage de la vis est de 1 Nm.
— N'allez pas au-dela de cette valeur car vous risqueriez d'endommager le manipulateur.
Installez le manipulateur ® dans la pince ® et serrez la vis © et I'écrou ©.
2.
3.

Fig. 3-37
Fixez le support @ a la pince de préhension (O a l'aide des vis ® et des écrous Q.

Montage pour le systeme d'assise Ultra Low Maxx (dossier manuel)

Clé Allen de 4 mm

Clé Allen de 5 mm

Clé de 8 mm

Adhésif frein-filet (Loctite 225 ou similaire)

|U
ol
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1.
Risque de détérioration du manipulateur
o Le couple maximum de serrage de la vis est de 1 Nm.
— N'allez pas au-dela de cette valeur car vous risqueriez d'endommager le manipulateur.
Installez le manipulateur ® dans la pince ® et serrez la vis © et I'écrou ©.
2.
Fig. 3-39
Installez la pince de préhension ® sur la barre de poussée a l'aide des vis @ et des écrous ®.
Serrez les vis a 10 Nm.
3.

Fig. 3-40

Insérez les vis O au travers de la pince de préhension ® et des entretoises ® dans la fixation ®.
Utilisez un adhésif frein-filet et serrez les vis a 10 Nm.

3.11.3 Montage du DLX-CR400
s'applique également au DLX-CR400LF

Support de manipulateur standard

|9 o Clé Allen de 3 mm
ol e (Clé Allen de 4 mm
e (Clé de 8 mm
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1.

Fixez le support du joystick @ sur I'adaptateur pour DLX-CR400 ® avec les vis ©, les rondelles © et les écrous ®.
2.

Fixez le collier ® a I'adaptateur pour DLX-CR400 ® avec les rondelles @ et les vis ®.
3.

| Risque de détérioration du manipulateur
. Le couple maximum de serrage de la vis est de 1 Nm.
— N'allez pas au-dela de cette valeur car vous risqueriez d'endommager le manipulateur.

Placez le manipulateur © dans le collier ® et serrez la vis ® et la rondelle @ avec I'écrou @.

Support central escamotable

A ATTENTION !
Risque de blessure et de dommage matériel
La présence de bavures et I'absence d'embouts sur des tiges apres leur modification, comme leur
raccourcissement, par exemple, risquent d'entrainer des blessures ou des dommages.
— Ebavurez aprés la découpe d'une longueur excessive.
— Réinstallez I'embout aprées I'ébavurage.
— Vérifiez que I'embout est bien serré.

| 9 e (Clé Allen de 4 mm
ol e (Clé de 8 mm

Risque de détérioration du manipulateur
Le couple maximum de serrage de la vis est de 1 Nm.
— N'allez pas au-dela de cette valeur car vous risqueriez d'endommager le manipulateur.

Placez le manipulateur © dans le collier ® et serrez la vis ® et la rondelle © avec I'écrou ®.
2. Faites passer le support de collier @ sur le support central escamotable ®.
3. Fixez le collier ® au support de collier @ et solidarisez I'ensemble a I'aide des vis ®.
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3.11.4 Montage du DLX-REMO050

| 9 e (Clé Allen 4 mm
ll]l e C(Clé Allen 3 mm

Le boitier de contrdle tierce-personne se fixe au fauteuil roulant au moyen d'un support présent sur la poignée de
poussée ou sur la barre de poussée.

1. Faites passer les vis @ au travers des rondelles ®, de la plague de montage © et de la face inférieure du support ©.
2. Fixez la face inférieure du support a la barre de poussée avec la partie supérieure du support ® et les écrous ®.
3.

Fig. 3-42

Faites passer les vis @ dans les rondelles ®, le support (D et le boitier de contréle tierce-personne.
4. Serrez les vis.
5. Connectez le boitier de contréle tierce-personne.

Positions de montage

1606716-) 55



Invacare® LiNX

3.12 Montage des composants ASL

i Pour plus d'informations concernant le montage des supports pour manipulateurs sur le fauteuil roulant,
reportez-vous au manuel de maintenance du systeme d'assise.

3.12.1 Montage des boitiers d'interface

Montage du boitier d'interface du joystick ASL pour le systeme Ultra Low Maxx

l“, e (Clé Allen de 5 mm

1. Desserrez la vis ®.
2. Mettez en place le boitier d'interface ®.
3. Placez les deux parties sur le tube d'accoudoir © et resserrez la vis @.

Montage du boitier d'interface du joystick ASL pour le systeme Modulite

19 ¢ Clé Allen de 3 mm
il . Cie Allen de 6 mm

g L'illustration ci-dessous représente un support monté c6té gauche sur l'assise avec accoudoir relevable monté. Le
support d'accoudoir ® peut étre remplacé par une rondelle entretoise et la position de montage peut varier.
L'ordre d'installation est le méme.
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1.
Fig. 3-44
Desserrez et retirez la vis du haut © et la rondelle ®.
2. Mettez en place le support de la base ©. Vérifiez que le support d'accoudoir (rondelle entretoise) ® est installé
correctement et que les deux trous sont alignés.
3. Réinsérez la vis et la rondelle.
4. Répétez les étapes 1 a 3 pour la deuxieme vis.
5. Serrez les deux vis © a 6 Nm.
6.

Fig. 3-45

Mettez en place I'écrou noyé &, le boitier d'interface ® et le support G.
7. Serrez le boulon ® a 0,3 Nm.

Montage du boitier d'interface ASL106 pour le systéme Ultra Low Maxx (inclinaison manuelle du dossier)

I‘i‘ e C(Clé Allen de 1/8 po
0 e (lé Allen de 3 mm
e (Clé de 8 mm

Fig. 3-46

1. Insérez les boulons ©.
2. Mettez en place le support ®, les rondelles ® et les écrous ®.

1606716-)
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3. Serrez les écrous (®.
4,

Fig. 3-47
Serrez le boitier d'interface @ sur le support ® a l'aide des vis .

Montage du boitier d'interface ASL106 pour le systeme Ultra Low Maxx (inclinaison électrique du dossier)

| & e (lé Allen de 1/8 po

ol e (Clé Allen de 5 mm
e (Clé Allen de 6 mm
e (Clé de 13 mm

Fig. 3-48
Desserrez et retirez I'écrou ©, les rondelles, les entretoises et le boulon ®.
2. Réinsérez le boulon ® et la bride ®, les rondelles, les entretoises et |'écrou ©.

3. Serrez I'écrou.
4,

Fig. 3-49

Insérez les boulons ©.
5. Mettez en place le support ®, les rondelles ® et les écrous ®.

6. Serrez les écrous (.
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7. Mettez en place les embouts @.
8.

Fig. 3-50

Serrez le boitier d'interface @ sur le support ® a l'aide des vis .

Montage du boitier d'interface ASL106 pour le systtme Modulite

I‘I' e Clé Allen de 1/8 po
0 e (lé Allen de 5 mm
e (lé de 13 mm

Fig. 3-51

Insérez les boulons ©.
Mettez en place le support ®, les rondelles ® et les écrous ®.

Serrez les écrous .

POnNRE

Fig. 3-52

Serrez le boitier d'interface @ sur le support ® a l'aide des vis .

Montage du boitier d'interface de commande au souffle ASL154 pour le systeme Ultra Low Maxx

I‘i’ e (lé Allen de 5 mm
0 e Tournevis plat
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Fig. 3-53

1. Desserrez la vis ®.
2. Placez le support sur le tube d'accoudoir ® et resserrez la vis ®.

3. Mettez en place le boitier d'interface © et serrez les vis ©.

3.12.2 Fixation du joystick compact a commutateur simple

Montage sur tablette latérale

|=|' e Clé Allen de 1/8”
0 e Clé Allen de 5/32”
e (lé Allen de 3/16”
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Fig. 3-54

Fig. 3-55

Insérez la plaque de serrage ® dans l'orifice prévu a cet effet sur la tablette ®.
3. Fixez la plaque de serrage ®, la boule de serrage © et la plaque de serrage supérieure © a l'aide des vis ®.
4.

Fig. 3-56

Fixez I'équerre ® a l'aide des vis @ a la tablette ®.
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Insérez le manipulateur © dans la tablette ®.
6. Fixez le bloc adaptateur ® sur I'équerre ® a l'aide de la vis ® et de la rondelle ™.

Montage sur tablette a noyau

A ATTENTION !
Risque de blessure et de dommage matériel
La présence de bavures et I'absence d'embouts sur des tiges apres leur modification, comme leur
raccourcissement, par exemple, risquent d'entrainer des blessures ou des dommages.
— Ebavurez aprés la découpe d'une longueur excessive.
— Réinstallez I'embout aprées I'ébavurage.
— Vérifiez que I'embout est bien serré.

I'i’ e C(Clé Allen de 1/8”
0 e Clé Allen de 5/32”
e (lé Allen de 3/16”
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Fig. 3-58

Fig. 3-59

Insérez la plaque de serrage ® dans l'orifice prévu a cet effet sur la tablette ®.
3. Fixez la plague de serrage ®, la boule de serrage © et la plagque de serrage supérieure © a l'aide des vis ®.
4,

Fixez I'équerre ® a l'aide des vis O a la tablette ®.
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Fig. 3-61

Insérez le manipulateur © dans la tablette ®.
6. Fixez le bloc adaptateur ® sur I'équerre ® a l'aide de la vis @ et de la rondelle ®.
7.

@

Fig. 3-62
Faites passer le montage de sécurité @ sur le noyau et serrez la vis ®.

Montage sur noyau seul

A ATTENTION !
Risque de blessure et de dommage matériel
La présence de bavures et I'absence d'embouts sur des tiges apres leur modification, comme leur
raccourcissement, par exemple, risquent d'entrainer des blessures ou des dommages.
— Ebavurez apreés la découpe d'une longueur excessive.
— Réinstallez I'embout aprées I'ébavurage.
— Vérifiez que I'embout est bien serré.

I‘I’ e C(Clé Allen de 1/8”
0 e Clé Allen de 5/32”

1. Faites passer le bloc adaptateur ® sur le noyau et serrez la vis ®.
2. Insérez le manipulateur ® dans le collier ©.
3. Fixez le collier © sur le bloc adaptateur ® a l'aide des vis ©.

3.12.3 Montage du joystick Micro Extremity Control

Montage sur tablette latérale

I‘i’ e Clé Allen de 1/8”
0 e (Clé Allen de 5/32”
e C(Clé Allen de 3/16”
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Fig. 3-64

1. Insérez la plaque de serrage ® dans l'orifice prévu a cet effet sur la tablette ®.
2. Fixez la plaque de serrage ®, la boule de serrage © et la plaque de serrage supérieure © a l'aide des vis ®.
3.

Insérez le manipulateur ® par en dessous dans la tablette ®. Assurez-vous que la fleche O pointe vers la marche
arriere.

Montage sur tablette a noyau

A ATTENTION !
Risque de blessure et de dommage matériel
La présence de bavures et I'absence d'embouts sur des tiges apres leur modification, comme leur
raccourcissement, par exemple, risquent d'entrainer des blessures ou des dommages.
— Ebavurez aprés la découpe d'une longueur excessive.
— Réinstallez I'embout aprés I'ébavurage.
— Vérifiez que I'embout est bien serré.

I‘I' e (Clé Allen de 1/8”
0 e Clé Allen de 5/32”
e C(Clé Allen de 3/16”
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Fig. 3-66

1. Insérez la plagque de serrage ® dans l'orifice prévu a cet effet sur la tablette ®.
2. Fixez la plague de serrage ®, la boule de serrage © et la plague de serrage supérieure © a l'aide des vis ®.
3.

Fig. 3-67

Insérez le manipulateur @ par en dessous dans la tablette ®. Assurez-vous que la fleche ® pointe vers la marche
arriere.

Faites passer le montage de sécurité @ sur le noyau et serrez la vis ®.

Montage sur noyau seul

A ATTENTION !
Risque de blessure et de dommage matériel
La présence de bavures et I'absence d'embouts sur des tiges apres leur modification, comme leur
raccourcissement, par exemple, risquent d'entrainer des blessures ou des dommages.
— Ebavurez aprés la découpe d'une longueur excessive.
— Réinstallez I'embout aprés I'ébavurage.
— Vérifiez que I'embout est bien serré.

I‘I" e (Clé Allen de 1/8”
0 e Clé Allen de 5/32”
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@

Fig. 3-69
Faites passer le bloc adaptateur ® sur le noyau et serrez la vis ®.
2. Insérez le manipulateur ® dans le collier ©. Assurez-vous que la fleche ® (non visible sur l'illustration) pointe vers

la marche arriére.
3. Fixez le collier © sur le bloc adaptateur ® 3 l'aide des vis ©.

=

3.12.4 Montage du joystick compact pédiatrique

Montage sur tablette latérale

I‘I' e (Clé Allen de 1/8”
0 e Clé Allen de 5/32”
e C(Clé Allen de 3/16”

Fig. 3-70

Fig. 3-71

Insérez la plaque de serrage ® dans l'orifice prévu a cet effet sur la tablette ®.
3. Fixez la plaque de serrage ®, la boule de serrage © et la plagque de serrage supérieure © a l'aide des vis ®.
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Fixez I'équerre ® 3 l'aide des vis @ 3 la tablette ®.

Fig. 3-73
Fixez le bloc adaptateur ® sur I'équerre ® a l'aide de la vis ® et de la rondelle @.

Montage sur tablette a noyau

A ATTENTION !
Risque de blessure et de dommage matériel
La présence de bavures et I'absence d'embouts sur des tiges apres leur modification, comme leur
raccourcissement, par exemple, risquent d'entrainer des blessures ou des dommages.
— Ebavurez apreés la découpe d'une longueur excessive.
— Réinstallez I'embout aprées I'ébavurage.
— Vérifiez que I'embout est bien serré.

I‘I’ e C(Clé Allen de 1/8”
0 e Clé Allen de 5/32”
e C(Clé Allen de 3/16”
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Fig. 3-74

Insérez le manipulateur © dans le collier ™. Faites passer le collier sur le bloc adaptateur ® et fixez le tout a
l'aide des vis ©.

Fig. 3-75

Insérez la plaque de serrage ® dans l'orifice prévu a cet effet sur la tablette ®.
3. Fixez la plaque de serrage ®, la boule de serrage © et la plague de serrage supérieure © a l'aide des vis ®.
4,

Fig. 3-76

Fixez I'équerre ® a l'aide des vis O a la tablette ®.
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Fig. 3-77
Fixez le bloc adaptateur ® sur I'équerre ® a I'aide de la vis @ et de la rondelle ®.

Faites passer le montage de sécurité @ sur le noyau et serrez la vis ®.

Montage sur noyau seul

A ATTENTION !
Risque de blessure et de dommage matériel
La présence de bavures et I'absence d'embouts sur des tiges apres leur modification, comme leur
raccourcissement, par exemple, risquent d'entrainer des blessures ou des dommages.
— Ebavurez aprés la découpe d'une longueur excessive.
— Réinstallez I'embout aprées I'ébavurage.
— Vérifiez que I'embout est bien serré.

e C(Clé Allen de 1/8”

| (¥)
il . Qi Allen de 5/32”

1.
2.
3.

70
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Fig. 3-79

Faites passer le bloc adaptateur ® sur le noyau et serrez la vis ®.
Insérez le manipulateur ® dans le collier ©.
Fixez le collier ©® sur le bloc adaptateur ® a l'aide des vis ©.
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3.12.5 Montage du plateau Eclipse avec capteurs de proximité

| Q@ e C(Clé Allen de 3/32”

ol e C(Clé Allen de 5/32”
e C(Clé Allen de 3/16”
e 4 sangles a boucles de 25x100 mm
e 4 sangles a crochets de 25x100 mm

Fixez les sangles a crochets ® a l'intérieur du plateau Eclipse ®.

2. Coupez les sangles a boucles © en fonction de la forme des capteurs de proximité ©.
3. Fixez les sangles a boucles aux capteurs de proximité.
4. Fixez les sangles a boucles aux sangles a crochets.
5.
ﬁ Veillez a faire coincider les cables des capteurs de proximité dans les espaces prévus a cet effet.
Fixez le cache ® sur le plateau Eclipse a I'aide des vis ®.
6.

Insérez la plaque de serrage @ dans l'orifice prévu a cet effet sur le plateau Eclipse.
7. Fixez la plaque de serrage, la boule de serrage ® et la plaque de serrage supérieure (O a I'aide des vis .
8. Vissez le montage de sécurité ® a la boule de serrage a I'aide de la vis sans téte ©.
9.

Faites passer le montage de sécurité sur le noyau ™ et serrez la vis ™.

3.13 Montage du commutateur 10 voies

i Pour plus d'informations concernant le montage des supports pour commutateurs 10 voies sur le fauteuil roulant,
reportez-vous au manuel de maintenance du systeme d'assise.

Lors de la fixation du commutateur 10 voies ou du changement de |'étiquette, le repére d'orientation @ doit étre situé en
bas ; comme indiqué dans le tableau ci-dessous.
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Orientation correcte Orientation incorrecte

sO

OO
O0O0O0O w o Q Q

O

5
Q
]

3.13.1 Montage du commutateur 10 voies pour Modulite

Montage a l'avant

| < e (Clé Allen 3 mm
llll e (Clé Allen 4 mm
e (Clé de 8 mm

Fixez le commutateur 10 voies au support a l'aide des vis © et des rondelles ®.

Fixez le support au tube de montage du manipulateur ® a l'aide des vis ®, des rondelles © et des écrous ®.
Insérez le tube de montage du manipulateur a l'intérieur du support de montage @.

Réglez le commutateur 10 voies dans la position souhaitée.

Serrez la vis a ailettes ®.

En association avec un DLX-REM211/DLX-REM216

uepwWNE

1. Fixez le commutateur 10 voies au support © a l'aide des vis ® et des rondelles ©.
2. Fixez le support au support de montage du manipulateur a I'aide des vis ®.

Montage a l'arriere (pour tierce-personne)

| 9 e (Clé Allen 3 mm
ol e (Clé Allen 4 mm
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Le commutateur 10 voies se fixe a l'arriere du fauteuil roulant au moyen d'un support présent sur la poignée de
poussée ou sur la barre de poussée.

1. Fixez la plague de fixation © a I'aide des vis ® au commutateur 10 voies ®.
2. Tirez les vis ® au travers du support ® et de la plaque de fixation ©.

En association avec un DLX-REMO050 (boitier de contréle tierce-personne)

=

Fixez le commutateur 10 voies a la plaque de fixation @a I'aide des vis ©.
2. Fixez la plaque de fixation © a la plaque de fixation ® a l'aide des vis A.

i Pour connaitre toutes les positions possibles du boitier de contrdle tierce-personne, reportez-vous a la
section Montage du DLX-REMA400.

3.13.2 Montage du commutateur 10 voies pour Ultra Low Maxx

Montage a l'avant

| Q@ e (lé Allen de 3 mm
il e (Clé de 8 mm
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Fig. 3-80

Fixez le commutateur 10 voies @ au support a l'aide des vis © et des rondelles ®.

Fixez le support au tube de montage du manipulateur ® a I'aide des boulons @, des rondelles ® et des écrous ©.
Insérez le tube de montage du manipulateur a l'intérieur du support de montage ®.

Réglez le commutateur 10 voies dans la position souhaitée.

Serrez le levier @.

uewWNE

En association avec un DLX-REM2XX ou un DLX-REM400

|9 e (Clé Allen de 3 mm
ol e (Clé de 8 mm

1. f
@
\::\ 6-_
RN
® ® g
Fixez le support du joystick ® sur I'adaptateur pour manipulateur ® avec les vis ©, les rondelles © et les écrous ®.
2.

DLX-REM2XX DLX-REM400

Fixez le manipulateur © sur l'adaptateur pour manipulateur ® et la plaque de support @ a l'aide des vis ® et des
rondelles @.
3. Fixez le commutateur 10 voies ® sur la plaque de support @ a l'aide des vis ® et des rondelles .

Pour plus d'informations concernant le montage du commutateur 10 voies pour tierce-personne, reportez-vous au manuel
de maintenance Ultra Low Maxx.
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3.13.3 Moadification de I'étiquetage

| 9 e Petit outil pointu (vis nylon ou similaire)
il e Etiquette

Fig. 3-82 Orientation correcte des étiquettes

1. Retirez le commutateur du support.
2.

Fig. 3-83
Insérez I'outil dans les deux trous supérieurs ® sur la face arriere et faites basculer le cache et les étiquettes de
I'autre coté.

3.

i Lors de l'installation des nouvelles étiquettes, vérifiez que le repére d'orientation @ est orienté vers le bas et
que les icones de fonction correctes apparaissent.
Remplacez les étiquettes.
4. Installez le cache.
5. Installez le commutateur sur le support.
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4 Remplacement des composants du fauteuil roulant

4.1 Informations générales sur l'installation

Les taches d'installation initiales décrites dans ce chapitre doivent étre effectuées par des techniciens de maintenance
formés et agréés. Elles ne doivent en aucun cas étre exécutées par I'utilisateur.

4.2 Synchronisation des batteries sur des batteries neuves

La jauge de batterie améliorée LiNX integre une nouvelle technologie qui détermine I'état de charge des batteries
plomb-acide avec davantage de précision que les jauges de batterie traditionnelles, reposant sur la tension des bornes
des batteries.

e La nouvelle jauge améliorée estime |'état de charge réel en analysant différents facteurs, et non simplement la tension
instantanée des bornes, qui a elle seule, n'est pas un indicateur suffisant de |'état de charge.

e La jauge ne mesure pas le courant, ce qui est difficile a réaliser sur un fauteuil roulant électrique.

e La jauge détermine si la batterie se charge ou se décharge, et en fonction de la réponse, applique une logique et
des formules de calcul pour trouver |'état de charge réel. Ce calcul repose partiellement sur I'historique récent de
I'utilisation de la batterie.

e Pour obtenir un état de charge réel, la jauge modélise le déchargement en fonction de la tension des bornes, du taux
de changement de la tension des bornes et la durée écoulée depuis le début de cet état.

¢ La nouvelle jauge fait la distinction entre le chargement réel et une régénération de tension ou récupération, qui
provoque une distorsion de |'estimation de la charge dans les jauges traditionnelles.

e Sjla batterie est réellement en charge, le changement de I'état de charge est calculé en fonction du stade atteint dans
le cycle de charge, du taux de changement dans la borne et de la durée depuis le début de la charge.

Batteries neuves

La jauge de batterie améliorée utilise I'historique récent de charge/déchargement de la batterie pour calculer I'état de
charge. Lorsque des batteries neuves sont connectées, cet historique n'est plus utilisable, mais la jauge continue a calculer
I'état de charge en fonction des informations de l'ancienne batterie. Pour rectifier cela, la jauge de batterie améliorée doit
étre synchronisée aux nouvelles batteries.

i Les fabricants de batteries recommandent de formater les batteries quand elles sont neuves. Cela signifie qu'il
faut charger et décharger la batterie plusieurs fois sans toutefois la décharger complétement. Cette procédure n'a
pas d'impact sur la synchronisation de la jauge avec les batteries neuves.

Synchronisation de batteries neuves

1. Connectez les batteries neuves au fauteuil roulant électrique.

2. Réinitialisez les statistiques de la batterie a I'aide des outils LINX Access, reportez-vous a la section Réinitialisation des
statistiques d'utilisation de la batterie, page 215

3. Connectez le fauteuil roulant électrique au chargeur de batterie. Cela doit étre effectué lorsque le systéme est sous
tension, ou dans les 24 heures suivant la mise sous tension du systéme.

4. Laissez le fauteuil roulant électrique connecté au chargeur de batterie pendant au moins dix minutes.

Attendez jusqu'a ce que la jauge de batterie affiche plus de 80 % (5 LED).

6. Laissez le fauteuil roulant électrique connecté au chargeur de batterie pendant au moins deux heures. Avec une
batterie neuve, la durée doit étre prolongée conformément aux recommandations du fabricant de la batterie.

v

4.3 Remplacement du module d'alimentation en tant que piece de rechange

Le remplacement du module d'alimentation entraine la perte de la configuration du fauteuil utilisée jusque-la. Jusqu'a
huit configurations préconfigurées pour différents fauteuils roulants ont été stockées sur le module d'alimentation jusqu'au
mois de juin 2018. Pour plus d'informations sur les regles de nommage des fichiers, reportez-vous a la section 11 Structure
des noms de programme, page219

i Nous vous conseillons d'effectuer des sauvegardes de la configuration actuelle, si possible. Pour plus d'informations
sur la création de sauvegardes, reportez-vous a la section 7.3.7 Enregistrement de programmes, page 113 pour iOS
ou 8.5.4 Enregistrement d'un programme sous forme de fichier, page 127 pour PC.

=

Si possible, effectuez une sauvegarde de la configuration actuelle.

2. Remplacez le module d'alimentation. Pour plus d'informations, reportez-vous au manuel de maintenance du fauteuil
roulant.

3. Connectez le fauteuil roulant et 'outil LiINX Access.

4. Effectuez la procédure de configuration. Reportez-vous a la section 4.4 Procédure de configuration aprés le

remplacement du module d'alimentation, page 77.
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4.4 Procédure de configuration apres le remplacement du module d'alimentation

Aprés le remplacement d'un module d'alimentation, nous vous recommandons d'appliquer les procédures qui suivent pour
éviter que l'utilisateur ne perde ses parametres personnalisés et pour qu'il puisse bénéficier des fonctionnalités les plus
récentes du systeme LiNX.

Mise a niveau du firmware/Ecriture d'un fichier groupé

La mise a niveau du firmware des composants LiNX vers les versions les plus récentes permet a l'utilisateur de bénéficier
des toutes derniéres fonctionnalités et des autres améliorations apportées au fauteuil roulant par Invacare. Vous disposez a
ce jour de deux moyens de vérifier que votre systéme est a jour :

e Utiliser le mode de mise a niveau du firmware (nécessite une connexion Internet)
e Ecrire un fichier groupé

Les fichiers groupés contiennent au moins une configuration de fauteuil roulant et/ou les mises a niveau de firmware les
plus récentes pour les composants LiNX installés.

1. Mettez a niveau le firmware pour utiliser la derniere version.
a. Firmware Upgrade Mode (Mode de mise a niveau du firmware) : pour I'outil iOS, reportez-vous a la section
7.3.8 Mise a niveau du firmware, page 114 Pour I'outil PC, reportez-vous a la section 8.5.6 Mise a niveau du
firmware, page 128
b. Bundle File (Fichier groupé) : pour I'outil iOS, reportez-vous a la section 7.4.2 Ecriture de fichiers groupés, page116
Pour I'outil PC, reportez-vous a la section 8.6.3 Ecriture de fichiers groupés sur un fauteuil roulant, page 133

Restauration du fichier de sauvegarde

i Il est recommandé d'écrire un fichier de sauvegarde précédemment enregistré sur le fauteuil roulant apres
I'installation d'un nouveau module d'alimentation.

1. Restaurez le fichier de sauvegarde sur le fauteuil roulant.
Pour I'outil iOS, reportez-vous a la section 7.3.6 Ecriture d'un programme sur le fauteuil roulant, page112 Pour I'outil
PC, reportez-vous a la section 8.5.2 Ecriture d'un programme sur un fauteuil roulant, page 127

2. Si nécessaire, modifiez les parametres pour répondre aux besoins de I'utilisateur.

Etalonnage de la compensation de charge adaptative (ALC)

Lors de la procédure d'étalonnage ALC, un utilitaire calcule les valeurs de résistance du moteur afin de garantir le maintien
d'une vitesse plus constante du moteur. En cas d'installation d'un nouveau module d'alimentation, le module doit
ré-apprendre ces valeurs.

1. Effectuez la procédure de programmation préconisée. Reportez-vous a la section 6.3 Etape 3 — Réglage de la
compensation de charge, page 97.

Conversion des anciennes configurations (en option)

1. Convertissez une configuration pour bénéficier d'une nouvelle fonction, comme la commande de sélection.
Pour I'outil i0S, reportez-vous a la section 7.3.4 Convertir des fichiers de configuration, page11Q Pour |'outil PC,
reportez-vous a la section 8.5.9 Convertir des fichiers de configuration, page 131

Configuration d'autres modes d'interaction (en option)

Pour plus d'informations, reportez-vous a la section 9.17 Installation/configuration d'autres commandes a commutateurs,
page 204

1. Réglez le parameétre Profile User Input (Interaction utilisateur profil) ou User Function Input (Interaction fonction
utilisateur) de la fonction ou du profil souhaité sur Input Module (Module de commande) ou Third Party (Tiers),
selon I'entrée du composant.

2. Réglez le parameétre User Input Configuration (Configuration interaction utilisateur) (Modules (Modules) - IN 500 /
TPI) sur le type d'entrée souhaité.

i Vérifiez si la valeur par défaut du parameétre répond au type d'entrée installé.

3. Modifiez les autres parametres, en fonction du composant utilisé.
Configuration d'autres sorties (en option)

1. Définissez les valeurs voulues par les parameétres d'appui court et long dans la carte utilitaire.
Pour plus d'informations, reportez-vous a la section 9.10 Modification des fonctions utilitaires, page 155

Modification des paramétres d'éclairage (en option)

1. Modifiez les parametres d'éclairage en les réglant sur les valeurs souhaitées.
Pour plus d'informations, reportez-vous a la section 9.7 Modification des parametres d'éclairage, page 15Q

Modification de la prise en charge du gyroscope dans les fonctions de conduite (en option)

1. Réglez le parametre Gyro Enabled Drive Function (Fonction de conduite avec activation gyroscope) sur la valeur
souhaitée.
Pour plus d'informations, reportez-vous a la section 9.6 Modifier la prise en charge du gyroscope dans les fonctions de
conduite, page 149
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5 Outils LiINX Access

Le systeme LiNX est programmé avec des parametres par défaut lors de sa fabrication. Ces paramétres peuvent étre
modifiés a I'aide d'un outil de programmation pour étre adaptés aux besoins de I'utilisateur.

Le systeme LiNX peut étre programmé au moyen de I'un des deux outils de programmation et de diagnostic suivants :

e Qutil LINX Access pour iOS, utilisé avec les appareils iPhone, iPad et iPod touch d'Apple équipés d'iOS 9.0 ou version
ultérieure et
e Qutil LINX Access pour PC utilisé avec des ordinateurs de bureau ou portables fonctionnant sous Windows.

Les outils de programmation et de diagnostic communiquent avec un systéme LiNX par Bluetooth. La fonctionnalité
Bluetooth d'un systéeme LiNX est assurée par une LiNX Access Key (Clé d'acceés LiNX) insérée dans la prise XLR du
manipulateur.

Si votre PC ne dispose pas du Bluetooth intégré, vous pouvez brancher un adaptateur Bluetooth dans un port USB libre.

Les outils de programmation iOS et PC offrent tous deux un mode d'édition interactive qui permet la programmation et
I'activation de certains parameétres pendant que le systéeme est en cours d'utilisation (pendant la conduite, par exemple).
Pour plus d'informations, reportez-vous a la section 7.3.5 Modification d'un programme, page111

5.1 LiNX Access Key (Clé d'accés LiNX)

— La LiNX Access Key (Clé d'accés LiNX) doit de préférence étre réservée a une utilisation a I'intérieur ou a
I'extérieur dans des conditions seches.

— La LiNX Access Key (Clé d'acces LiNX) ne doit pas étre branchée dans des environnements sensibles aux
fréquences radioélectriques.

— Vérifiez toujours que la LINX Access Key (Clé d'acces LiNX) n'est pas endommagée avant de ['utiliser.

— Assurez-vous que la LiNX Access Key (Clé d'acces LiNX) est complétement insérée dans la prise XLR avant
de I'utiliser.

— Vérifiez que la connexion avec le fauteuil roulant a programmer est bien établie en vérifiant la LED sur
la LINX Access Key (Clé d'acces LiNX).

— En cas de déplacement pendant le réglage du fauteuil roulant, veillez a ce que la LiINX Access Key (Clé d'acces
LiNX) ne heurte aucun objet dur pour éviter de I'endommager. Gardez toujours une distance nette par rapport
aux objets susceptibles d'endommager la LiNX Access Key (Clé d'acces LiNX).

— La surface de la LiINX Access Key (Clé d'acces LiNX) peut devenir brilante si elle est exposée a la lumiéere
directe du soleil pendant des périodes prolongées.

— Ne laissez pas la LINX Access Key (Clé d'acceés LiNX) connectée au systéme a la mise hors tension du fauteuil
roulant ou si celui-ci doit étre stocké pendant une période prolongée. La clé d'acces continue en effet de tirer
sur les batteries lorsque le systeme est arrété. Si la clé reste en place, la durée de stockage attendue du
systeme n'est pas atteinte et les batteries risquent d'étre endommagées.

La LiNX Access Key (Clé d'acces LiNX) fournit la connexion Bluetooth qui permet a un outil de programmation de
communiquer avec un systeme LiNX.

)

La LiNX Access Key (Clé d'acces LiNX) se branche directement dans le port XLR @ du manipulateur. Le module REM2xx
représenté ici fonctionne de la méme fagon pour REM400 et REM500.

La LiNX Access Key (Clé d'acces LiNX) est munie d'un témoin d'état de couleur bleue qui indique si elle est :

® sous tension, mais pas connectée (le témoin clignote lentement),
e en cours de connexion (le témoin clignote rapidement) ou
e connectée (le témoin reste allumé en permanence).

Si le témoin d'état bleu s'éteint completement pendant la tentative de connexion, ou lorsque la clé est connectée, retirez la
LiNX Access Key (Clé d'acces LiNX) du manipulateur, patientez pendant 5 secondes, réinsérez-la dans le manipulateur et
faites une nouvelle tentative de connexion.

Avant de pouvoir utiliser les outils de programmation pour la programmation et le diagnostic, vous devez jumeler
les appareils, autrement dit les connecter via Bluetooth. La procédure de jumelage differe en fonction de I'outil de
programmation utilisé.
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5.1.1 Enregistrement de la LINX Access Key (Clé d'accés LiNX) sous un nom différent (uniquement
possible avec I'outil LINX Access pour PC)

La LiNX Access Key (Clé d'acces LiNX) est généralement identifiée par les lettresLAK suivies d'une série de chiffres, comme
par exemple : LAK-L12147605. Bien que chaque nom soit unique, la différenciation des clés peut s'avérer difficile en
présence de plusieurs clés LINX Access Key (Clé d'acces LiNX). Vous avez dans ce cas la possibilité de remplacer les
noms des clés par des noms plus intuitifs.

1. Cliquez sur la LiINX Access Key (Clé d'acces LiNX) avec le bouton droit de la souris dans I'onglet Open a Connection
(Ouvrir une connexion). Vous serez peut-étre invité a fermer votre connexion si un contexte de connexion est déja

ouvert.

Sélectionnez I'option Set Friendly N

& Open a Connection B Opena
wq, rind 5 0
Q X Q
PAST CONNECTIONS L ¢/
A oM
LAK-C14134853 farrvin W
14134853, Last connected: Mon May 9 09:15:24 2016 GM Connect IJ
Set Friendly Name s i

Forget Device v
Re-establish device pairing I

ame (Définir un nom convivial) dans le menu contextuel.

Bluetooth friendly name

Enter a new friendly name:

Design Dept.|

Cancel Ok

Saisissez un nouveau nom dans la zone de texte et cliquez sur le bouton OK.

Lorsque vous avez cliqué sur OK, le fauteuil roulant est éteint puis rallumé et le nom convivial est mis a jour. Un écran de
confirmation s'affiche pour vous indiquer que la modification du nom a réussi.

5.2 Présentation des outils LiINX Access

Catégories de parameétres de premier niveau

Sous-catégories de parameétres

Configurations de fauteuil roulant

Restauration de la configuration par défaut

Diagnostics/journal du fauteuil

Consultez le tableau suivant pour plus de précisions

Diagnostics en temps réel!

Demande de vitesse

Demande de braquage

Tension du moteur

Intensité du moteur

Résistance du moteur

Tension de la batterie

Compteur de vitesse

Récapitulatif du systeme

Modules systéme avec numéro matériel, numéro de
firmware et numéro de série

Fonctions

Différents types de profils et de fonctions

1. Cette fonctionnalité n'est disponible qu'en mode Connection context mode (Contexte Connexion)
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Catégories de paramétres de premier niveau

Sous-catégories de parametres

l'utilisateur), page 82)

Préférences de I'utilisateur (pour plus de précisions, voir
5.2.2 Vue d'ensemble User Preferences (Préférences de

Parameétres de conduite

Conduite en mode commuté

Parametres de mise en veille

Parametres de verrouillage

Navigation dans les fonctions utilisateur

Parameétres d'entrée/sortie de commande

Parameétres d'affichage

Parameétres d'utilisation de I'énergie

Compteur de vitesse et compteur kilométrique

Modules

Consultez le tableau suivant pour plus de précisions

Mouvements du vérin

Consultez le tableau suivant pour plus de précisions

Angles de déclenchement

Consultez le tableau suivant pour plus de précisions

Feux

Clignotants

Position

Parameétre de premier niveau

Sous-catégories de parameétres

Diagnostics/journal du fauteuil

Erreurs actives

Liste des erreurs actives

Journal du fauteuil/journal des
événements

Journal

Statistiques du fauteuil roulant

Utilisation de la batterie

Statistiques de conduite
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Sous-catégories de parameétres

Modules

Module d'alimentation

Module d'alimentation

e Moteurs
e Compensation de charge

Entrées/Sorties de commande

1-4 (pour plus de précisions, voir
5.2.5 Options et types d'entrées de
commandes, page 92)

Manipulateurs principaux

Parametres d'affichage (pour plus de
détails, voir 5.2.3 Vue d'ensemble
des parameétres d'affichage, page 87,
uniguement pour les manipulateurs
avec affichage)

Interaction de l'utilisateur -
Configuration

Interaction de I'utilisateur - Fagonnage
du joystick

Haut-parleur - Signaux sonores

Commandes d'entrée/de sortie (pour
plus de précisions, voir 5.2.5 Options et
types d'entrées de commandes, page
92, uniquement pour les manipulateurs
avec entrées/sorties)

Manipulateurs secondaires

Interaction de l'utilisateur -
Configuration

Interaction de |'utilisateur - Fagonnage
du joystick

TPI

Interaction de I'utilisateur

Entrées/Sorties de commande
4-32 (pour plus de précisions, voir
5.2.5 Options et types d'entrées de
commandes, page 92)

Module de commande

Interaction de I'utilisateur

Prise jack entrées/sorties de commande
(pour plus de précisions, voir 5.2.5
Options et types d'entrées de
commandes, page 92)

Entrées/Sorties de commande
1-4 (pour plus de précisions, voir

2
ACT200 5.2.5 Options et types d'entrées de
commandes, page 92)
Entrées/Sorties de commande
ACTA00? 1-4 (pour plus de précisions, voir

5.2.5 Options et types d'entrées de
commandes, page 92)

Mouvements du vérin2

Mouvement d'assise configuré?

Identification

Comportement

Canaux de vérin

Angles de déclenchement?

Angles de déclenchement configurés?

Source du capteur d'angle

Minuterie de l'anti-rebond

Angle de déclenchement

2. En option
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5.2.1 Présentation des profils

Profile Name (Nom du profil)

Nom du profil actuel.

Enable Profile (Activer le profil)

Lorsqu'il est activé, ce profil devient visible par I'utilisateur.

Profile User Input (Interaction utilisateur profil)

Sélectionne l'interaction de I'utilisateur pour ce profil.

Enable Function Wrap (Activer défilement continu des
fonctions)

Lorsque cette option est activée, elle permet a I'utilisateur
de faire défiler continuellement les fonctions disponibles
sans avoir a revenir en arriere.

Enable Menu Scan (Activer analyse menu)

Permet d'analyser le menu de ce profil.

Enter Navigation Instead of Function Wrap (Passer a la
navigation au lieu du défilement continu des fonctions)

Lorsque cette option est activée, le menu de navigation

s'affiche une fois I'une des extrémités du profil en cours

atteinte, au lieu du défilement continu jusqu'a la fonction
suivante. Cette situation se produit indépendamment du
parametre Enable Function Wrap (Activer le défilement

continue des fonctions).

Rest Timeout Enabled (Délai de mise en pause activé)

Si ce délai est paramétré, le systéme passe en mode pause
au terme d'une durée définie d'inactivité de |'utilisateur. Il
n'est possible de passer en mode pause qu'a partir des
fonctions de conduite ou d'assise de ce profil.

5.2.2 Vue d'ensemble User Preferences (Préférences de I'utilisateur)

Carrier & 3:16 PM iPod 08:06 % - iPod 08:06 ¥
{ Back  User Preferences B { Back  User Preferences = { Back  User Preferences =
Drive Settings ] Sleep Settings User Function Navigation
Drive Delay At Enable Sleep Timeout No -
Startup 0.0s [@ Timeout for navigation ent 5s
- Sleep Timeout Duration —© 5min
Switched Driving ] Menu Scan Rate 4,0s
Enable User Input Wakeup Yes R ‘ . los |
1 Number of Menu Scan Cycles bg -
?ﬁg’;te?nt Speed 10% [ —_ T+ ’ - ore o
Lock Settings
Veer at low = Scan Selection Disabled
speed 15.00° [ - Enable Lock Y ves
—® - Navigation type Menu Select
Veer at High =
2.50° ||— | + f et
Speed [ - SEE TS D R Navigation Entry  Active User Function
High Speed Refer- Cycle Profiles e
en%esp 50% [_ Navigation preference User Input
—_ Profile Change uses las ed —
unction N ‘ ® Yes ]
Sleep Settings Control Input/Output Settings
Restricted user priority ~ No ctior TR ﬁ@,, o
Activation Time 0,7s
startup Function Last use¢l Functior
iPod 08:06 3} - iPod 08:06 3 -
{ Back  User Preferences E { Back  User Preferences =
Display Settings T Speedometer and Odometer ]
User Clock 24 Hbur v Enable Speedometer and Odo-|
Display Mode meter v
User Clock | User Set per Display
Offset Hours 2h ‘7]1w
® Speedometer a'nd
User Clock Off- o Odometer Scaling —
set Minutes Omin ‘7]3 Factor [7EJ
0,092m/s/V —D
Language English v ——
ine Tune
Digital Speed Slider L Speedometer 5 F_ )
Interactivity Automatic and|0dometer 100% 7EJ
— Scaling Factor
Epstovibse Setings Unit Preference Metfric v
Automatic Power Off On v -
—D
Low Power Mode Dura-
- 6 hours v
tion
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& LAK-H16166775 +

C12H10A9B01X-03 & Resetto Default & Manage % %

LAK-H16166775
==  C12H10A9B01X-03

o Flexible Navigation D v5.1
i Home
DRIVE SETTINGS
(R Drive Delay At Startup (AJ 00s
9 User /)
B
= Chairlog Constant Speed Trigger 5%
Veer at Low Speed 35.00 ©
e Modules
Veer at High Speed 10.02 ¢
N\, Actuator Motions High . 5%
Spee ene -
§ Trigger Angles SLEEP SETTINGS c
Lighting Enable Sieep Timeout off x
Sleep Timeout Duration 5 min
Enable User Input Wakeup on W7
LOCK SETTINGS
Enable Lock off x
USER FUNCTION NAVIGATION 3
Cycle Profiles

Profile Change Uses Last Used Function

Attendant/Occupant priority No Priority
Startup Function ) Last used Function
Timeout for Navigation Entry /) _@ 55
Menu Scan Rate 405
Number of Menu Scan Cycles Before Idie 3
Scan Selection Disabled
Navigation Type Menu Select
Navigation Entry Active User Function
Navigation Preference User Input
Enable Timeout for Navigation Entry | off '

‘CONTROL INPUT/OUTPUT SETTINGS ﬁ
Activation Time _J@ 07s
DISPLAY SETTINGS R
User Clock Display Mode H 24 Hour
User Clock Offset Hours oh
User Clock Offset Minutes 0 min
Language English
Digital Speed Sider Interactivity ) Automatic

ENERGY USE SETTINGS R
Automatic Power Off ! on
Low Power Mode Duration ) 1 hour

—®
Speedometer and Odometer Scaling Factor 0,000 m/s/V
Fine Tune Speedometer and Odometer Scaling Factor 100%
Unit Preference Metric
)
Audible Cue Mode Y
Audible Cue Tempo
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Drive Settings (Paramétres de
conduite)

Drive Delay At Startup (Délai de conduite au démarrage) : permet de régler un
temps d'attente entre le démarrage et la conduite.

Switched Driving (Conduite en
mode commuté)

Ces parameétres déterminent le comportement des fonctions de conduite utilisant
des entrées commutées lors des prises de virage ; par exemple avec un systeme de
commande au souffle. Ils sont spécifiques a la conduite commutée et indépendants
des paramétres de conduite en marche avant, marche arriére et des prises de
virages qui sont utilisés lors de la conduite et de la prise de virages avec des
entrées proportionnelles, notamment avec un joystick.

Constant Speed Trigger (Déclenchement de vitesse constante) : définit la
vitesse minimale en marche avant/marche arriére pendant la prise de virage.

Si le fauteuil roulant est a l'arrét ou se déplace a faible vitesse (inférieure au
parametre Constant Speed Trigger (Déclenchement de vitesse constante), la
vitesse augmente progressivement jusqu'a la valeur du paramétre Constant Speed
Trigger (Déclenchement de vitesse constante). Lorsque la valeur du parametre
Constant Speed Trigger (Déclenchement de vitesse constante) est atteinte, la
vitesse demeure constante.

Veer at Low Speed (Prise de virage a faible vitesse) : offre la possibilité de
prendre un virage maximum a la vitesse la plus faible. La valeur doit étre
supérieure a celle du parameétre Veer at High Speed (Prise de virage a vitesse
élevée). La vitesse a laquelle le paramétre Veer at Low Speed (Prise de virage
a faible vitesse) s'applique est définie par le paramétre Constant Speed Trigger
(Déclenchement de vitesse constante).

Veer at High Speed (Prise de virage a vitesse élevée) : permet d'obtenir moins
de déviation dans les virages pris a vitesse élevée. La valeur doit étre inférieure
a celle du paramétre Veer at Low Speed (Prise de virage a faible vitesse). La
vitesse a laquelle le parametre Veer at High Speed (Prise de virage a vitesse
élevée) s'applique est définie par le parametre High Speed Reference (Référence
de vitesse élevée).

High Speed Reference (Référence de vitesse élevée) : définit le point auquel le
parametre Veer at High Speed s'applique. Lorsque le fauteuil roulant se déplace a
une vitesse inférieure a la valeur de ce paramétre, la prise de virage se définit par
le graphique tracé avec les parameétres Veer at Low Speed (Prise de virage a faible
vitesse) et Veer at High Speed (Prise de virage a vitesse élevée). Pour toutes les
vitesses supérieures a la valeur du parameétre High Speed Reference (Référence de
vitesse élevée), le degré de prise de virage qui s'applique est identique a la valeur
définie par le paramétre Veer at High Speed (Prise de virage a vitesse élevée).

Sleep Settings (Paramétres de
mise en veille)

Enable Sleep Timeout (Activer le délai de mise en veille) : détermine si le systeme
doit passer en mode veille au-dela d'un délai d'inactivité de ['utilisateur.

Sleep Timeout Duration (Durée du délai de mise en veille) : définit la durée
d'inactivité de I'utilisateur déclenchant la mise en veille du systéme, si la mise en
veille est activée.

Enable User Input Wakeup (Activer la sortie de veille par interaction de
|'utilisateur) : détermine si la déviation du joystick peut faire sortir le systeme du
mode veille.

Rest Timeout Duration (Durée du repos) : Définit la durée qui doit s'écouler sans
activité de I'utilisateur pour que le systeme passe en mode pause, si le délai
avant pause est activé pour le profil actif.

Lock Settings (Parameétres de
verrouillage)

Enable Lock (Activer le verrouillage) : détermine si le systéeme peut étre verrouillé
par une pression de quatre secondes sur le bouton d'alimentation.

84
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User Function Navigation
(Navigation dans les fonctions
utilisateur)

Cycle Profiles (Profils en boucle) : le menu des profils de ['utilisateur peut
soit défiler en boucle soit s'arréter a la fin/fau début de la liste. Ce parametre
détermine si le menu des profils peut défiler en boucle lorsqu'on le prend en
cours et non au début.

Profile Change uses last used function (Changement de profil avec la derniéere
fonction) : le systéme entre la derniére fonction utilisée d'un profil quand celui-ci
est modifié.

Attendant/Occupant priority (Priorité tierce-personne/occupant) : détermine les
restrictions de changement d'utilisateur du systeme.l

Startup Function (Fonction au démarrage) : définit la fonction utilisateur par
défaut au démarrage comme étant la premiére fonction utilisateur du premier
profil ou la derniere fonction utilisateur utilisée.

User Function Navigation
(Navigation dans les fonctions
utilisateur)

Reportez-vous a la section 9.14 Activer la navigation indirecte, page 167 pour plus
d'informations.

Control Input/Output Settings
(Parameétres de commandes
d'entrée/sortie)

Activation Time (Durée d'activation) : définit la durée maximale séparant deux
appuis sur un bouton pour que |'opération soit reconnue comme double appui, et
la durée minimale d'un appui pour que celui-ci soit considéré comme appui long.2

Display Settings (Parameétres
d'affichage)

User Clock Display Mode (Mode d'affichage de I'horloge utilisateur) : définit le
mode d'affichage de I'horloge utilisateur sur le format 12 heures ou 24 heures.

User Clock Offset Hours (Heures de décalage de I'horloge utilisateur) : regle
I'neure de I'horloge affichée sur le fuseau horaire.

User Clock Offset Minutes (Minutes de décalage de I'horloge utilisateur) : regle
les minutes de I'horloge affichée sur le fuseau horaire.

Language (Langue) : régle la langue des informations affichées.

Digital Speed Slider Interactivity (Interactivité du curseur de vitesse numérique) :
détermine si le curseur de vitesse de |'écran tactile peut étre utilisé dans un
systeme dans lequel il est prioritaire.

Energy Use Settings
(Parametres d'utilisation
de I'énergie)

Automatic Power Off (Mise hors tension automatique) : permet au systeme LiNX
de se mettre automatiquement hors tension au bout de 12 heures d'inactivité de
|'utilisateur. Ce parametre équivaut a appuyer sur un bouton d'alimentation.

Low Power Mode Duration (Durée du mode Economie d'énergie) : définit le délai
pendant lequel le systéme LiNX reste en mode d'économie d'énergie apres sa
mise hors tension. Le mode Economie d'énergie permet de surveiller la charge
de la batterie, de faire sortir le joystick du mode veille et d'appliquer un freinage
électronique aux vérins.

Speedometer and Odometer
(Compteur de vitesse et
compteur kilométrique)

Speedometer and Odometer Scaling Factor (Facteur d'échelle du compteur de
vitesse et du compteur kilométrique) : Facteur d'échelle du compteur de vitesse
et du compteur kilométrique.

Fine Tune Speedometer and Odometer Scaling Factor (Ajustement précis du
facteur d'échelle du compteur de vitesse et du compteur kilométrique) : ajustez
avec précision la valeur pour le compteur de vitesse et le compteur kilométrique.

Unit Preference (Préférence des unités) : définit les unités de mesure a I'écran.

Audible Cues (Signaux sonores)

Audible Cue Mode (Mode signaux sonores) : Détermine le mode des signaux
sonores.

Audible Cue Tempo (Rythme des signaux sonores) : Définit la vitesse a laquelle
les signaux sonores sont émis, 1 étant le rythme le plus lent et 10 le plus rapide.
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85



Invacare® LiNX

1

86

Risque de blessure ou de dommage matériel

—Si lI'occupant du fauteuil roulant ou la tierce-personne est défini comme utilisateur restreint dans un systeme
avec utilisateur en charge, il faut prendre en considération les avantages et les risques, car |'utilisateur restreint
ne peut pas prendre le controle donné a I'utilisateur en appuyant sur le bouton d'alimentation en cas d'urgence.

ATTENTION !

Risque de blessure ou de dommage matériel

— Si l'occupant du fauteuil roulant ou la tierce-personne est défini comme utilisateur restreint dans
un systéme avec utilisateur en charge, il faut prendre en considération les avantages et les risques,
car |'utilisateur restreint ne peut pas prendre le contréle donné a l'utilisateur en appuyant sur le
bouton d'alimentation en cas d'urgence.

Un utilisateur restreint est I'occupant du fauteuil roulant ou une tierce-personne qui n'a pas le droit d'étre
I'utilisateur en charge du systeme des lors que le systeme a démarré. Par défaut, il n'y a pas d'utilisateur restreint
dans un systeme LiNX et la tierce-personne tout comme I'occupant du fauteuil roulant peuvent demander a étre
I'utilisateur en charge a tout moment en appuyant sur le bouton d'alimentation. Toutefois, par mesure de sécurité
et aussi pour d'autres raisons, il peut étre approprié d'empécher la tierce-personne ou Il'occupant du fauteuil
roulant de devenir utilisateur en charge aprés la mise sous tension. Lorsqu'un utilisateur est restreint, toutes ses
demandes d'étre utilisateur en charge lui sont refusées.

Pour restreindre un utilisateur, réglez ce parametre sur :

* No Priority (Pas de priorité) : par défaut

e Occupant Priority (Priorité occupant) : pour restreindre la tierce-personne.

e Attendant Priority (Priorité tierce-personne) : pour restreindre I'occupant du fauteuil roulant.

¢ No Change Allowed (Aucun changement autorisé) : pour restreindre la tierce-personne et I'occupant du
fauteuil roulant.

Ce parametre est utilisé pour faire la différence entre un appui simple sur un bouton, un double appui et un
appui long.

—

Si la durée est inférieure a la valeur du parameétre Activation Time (Durée d'activation), I'entrée est considérée
comme appui simple.

OF |

on [

—

Si la durée de deux appuis sur un bouton est supérieure a la valeur du parameétre Activation Time (Durée
d'activation), I'entrée est considérée comme deux appuis simples.

i

Si la durée de deux appuis sur un bouton est inférieure a la valeur du paramétre Activation Time (Durée
d'activation), I'entrée est considérée comme appui double.

A——

Si la durée d'un seul appui est supérieure a la valeur du parameétre Activation Time (Durée d'activation), 'entrée
est considérée comme appui long.
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5.2.3 Vue d'ensemble des parameétres d'affichage

Kirad  Hwie  [REEAT B Resetto Defat < Manage )

A wnesers
TDX SP2 ULM
(Je)

in Home Power Module

@ Functions Mo

°

User Preferences
REM Siox

=/ ChairLog
IN200

o> Modules

IN500

7

Actuator Motions

pe Odometer

LS

Trigger Angles
usermpuT

=0 Lighting User Input Configuration

Swap Joystick Axs No swap

LEFT IACK SOCKET 1) TP - PORT SETTINGS.

Neutral Window 15%

Joystick Rotation Angle 0°

Input Type Not Connected

Fig. 5-1 Outil pour PC

Outils LINX Access

< Modules REM 4xx S

00% - o+

Enable Glove Made

Display Handedness.

Right Handed
ap zone 20 +
SereenLock User Set v

Spaedometer ant

Hide Speedometer and Odometer

Odomater

Proportional Joystick
we -+

20% - +

Fig. 5-2 Outil iOS

® Display Brightness (Luminosité de I'écran) Définit la luminosité de I'écran.

Enable Tap-Only Mode (Mode Toucher uniquement) Active Tap-Only Mode (Mode Toucher uniquement)
dans lequel les interactions par balayage sont
remplacées par des interactions par toucher.

© Enable Glove Mode (Activer le mode Gant) Active Glove Mode (Mode Gant) sur un manipulateur

a écran tactile.

© Display Handedness (Affichage de la main)

Définit si I'écran est utilisé par un utilisateur gaucher
ou droitier.

I'écran de conduite)

(Compteur de vitesse et compteur kilométrique sur

® Tap Zone (Zone de toucher) Définit la zone utilisée pour détecter une action de
toucher sur l'interface tactile.

® Screen Lock (Verrouillage de I'écran) Définit le verrouillage de I'écran tactile. Ce réglage est
conservé apres au fil des cycles d'alimentation.

@ Speedometer and Odometer on Drive Screen Définit si le compteur de vitesse et le compteur

kilométrique sont affichés sur I'écran de conduite.

5.2.4 Vue d'ensemble des entrées/sorties de commande (ES commandes)

L'ES commandes offre un certain nombre d'options a l'utilisateur du fauteuil roulant, au thérapeute et au fabriquant
permettant d'étendre les capacités d'entrée et de sortie sur leur systéme LiNX. Ces derniers comprennent, par exemple :

e Configuration d'une entrée avec un interrupteur d'alimentation externe pour les utilisateurs qui ne peuvent pas

atteindre le bouton d'alimentation du manipulateur ;
e Configuration des entrées pour incrémenter ou diminuer le curseur de vitesse pour les utilisateurs qui éprouvent des

difficultés a utiliser le curseur de vitesse sur un REM400 ou un REM500 ;
e Configuration d'une entrée pour ouvrir une carte de fonction spécifique pour les utilisateurs qui ont besoin d'un acces

rapide a cette carte de fonction ;

e Configuration d'un certain nombre de boutons externes pour effectuer les actions de la souris (clics et déplacement) et
les actions courantes du clavier pour les utilisateurs ne pouvant pas utiliser le joystick.

Dans ce manuel, différents types d'entrées et de sorties sont mentionnés.

e Entrée de commande du systéeme :

Donnée via le manipulateur ou des entrées externes telles que les contacteurs ou le systeme de commande occipitale.

e Entrée de commande (EC) :

Les entrées de module configurables telles que les broches EC ou les prises jack.

e Sortie :

Comprend la conduite, I'assise, I'éclairage, les klaxons, la sélection des fonctions, la navigation, la connectivité et la
sortie de commande. Les sorties sont configurables via les outils LINX Access.

e Sortie de commande (SC) :

Sorties de module configurables telles que connecteurs DB9 et prises jack.

Sur les modules LiNX sélectionnés, vous pouvez configurer une entrée de commande (EC) pour sélectionner et utiliser
des sorties ou pour configurer la sortie de controle supplémentaire (SC) sur le module de sortie. Le graphique suivant

présente une vue simplifiée des ES de commandes de LiNX.
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Les regles de connexion lient les entrées aux sorties. Ces informations décrivent les entrées qui activent les sorties, y

compris comment et quand. Les régles de connexion sont créées a l'aide des outils LINX Access.

Création des regles de connexion pour les ES de commandes :

1. Sélectionnez et configurez une entrée de commande, par exemple module d'alimentation, entrée de commande
1, commutateur 10 voies ou sélecteur 5.
2. Assignez une sortie et des actions, telles que I'assise, I'inclinaison ou la bascule.

3. Configurez les parametres avancés (en option), par exemple, I'anti-rebond du port d'entrée ou controlé.

Pour des informations plus détaillées sur I'utilisation de I'outil LINX Access pour iOS, reportez-vous a 9.15.1 Configuration de
I'E/S des commandes (Outil i0S), page 170et pour l'outil LINX Access pour PC, reportez-vous a 9.15.2 Configuration de

I'E/S des commandes (Outil pour PC), page 172

Entrées de commande

Les modules pris en charge et leurs entrées de commande sont les suivants :

¢ Module d'alimentation :

e Module d'entrée : Broches EC sur DB9, prise jack

Broches EC sur le port Aux via le faisceau d'accessoires
e Manipulateur : boutons polyvalents, bascule, prises jack
e Modules vérins : Broches EC

e Module TPI/ASL : Broches EC

e Manipulateur compact : bouton de mode

Les modules d'alimentation offrent des entrées de commande via les broches EC du port de I'utilitaire. Les modules
d'alimentation de la série LINX 100 fournissent trois entrées, les modules d'alimentation de la série LiNX 200 fournissent

guatre entrées.

Les modules manipulateurs REM400 et REM500 fournissent des entrées de commande via les boutons multifonctions, les
commutateurs (REM400 uniquement) et les prises jack. La prise jack gauche des deux modules peut étre utilisée pour
un commutateur d'alimentation.

Les modules vérins, ACT200 et ACT400, fournissent quatre entrées de commande par le port EC.

Le module d'entrée IN500 fournit deux entrées de commande via le connecteur DB9 et deux par l'intermédiaire de la prise
jack. Le module d'entrée IN200 fournit six entrées de commande via le connecteur DB9 et deux par l'intermédiaire de

la prise jack.

Pour voir plus en détail les entrées de commande de chaque module, reportez-vous a 5.2.5 Options et types d'entrées

de commandes, page 92.
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i Les configurations complexes, pré-configurées pour le fabricant, ne sont pas accessibles et sont identifiées par les
icones suivantes :

Configurable : si elle est configurée, la fente peut
. , . . . . Momentary > None
afficher le récapitulatif de la configuration.
Fig. 5-4
Non configurable : la fente peut afficher le récapitulatif e Lockont
de la configuration. e
Fig. 5-5
Restreint : la fente ne peut pas afficher le récapitulatif et
de la configuration en raison de sa complexité. .
Fig. 5-6

Sorties
Les sorties prises en charge sont les suivantes :

e Seating

e Drive

e Control Outputs (Module de sortie)
e Functions

e Navigation

e Lighting

e Horn

e Connectivity

Assise : Sélectionnez Seating pour régler la sortie permettant de contrdler la position de I'assise, du dossier et des jambes.
Cette sortie peut étre basculée, commutée et verrouillée.

Sortie Choix 1 Choix 2
Seating (Assise) Tilt (Inclinaison du siege) Toggle (Bascule)
Recline (Inclinaison du dossier) Toggle Latch (Basculer verrou)
Elevate (Elévation) Switched Extend (Extension
commutée)
Left Leg (Jambe gauche) Switched Retract (Rétraction
commutée)
Right Leg (Jambe droite) Latched Extend (Extension verrouillée)
Both Legs (Les deux jambes) Latched Retract (Rétraction
verrouillée)

Recline and Legs (Inclinaison du
dossier et jambes)

LNX (LNX)

Conduite : Sélectionnez Drive pour régler la sortie de fagon a commander la vitesse du fauteuil roulant et a basculer
entre la marche avant et la marche arriére.

Sortie Choix 1
Drive (Conduite) Increment Speed (Augmenter la
vitesse)

Decrement Speed (Diminuer la vitesse)
Toggle Reverse (Basculer vers I'arriére)
Sorties de commande : Sélectionnez Control Outputs pour activer une des huit broches de sortie de commande sur le

connecteur DB9 du module Sortie ou une des deux sorties de la prise jack du module Sortie. Les sorties peuvent étre
réglées sur Momentané ou elles peuvent étre verrouillées avec les actions Set (Régler), Clear (Effacer) ou Toggle (Bascule).

Sortie Choix 1 Choix 2
Control Outputs (Sorties de Output 1 (Sortie 1) Momentary (Momentané)
commande)

Output 2 (Sortie 2) Set (Régler)
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Sortie Choix 1

Choix 2

Output 3 (Sortie 3)
Output 4 (Sortie 4)
Output 5 (Sortie 5)
Output 6 (Sortie 6)
Output 7 (Sortie 7)
Output 8 (Sortie 8)

Clear (Effacer)
Toggle (Bascule)

Fonctions : Sélectionnez Functions pour donner a I'utilisateur un accés instantané a des fonctions spécifiques (conduite,

assise, utilitaire, etc.) et a des profils. Les options sont les suivantes :

e Fonction suivante : sélectionne la fonction suivante du profil.

e Fonction précédente : sélectionne la fonction précédente du profil.
e  Profil suivant : sélectionne le profil suivant.

e  Profil précédent : sélectionne le profil précédent.

e Fonction d'intérét suivante : sélectionne la fonction suivante du méme type dans le profil actif.
e Fonction d'intérét précédente : sélectionne la fonction précédente du méme type dans le profil actif.

e Forcer la fonction :

Sortie Choix 1

sélectionne une fonction spécifique. Lors de la configuration, préciser la fonction.

Choix 2

Functions (Fonctions) Next Function (Fonction suivante)

Previous Function (Fonction
précédente)

Next Profile (Profil suivant)
Previous Profile (Profil précédent)

Next Function of Purpose (Fonction
d'intérét suivante)

Previous Function of Purpose
(Fonction d'intérét précédente)

Forte to Function (Forcer la fonction)

Navigation :

Choose purpose (Choisissez I'intérét)

Choose purpose (Choisissez l'intérét)

Choose function (Choisissez la
fonction)

Les sorties Navigation peuvent étre réglées pour effectuer une action de sélection en mode de balayage de

menu, alterner entre navigation directe et indirecte, afficher des parameétres et alterner I'écran de verrouillage.

Sortie Choix 1

Navigation (Navigation) Menu Scan Select (Choix balayage

menu)

Toggle Indirect Navigation (Alterner
navigation indirecte)

Toggle REM 4xx Settings Menu

(Alterner menu parameétres REM 4xx)

Toggle REM 4xx Screen Lock (Alterner

verrouillage écran REM 4xx)

Toggle REM 5xx Setting Menu

(Alterner menu paramétres REM 5xx)

Toggle REM 5xx Screen Lock (Alterner

verrouillage écran REM 5xx)

Feux : les sorties relatives aux feux peuvent étre réglées pour permettre de changer I'état des feux de position, des
clignotants et des feux de détresse. La sortie peut étre basculée, allumée et éteinte.

Sortie Choix 1

Choix 2

Lighting (Feux) Position (Position)

Left (Gauche)

90

Toggle (Bascule)
On (Marche)
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Sortie Choix 1 Choix 2
Right (Droite) Off (Arrét)

Hazard (Détresse)

Klaxon : utilisez cette sortie pour faire retentir le klaxon sur le manipulateur.

Sortie Choix 1

Horn (Klaxon) All (Tous)
REM LE (REM LE)
REM 1xx (REM 1xx)
REM 2xx (REM 2xx)
REM 4xx (REM 4xx)
REM 5xx (REM 5xx)

Connectivité : Sélectionnez Connectivity pour accéder aux fonctions de connectivité :

e Direction de la souris : déplacer la souris.

e Clic gauche de la souris : faire un clic gauche.

e Clic central de la souris : faire un clic central.

e Clic droit de la souris : faire un clic droit.

e Défilement de la souris : effectuez un défilement haut/bas ou alternez le mode de défilement.
e Controle du commutateur : effectuer une action sur le clavier.

Sortie Choix 1 Choix 2
Connectivity (Connectivité) Mouse Direction (Direction de la Up/Down/Left/Right
souris) (Haut/bas/gauche/droite)

Mouse Left Click (Clic gauche de la Single/Double/Toggle
souris) (Simple/double/bascule)

Mouse Middle Click (Clic central de Single/Double/Toggle
la souris) (Simple/double/bascule)

Mouse Right Click (Clic droit de la Single/Double/Toggle
souris) (Simple/double/bascule)

Mouse Scroll (Défilement de la souris) Up/Down/Scroll Mode (Mode
haut/bas/défilement)

Switch Control (Contrdle du Space, Enter, Esc, Tab, Up, Down, Left,
commutateur) Right (Espace, Entrée, Ech, tabulation,
haut, bas, gauche, droite)

Parametres avancés

Les parameétres avancés permettent (en option) de configurer davantage les entrées de commande. Sélectionnez Advanced
pour exposer les options suivantes :

e Stop Driving and Seating
¢ Input Port Debounce

¢ Monitored

e Stability Checking

¢ Normally Closed

e Enable Input

Stop Driving and Seating: Si On est sélectionné, toute activation d'une fente associée a cette entrée entraine I'arrét des
opérations de conduite et d'assise (le cas échéant) avant que le systéme ne réponde a I'entrée.

Pour toutes les entrées qui utilisent cette fonctionnalité, I'utilisateur doit activer I'entrée deux fois pour sélectionner la
sortie voulue si une opération de conduite ou d'assise est en cours : la premiére activation arréte I'opération de conduite
ou d'assise, la deuxiéme activation sélectionne la sortie prévue.

Si aucune opération de conduite ou d'assise n'est en cours, la sortie prévue est sélectionnée par une seule activation
de I'entrée.

Input Port Debounce: Ce paramétre permet d'éviter les faux déclencheurs en déterminant a quel moment le module
d'alimentation doit répondre a une entrée. Cela s'avere particulierement utile lorsque le module d'alimentation doit ignorer
les faux signaux tels que ceux générés par un contact de rebond (bruit de commutation) sur un commutateur mécanique
ou un commutateur a billes lorsque le fauteuil roulant roule sur un terrain accidenté.
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Réglez la durée de Input Port Debounce sur une valeur adéquate.

e Avec une durée de zéro seconde, aucun anti-rebond n'est appliqué et le module d'alimentation répond immédiatement
a un changement de signal sur l'entrée.

e Sjla durée est supérieure a zéro seconde, |'anti-rebond est appliqué et le module d'alimentation ne répond au signal
présent a l'entrée qu'a la fin de la durée définie par Input Port Debounce.

i Le signal d'entrée doit étre stable pendant toute la durée de I'anti-rebond pour que le systéme réponde
a l'entrée.

Monitored: Si Yes est sélectionné, |'entrée peut détecter les circuits ouverts et fermés, ainsi que les dysfonctionnements :
court-circuit et sans circuit (débranché) pour tous les circuits a base de résistance.

Si No est sélectionné, I'entrée peut détecter les circuits ouverts et fermés, mais ne détecte pas les dysfonctionnements.
Stability Checking: Définit si cette entrée est associée a la surveillance de la stabilité du signal.

L'instabilité d'une entrée peut provoquer des erreurs injustifiées qui peuvent étre génantes pour |'utilisateur. Les signaux
provenant de commutateurs a base mécanique, tels que les commutateurs a billes, par exemple, lors de la conduite sur
un terrain accidenté, peuvent produire ce type d'instabilité. Pour les systémes qui se comportent de cette fagon, la
surveillance de la stabilité de I'entrée peut étre désactivée.

Normally Closed: Par défaut, les entrées de commutation sont considérées comme normalement ouvertes (N.O.). Si le
commutateur N.O. est utilisé dans le circuit d'entrée, laissez ce parameétre sur No. Si un commutateur normalement fermé
(N.F.) est utilisé dans le circuit d'entrée, réglez ce paramétre sur Yes.

Enable Input: Ce parametre vous permet d'activer ou de désactiver le type d'entrée sélectionné tout en conservant sa
configuration d'ES des commandes.

Lorsque Yes est sélectionné, le systeme répond a I'entrée en fonction de la configuration d'ES des commandes qui lui
est affectée. Lorsque No est sélectionné, le systeme ne répond pas a l'entrée.

Notez que la configuration d'ES des commandes affectée a cette entrée est conservée lorsque |'option Enable Input est
réglée sur No. Ceci est utile, par exemple, lorsque vous souhaitez désactiver temporairement cette entrée. Toutefois,
si le parametre de type d'entrée est réinitialisé (en sélectionnant Not Connected), alors toute configuration associée a
ce type d'entrée est supprimée.

5.2.5 Options et types d'entrées de commandes

Le tableau suivant indique les entrées de commande de chaque module plus en détail, y compris les types d'entrées et
options disponibles correspondants.

Module Entrées de Commande a Bandes de Bouton Bouton
commande du commutateur résistance d’alimentation
module 10 voies

Module Broches EC 1 -3 Commutateur 1 - | Bande 1 - 10 Momentané, Non

d’alimentation 10 Appui court.

Appui long, Appui
Marche
Entrée/Sortie Commutateur 1 - | Bande 1 - 10 Momentané, Non
de commande 10 Appui court.
(réglage en Appui long, Appui
entrée) Marche
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Module Entrées de Commande a Bandes de Bouton Bouton
commande du commutateur résistance d’alimentation
module 10 voies

REM4xx Embout jack Commutateur 1 - | Bande 1 - 10 Momentané, Oui
gauche 10 Appui court.

Appui long, Appui
Marche
Bague Jack gauche | Commutateur 1 - | Bande 1 - 10 Momentané, Non
10 Appui court.
Appui long, Appui
Marche
Embout Jack droit | Commutateur 1 - | Bande 1 - 10 Momentané, Non
10 Appui court.
Appui long, Appui
Marche
Bague jack droite | Commutateur 1 - | Bande 1 - 10 Momentané, Non
10 Appui court.
Appui long, Appui
Marche
Bascule gauche Non Non Momentané, Oui
vers |'avant Appui court.
Appui long, Appui
Marche
Bascule arriere Non Non Momentané, Oui
gauche Appui court.
Appui long, Appui
Marche
Bascule avant Non Non Momentané, Oui
droite Appui court.
Appui long, Appui
Marche
Bascule arriére Non Non Momentané, Oui
droite Appui court.
Appui long, Appui
Marche
Bouton Non Non Momentané, Non
multifonction 1 Appui court.
Appui long, Appui
Marche
Bouton Non Non Momentané, Non
multifonction 2 Appui court.

Appui long, Appui
Marche
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Module Entrées de Commande a Bandes de Bouton Bouton
commande du commutateur résistance d’alimentation
module 10 voies

REM 5xx Embout jack Commutateur 1 - | Bande 1 - 10 Momentané, Oui
gauche 10 Appui court.

Appui long, Appui
Marche
Bague Jack gauche | Commutateur 1 - | Bande 1 - 10 Momentané, Non
10 Appui court.
Appui long, Appui
Marche
Embout Jack droit | Commutateur 1 - | Bande 1 - 10 Momentané, Non
10 Appui court.
Appui long, Appui
Marche
Bague jack droite | Commutateur 1 - | Bande 1 - 10 Momentané, Non
10 Appui court.
Appui long, Appui
Marche
Bouton Non Non Momentané, Non
multifonction 1 Appui court.
Appui long, Appui
Marche
Bouton Non Non Momentané, Non
multifonction 2 Appui court.
Appui long, Appui
Marche

TPI Broches EC 6, 8, Non Non Momentané, Non

10, 25 Appui court.
Appui long, Appui
Marche
IN200 Broches EC1 -6 Non Non Momentané, Non
Appui court.
Appui long, Appui
Marche
Embout jack Commutateur 1 - | Bande 1 - 10 Momentané, Oui
10 Appui court.
Appui long, Appui
Marche
Bague jack Commutateur 1 - | Bande 1 - 10 Momentané, Non
10 Appui court.
Appui long, Appui
Marche
IN500 Broches EC 5 - 6 Non Non Momentané, Non
Appui court.
Appui long, Appui
Marche
Embout jack Commutateur 1 - | Bande 1 - 10 Momentané, Oui
10 Appui court.
Appui long, Appui
Marche
Bague jack Commutateur 1 - | Bande 1 - 10 Momentané, Non
10 Appui court.
Appui long, Appui
Marche
ACT200 Broches EC1 -4 Commutateur 1 - | Bande 1 - 10 Momentané, Non
10 Appui court.

Appui long, Appui
Marche
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Module Entrées de Commande a Bandes de Bouton Bouton
commande du commutateur résistance d’alimentation
module 10 voies

ACT400 Broches EC 1 -4 Commutateur 1 - | Bande 1 - 10 Momentané, Non

10 Appui court.

Appui long, Appui
Marche

ASL Switched Broche EC 8 Non Non Momentané, Non
Appui court.
Appui long, Appui
Marche

ASL Proportional Broche EC 8 Non Non Momentané, Non
Appui court.
Appui long, Appui
Marche

Manipulateur Bouton de mode | Non Non Momentané, Non

compact Appui court.

Appui long, Appui
Marche
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6 Procédure de programmation préconisée

A ATTENTION !
Risque de blessure ou de dommage matériel
— Exécutez la procédure suivante dans un espace ouvert d'une superficie suffisante, de préférence a I'extérieur.
Assurez-vous que le fauteuil roulant ne puisse pas percuter des personnes ou des objets.
— Préparez-vous a I'éventualité d'un déplacement intempestif du fauteuil roulant en cas d'installation incorrecte.
— Si le fauteuil roulant devient incontrélable, procédez a un arrét d'urgence en éteignant le systeme LiNX.

La préconisation ci-aprés concerne la procédure de programmation du systeme LiNX. Elle n'a rien d'obligatoire et vise
simplement a vous guider.

Les chapitres qui suivent indiquent I'ordre dans lequel les parameétres doivent de préférence étre programmeés, les effets
des parameétres sur le fauteuil roulant, ainsi que l'interaction entre les différents parametres.

Test de mise en marche

Vérifiez I'orientation du moteur
Réglez la compensation de charge
Réglez les parametres de vitesse
Réglez les parametres d'accélération

mRpwWNE

La procédure de programmation convient aux systemes LiNX équipés ou non du module gyroscope LiNX.

e Pour les systemes équipés d'un gyroscope, effectuez les étapes 1 a 3 avant de connecter le gyroscope, puis les étapes
4 et 5 apres avoir connecté le gyroscope.

6.1 FEtape 1 — Test de mise en marche

Avant d'effectuer la programmation, vérifiez que le systéme se met en marche correctement. Appuyez sur le bouton
d'alimentation du manipulateur et relachez le bouton. Le témoin d'état vert doit s'allumer.

o
]l Sile cable ou le faisceau de cables de la batterie n'est pas correctement connecté, le témoin d'état ne s'allume pas.

Si le témoin d'état rouge clignote, vérifiez les moteurs et les freins d'immobilisation car ils ne sont peut-étre pas connectés
correctement. Pour plus d'informations sur les codes d'erreur, reportez-vous au manuel d'utilisation du manipulateur.
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6.2 Etape 2 — Vérification de I'orientation des moteurs

L'étape 2 vise a garantir que les moteurs sont correctement configurés.

1.
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Fig. 6-2

Ouvrez Modules > Power Module (Module d'alimentation).

Controle de la non-inversion des moteurs

Pour détecter une inversion des moteurs, déviez le joystick Iégerement vers |'avant.

e Si le fauteuil roulant se déplace vers l'arriere et non vers l'avant, modifiez les parametres Left Invert (Inversion
gauche) et Right Invert (Inversion droite).

e Si le fauteuil roulant tourne sur place, un moteur seulement est inversé. Pour commencer, modifiez seulement le
paramétre Left Invert (Inversion gauche) et déviez de nouveau le joystick vers I'avant. Si le fauteuil roulant se déplace
vers l'arriere, cela signifie que ses deux moteurs sont maintenant inversés. Modifiez les parametres Left Invert
(Inversion gauche) et Right Invert (Inversion droite) pour résoudre le probléeme.

Avant de poursuivre, vérifiez que le fauteuil roulant se déplace correctement en avant et en arriére.

Controle de la non-substitution des moteurs

Pour détecter une substitution des moteurs, déviez le joystick vers la gauche. Si le fauteuil roulant se déplace vers la
droite, modifiez le parametre Swap (Substituer).

Avant de poursuivre, vérifiez que le fauteuil roulant se déplace correctement en avant, en arriére, vers la droite et

vers la gauche.

6.3 Etape 3 — Réglage de la compensation de charge

La compensation de charge est efficace dans la mesure ou les valeurs de résistance du moteur sont exactes. Les valeurs de
résistance du moteur peuvent étre calculées a la main, a partir des observations, ou automatiquement avec la fonction
Adaptive Load Compensation ou ALC (Compensation de charge adaptative).
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Invacare recommande d'ajouter les valeurs de résistance du moteur automatiquement, a l'aide de la fonction
Adaptive Load Compensation. La compensation de charge adaptative est un processus qui apprend automatiquement
la valeur de résistance de chaque moteur, individuellement et avec une précision de I'ordre du mQ. Etant donné
qu'une valeur de résistance distincte et précise est appliquée a chaque moteur, les performances de conduite du
fauteuil roulant s'améliorent significativement.

[—o

La compensation de charge adaptative est activée par défaut, et la valeur du paramétre Motor Resistance
(Résistance du moteur) n'est donc pas utilisée.

Pour plus d'informations sur |'application ALC Calibration avec I'outil i0S, reportez-vous a la section 6.3.1 Etalonnage de la
compensation de charge adaptative (Outil iOS), page 98.

Pour plus d'informations sur I'application ALC Calibration avec I'outil pour PC, reportez-vous a la section 6.3.2 Etalonnage de
la compensation de charge adaptative (outil pour PC), page 99.

Une fois que vous connaissez les valeurs de résistance du moteur grace a I'application ALC Calibration, conduisez le fauteuil
roulant et observez ses performances sur différents types de surfaces et a différentes vitesses.
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{ Back  Power Module =
Power Module - Motors
—
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Power Module - Load Compensation
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Control Input 1 - Port Settings

Input Port Debounce 0.0s | + |
Control Input 2 - Port Settings

Input Port Debounce 0.0s | + |
Control Input 3 - Port Settings

Input Port Debounce 0.0s ‘:II1

Control Input/Output - Port Settings

Fig. 63
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% Modules
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Trigger Angles.
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Lighting
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InputType Not Connected

IN 5 Input Port Debounce

ACT400-1 ControlIput 2
Input Port Debounce 00s
Control Input 3
IputType Not Comnected

Input Port Debounce

Fig. 6-4
Ouvrez Modules —> Power Module (Module d'alimentation).

Si le fauteuil roulant ne se comporte pas comme vous le souhaitez, I'effet de la compensation de charge adaptative peut
étre modifié a I'aide du paramétre Load Compensation Percentage (Pourcentage de compensation de charge) :

e réduisez la valeur de ce paramétre si la conduite du fauteuil roulant est plus agressive que prévu.
e augmentez la valeur de ce parametre si la conduite du fauteuil roulant est plus molle que prévu.

i La fonction Load Compensation Percentage (Compensation de charge adaptative) ne s'applique que lorsque le
parametre Adaptive Load Comp Enabled (Compensation de charge adaptative activée) est activé.

6.3.1 FEtalonnage de la compensation de charge adaptative (Outil iOS)

i Si le systeme électronique ou les moteurs ont été remplacés, vous devez étalonner la compensation de charge
adaptative (ALC).
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Dans I'écran Home (Accueil), cliquez sur Modules.
Cliquez sur Power Module (Module d'alimentation).

N

Procédure de programmation préconisée

3. Faites défiler la liste jusqu'a la section Power Module — Load Compensation (Module d'alimentation — Compensation

de charge).

iPod = 12:59 3 &=
A
1]

{ Back  Power Module B

Power Module - Motors

. Veer Compensa- o
o o% [ = [ +]

Right Invert No

Left Invert No

Swap

Power Module - Load Compensation
Motor Resis- =-
tance 135mQ +

Go to ALC Calibration

Control Inputs/Outputs 1 - Port Settings

Output Port Mode Disabl
Fig. 6-5

Cliquez sur Go To ALC Calibration (Aller a I'étalonnage de I'ALC).

iPod = 12:13 P =4

J
.

( Power Module Adaptive Load Comp

Finished
153mQ

Finished
156mQ

Fig. 6-6

Appuyez sur Start Tuning (Démarrer le réglage).
6. Suivez les instructions qui s'affichent a I'écran.

6.3.2 Etalonnage de la compensation de charge adaptative (outil pour PC)

S Si le systeme électronique ou les moteurs ont été remplacés, vous devez étalonner la compensation de charge

1 adaptative (ALC).
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Cliquez sur le menu Connection (Connexion).
Sélectionnez Run ALC Calibration (Exécuter un étalonnage de I'ALC).

Adaptive Load Compensation

Calibration successfully completed.

Calibration Results

Cliquez sur Recalibrate (Réétalonner).

Adaptive Load Compensation

Note that the load compensation feature and the gyro
module will be disabled during the calibration process.

Please make sure the chair is in an open area
before starting

Cliquez sur Start (Démarrer).
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Procédure de programmation préconisée

4,
)
Conduisez le fauteuil jusqu'a ce que les deux procédures de compensation des moteurs gauche et droit soient terminées.
5.

Adaptive Load Compensation

Calibration successf

Cliquez sur Done (Terminé).

6.4 Etape 4 — Réglage des paramétres de vitesse

Les parametres suivants doivent étre réglés pour chaque fonction de conduite.
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1. Ouvrez Functions (Fonctions) —> ouvrez la fonction de conduite souhaitée.
Régler la vitesse de la marche avant

Si vous le souhaitez, vous pouvez réduire la vitesse maximale autorisée du fauteuil roulant. Réglez le compteur de vitesse
ou le curseur de vitesse sur la valeur maximum et déviez le joystick vers I'avant. Réglez le paramétre Max Forward Speed
(Vitesse maximale en marche avant) jusqu'a ce que la vitesse en marche avant semble confortable.

Régler la vitesse de la marche arriere

Rien sur le plan mécanique n'interdit de faire tourner un moteur en marche arriere a la méme vitesse qu'en marche avant.
Réglez le compteur de vitesse ou le curseur de vitesse sur la valeur maximum et déviez le joystick vers |'arriere. Réglez

le parametre Max Reverse Speed (Vitesse maximale en marche arriére) afin de déterminer une vitesse confortable et
shre pour le fauteuil roulant en marche arriére. Par défaut, la vitesse maximale en marche arriere est égale a 50 % de la
vitesse maximale en marche avant.

Régler les vitesses de conduite minimales

Réglez le compteur de vitesse ou le curseur de vitesse sur la valeur minimum et déviez le joystick complétement vers
I'avant. Réglez le paramétre Min Forward speed (Vitesse minimale en marche avant) jusqu'a ce que la vitesse minimale en
marche avant soit atteinte.

Réglez le compteur de vitesse ou le curseur de vitesse sur la valeur minimum et déviez le joystick complétement vers
I'arriere. Réglez le paramétre Min Reverse speed (Vitesse minimale en marche arriére) jusqu'a ce que la vitesse minimale
en marche arriére soit atteinte.

Régler la vitesse de braquage

Réglez le compteur de vitesse ou le curseur de vitesse sur la valeur maximum et déviez le joystick vers la gauche ou la
droite pour faire tourner le fauteuil roulant sur place. Attendez que le fauteuil roulant atteigne une vitesse de braquage
stable. Réglez le paramétre Max Turn Speed (Vitesse de braquage maximale) jusqu'a ce que la vitesse de braquage
maximale semble confortable.
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Réglez le compteur de vitesse ou le curseur de vitesse pour régler le paramétre Min Turn Speed (Vitesse de braquage

minimale).

Régler la compensation de prise de virage

Si les moteurs du fauteuil roulant n'ont pas exactement les mémes performances, le fauteuil roulant ne se déplacera pas
en ligne droite. Pour compenser les différences entre les moteurs, vous devez régler le parametre Veer Compensation
(Compensation de prise de virage).

1.
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Fig. 6-9
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Fig. 6-10

Ouvrez Modules -> Power Module (Module d'alimentation).

6.5 Etape 5 — Réglage des parameétres d'accélération

Les parameétres suivants doivent étre réglés pour chaque fonction de conduite.
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1. Ouvrez Functions (Fonctions) —> ouvrez la fonction de conduite souhaitée.

Modifier I'accélération en marche avant

Réglez le compteur de vitesse ou le curseur de vitesse sur la valeur maximum et déviez le joystick completement vers
I'avant. Attendez que le fauteuil roulant atteigne une vitesse stable en marche avant. Modifiez le paramétre Forward
Acceleration (Accélération en marche avant) si le fauteuil roulant atteint trop rapidement ou trop lentement la vitesse

stable. Recommencez jusqu'a ce que l'accélération soit confortable et sans risque.
Modifier la décélération en marche avant

Pour régler la vitesse de décélération en marche avant, relachez le joystick lorsque le fauteuil roulant a atteint une vitesse
stable en marche avant. Modifiez le paramétre Forward Deceleration (Décélération en marche avant) si le fauteuil roulant
ralentit trop lentement ou trop rapidement. Recommencez jusqu'a ce que la décélération soit confortable et sans risque.

Modifier I'accélération en marche arriére

Réglez le compteur de vitesse ou le curseur de vitesse sur la valeur maximum et déviez le joystick completement vers
I'arriere. Attendez que le fauteuil roulant atteigne une vitesse stable en marche arriere. Modifiez le paramétre Reverse
Acceleration (Accélération en marche arriére) si le fauteuil roulant atteint trop rapidement ou trop lentement la vitesse
stable. Recommencez jusqu'a ce que l'accélération soit confortable et sans risque.

Modifier la décélération en marche arriére

Pour régler la vitesse de décélération en marche arriére, reldchez le joystick lorsque le fauteuil roulant a atteint une vitesse
stable en marche arriere. Modifiez le paramétre Reverse Deceleration (Décélération en marche arriéere) si le fauteuil roulant
ralentit trop lentement ou trop rapidement. Recommencez jusqu'a ce que la décélération soit confortable et sans risque.

Modifier I'accélération dans les virages

Réglez le compteur de vitesse ou le curseur de vitesse sur la valeur maximum et déviez le joystick vers la gauche ou la
droite pour faire tourner le fauteuil roulant sur place. Attendez que le fauteuil roulant atteigne une vitesse stable en
tournant sur place. Modifiez le paramétre Turn Acceleration (Accélération en tournant) si le fauteuil roulant atteint trop
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Procédure de programmation préconisée

rapidement ou trop lentement la vitesse stable en tournant sur place. Recommencez jusqu'a ce que l'accélération soit
confortable et sans risque.

Modifier la décélération dans les virages

Pour régler la vitesse de décélération dans les virages, relachez le joystick lorsque le fauteuil roulant a atteint une vitesse
stable en tournant sur place. Modifiez le parametre Turn Deceleration (Décélération dans les virages) si le fauteuil roulant
ralentit trop lentement ou trop rapidement. Recommencez jusqu'a ce que la décélération soit confortable et sans risque.
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7 Utilisation de l'outil LINX Access pour iOS

7.1 Barre de navigation

La barre de navigation se trouve dans la partie supérieure de chaque écran. Son contenu change en fonction de I'écran
affiché.

iPod & 10:30 @ R E 4

(605(3 @ =

® Changer de contexte (basculer entre les contextes Connexion et Fichier)
Bouton de menu de I'application (bouton d'édition)

© Nom du programme/nom de I'écran

© Fermer/revenir a I'écran précédent

7.1.1 Menu de l'application

Le contenu du menu de I'application change en fonction du mode contextuel dans lequel vous travaillez : Connection
context (Contexte Connexion) ou File context (Contexte Fichier).

Mode Connection context (Contexte Connexion)

Save
Save As
Read from Chair
Write to Chair
Upgrade

Store Authorisation

Cancel

Pour travailler sur un fauteuil roulant connecté, sélectionnez Connection context (Contexte Connexion). Si vous n'étes pas
connecté a un systeme LiNX, I'écran Connect to device (Se connecter au périphérique) s'affiche. Dans le cas contraire, le
dernier écran dans lequel vous avez travaillé s'affiche.

Les options disponibles en mode Connection context (Contexte Connexion) sont les suivantes :

e Save (Enregistrer) : permet d'enregistrer la configuration en tant que fichier de configuration LiNX (.Ici).

e Save As (Enregistrer sous) : permet d'enregistrer la configuration en tant que fichier de configuration LiNX (.Ici) sous
un nom différent.

¢ Read from Chair (Lire a partir du fauteuil) : permet de lire la configuration a partir du systeme LiNX connecté.

e Write to Chair (Ecrire sur le fauteuil) : permet d'écrire la configuration sur le systéme LiNX connecté.

e Upgrade (Mettre a niveau) : permet de passer en mode de mise a niveau du firmware.

e Store authorization (Enregistrer |'autorisation) : permet d'enregistrer un certificat de niveau d'acces.

Mode File context (Contexte Fichier)

Save
Save As

Write to Chair

Cancel
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Pour travailler sur un fichier enregistré, sélectionnez File context (Contexte Fichier). Si aucun fichier n'est ouvert, I'écran
Load from file (Charger a partir du fichier) s'affiche. Dans le cas contraire, le dernier écran dans lequel vous avez travaillé
s'affiche.

Les options disponibles en mode File context (Contexte Fichier) sont les suivantes :

e Save (Enregistrer) : permet d'enregistrer la configuration en tant que fichier de configuration LiNX (.Ici).

e Save As (Enregistrer sous) : permet d'enregistrer la configuration en tant que fichier de configuration LiNX (.Ici) sous
un nom différent.

e Write to Chair (Ecrire sur le fauteuil) : permet d'écrire la configuration sur le systéme LiNX connecté.

s [

Sélection du mode contextuel

A
Y

in

Vous pouvez a tout moment cliquer sur le commutateur de contexte pour passer du mode Connection context (Contexte
Connexion) au mode File context (Contexte Fichier). Le contexte sélectionné affiche une barre de couleur au-dessous de
I'icone de commutation de contexte.

7.1.2 Moaodification du nom du programme

i Par défaut, le nom du programme et le nom du systéme correspondent a la configuration du fauteuil roulant.
Reportez-vous a la section 11 Structure des noms de programme, page219

Vous pouvez remplacer le nom du programme par un nom plus explicite.

iPod = 10:09 )

h

Close  (C02HO8A3A00L-00  [=
®BO0® ® G ® O

Fig. 7-1 Exemple de nom de programme standard. Les légendes et les zones marquées correspondent aux regles de hommage du programme.

Le nom du programme de l'illustration a été généré a partir des régles de nommage valables jusqu'au mois de juillet
2018. Il correspond a un TDX SP2 a traction par roue centrale avec un DLX-PM120AL, une vitesse de 8 km/h, un lift de
I'assise avec inclinaison d'assise électrique et décalage du CdG, un manipulateur REM1XX ou REM2XX et un éclairage
LED. La révision du fichier est la révision 00.

S L'enregistrement du nouveau nom du programme dépend du mode dans lequel vous travaillez.

1 e Si vous travaillez en mode Connection context (Contexte Connexion) et Live edit (Edition interactive), les
modifications sont automatiquement enregistrées dans le fauteuil roulant.
e Sivous travaillez en mode Connection context (Contexte Connexion) et Bulk edit (Edition en bloc), cliquez sur
le bouton Write (Ecrire) pour enregistrer les modifications.
e Sj vous travaillez en mode File context (Contexte Fichier), cliquez sur le bouton Save (Enregistrer) pour
enregistrer les modifications.
Outil i0S

iPod &

Close

Fig. 7-2

1. Cliquez sur Program Name (Nom du programme) dans la barre de navigation. Un clavier s'affiche.
2. Modifiez le nom du programme.
3. Cliquez sur Return (Retour).
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Outil PC

Default

SUMMARY

3 Drive Functions
3 seating Functions
3 Actuator Motons

Gyro supported

Lighting supported

EVENTS

System Clock Set

Fig. 7-3

1. Dans I'écran Home (Accueil), cliquez dans la zone de texte Program Name (Nom du programme).
2. Modifiez le nom du programme.

7.2 Ecran d'accueil

iPod = 11:13 3 )
|
= 0O

Close  RO3F10A1A00L-00 =

$Z Chair Configs
& Restore to Default Config

RO3F10ATA00L-00

Program Name

RO3FOB6A3A00L-00

System Name

No active errors >
0 hours since last event

Qi Live Diagnostics

System Summary

DRIVE FUNCTIONS

Fig. 7-4

L'écran Home (Accueil) est le premier écran qui s'affiche apres la connexion a un fauteuil roulant ou I'ouverture d'un fichier
de configuration. L'écran Home (Accueil) vous permet d'accéder aux écrans de programmation et d'informations suivants :

e Configurations de fauteuil roulant
e Erreurs actives/Journal du fauteuil
e Diagnostics en temps réel (en mode Contexte connexion uniquement)
e Récapitulatif du systeme

e Fonctions de conduite

e Fonctions d'assise

e Modules

e Mouvements du vérin

e Angles de déclenchement

e Préférences de I'utilisateur

e Feux

7.3 Actions en mode Connection context (Contexte Connexion)

/ n
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Les taches suivantes sont uniquement accessibles en mode Connection context (Contexte Connexion). Pour plus
d'informations sur les taches liées au mode File context (Contexte Fichier), reportez-vous a la section 7.4 Actions possibles
en mode File context (Contexte Fichier), page115

7.3.1 Ecran Connect to device (Se connecter au périphérique)

L'écran Connect to device (Se connecter au périphérique) s'affiche lorsque vous travaillez en mode Connection
context(Contexte Connexion) avant de vous connecter a un systeme LiNX. Il vous permet de rechercher une LiNX Access
Key (LAK) et de vous y connecter.

Connexion de I'outil LINX Access pour iOS a un fauteuil roulant

1. Mettez le systéme du fauteuil roulant LiNX sous tension.

2. Insérez la LiINX Access Key (Clé d'acces LiNX) dans le manipulateur.

3. Ouvrez l'application de I'outil LINX Access pour iOS.

4. Sélectionnez le mode Connection context (Contexte Connexion).

5. iPod = 10:30 3 E 4
Fis

Connect to Device

Search for LAKs

Select An Accessory

LAK-C13122584
LAK-C14134853

Martin_DCL

Cliquez sur Search for LAKs (Rechercher des LAK) et sélectionnez une option dans la boite de dialogue Select
an Accessory (Sélectionner un accessoire).

6. Un écran Warning (Avertissement) s'affiche. Lisez I'avertissement et cliquez sur le bouton | Agree (J'accepte) pour
continuer.

Déconnexion

1. !

Cliquez sur le bouton Close (Fermer).
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7.3.2 Lecture d'un programme a partir du fauteuil roulant

1. |

Close &

Cliquez sur le bouton Application menu (Menu de I'application).

Save

Save As

Read from Chair

Write to Chair
Upgrade

Store Authorisation

Cancel

Sélectionnez Read from Chair (Lire a partir du fauteuil).

7.3.3 Restauration de la configuration par défaut du fauteuil roulant

La configuration d'usine du module d'alimentation fournit une configuration de fauteuil roulant. Si vous commandez un
module d'alimentation en tant que piece de rechange, jusqu'a huit configurations de fauteuil roulant peuvent vous étre
proposées. Sélectionnez la configuration adaptée a vos besoins.

1. Cliquez sur Chair Configs (Configurations de fauteuil) dans la partie supérieure de I'écran Home (Accueil). L'écran Chair
config (Configuration de fauteuil) s'affiche.

2. Cliquez sur la configuration de fauteuil roulant voulue. Un écran Warning (Avertissement) s'affiche.

3. Cliquez sur Yes (Oui) pour effectuer la sélection.

4. Cliquez sur Back (Retour) pour revenir dans I'écran Home (Accueil).

i Lors de la sélection d'une nouvelle configuration de fauteuil roulant, le systéme s'arréte et redémarre
automatiquement afin de I'activer.

7.3.4 Convertir des fichiers de configuration

Lorsque d'anciens fichiers de configuration sont utilisés sur les fauteuils roulants, il est possible que les fonctions introduites
a partir des révisions plus récentes du firmware, comme le contréle de sélection, soient absentes. Le plus souvent, la
conversion de ces fichiers de configuration permet de mettre a jour la configuration de ['utilisateur, d'utiliser la derniére
version et d'activer toutes les fonctions.

o
]l Si le fichier de configuration est sur la révision en cours ou est incompatible, I'entrée de menu est grisée.
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1. Connectez-vous au fauteuil roulant.
2. Ouvrez le menu Application.
3.

Write to Chair

Cancel

Fig. 7-5
Appuyez sur I'entrée Convert Configuration (Convertir la configuration) et suivez les invites qui s'affichent.

7.3.5 Moadification d'un programme

Pour modifier un programme, commencez par sélectionner un paramétre dans l'une des sections de parameétres
répertoriées dans I'écran Home (Accueil) :

Fonctions de conduite
Fonctions d'assise
Préférences de ['utilisateur
Modules

Mouvements du vérin
Angles de déclenchement

Les parametres peuvent étre modifiés de fagon numérique ou graphique. Reportez-vous a la section 9 Modification des
configurations du fauteuil roulant, page 135pour plus de précisions.

Les parametres peuvent étre modifiés en mode d'édition interactive ou en mode d'édition en bloc.
Mode d'édition interactive

i En mode d'édition interactive, les modifications apportées aux parameétres entrent immédiatement en vigueur, et les
performances du fauteuil roulant sont modifiées en temps réel.

Aucune fonction ne permet d'annuler une modification apportée en mode d'édition interactive. Veillez par
conséquent a enregistrer une copie du programme existant afin de pouvoir restaurer les parametres au besoin.

[—Jo

Forward

Max Forward o
peed 30% EE

Min Forward o .
Speed 10% C +

Forward Ac- o .
celeratinn 100% E_
Fig. 7-6

Certains parametres peuvent étre mis a jour en mode d'édition interactive. Ils sont identifiés par une icone circulaire
placée devant leur nom.

Le mode d'édition interactive permet d'écrire immédiatement certains parametres sur le module d'alimentation. Cette
possibilité accélere considérablement la procédure de configuration ou de test de différents scénarios et applications.
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Mode d'édition en bloc

Forward

Max Forward Speed 70%
e ~J

Only accessible in Bulk Mode

Low Default High

35% 100% 100%

Sets the maximum forward speed of the
wheelchair.

Fig. 7-7

Certains parametres ne peuvent étre mis a jour qu'en mode d'édition en bloc. Ils sont identifiés par un arriere-plan coloré.

Pour modifier ces parametres, le mode d'édition en bloc doit étre déverrouillé avant le démarrage de la procédure.

En mode d'édition en bloc, les parametres ne sont pas écrits immédiatement sur le module d'alimentation. Pour les écrire,
vous devez sélectionner Write to Chair (Ecrire sur le fauteuil). Reportez-vous a la section 7.3.6 Ecriture d'un programme

sur le fauteuil roulant, page 112 pour plus de précisions.

Par défaut, le mode d'édition interactive est activé chaque fois que le systéme est mis sous tension, y compris aprés un
arrét suivi d'un redémarrage. L'application reste en mode d'édition interactive jusqu'au déverrouillage du mode d'édition
en bloc. L'application passe alors en mode d'édition en bloc et le mode d'édition interactive est désactivé. L'application

reste en mode d'édition en bloc jusqu'a I'arrét et au redémarrage du systeme.

7.3.6 Ecriture d'un programme sur le fauteuil roulant

ﬁ Cette fonctionnalité n'est disponible que si le fauteuil roulant est connecté.

Chair
Save
Save As
Read from Chair

Upgrade

Store Authorisation

=1

1. Cliquez sur le bouton Application menu (Menu de l'application).
2. Sélectionnez Write to Chair (Ecrire sur le fauteuil).

Apreés |'opération d'écriture sur le fauteuil roulant, I'outil LINX Access arréte et redémarre le systéme, puis s'y reconnecte

automatiquement.

i La boite de dialogue Application menu (Menu de |'application) illustrée affiche toutes les options disponibles en
mode Connection context (Contexte Connexion). En mode File context (Contexte Fichier), la sélection est plus

restreinte.

112
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7.3.7 Enregistrement de programmes

Avec la fonction Save (Enregistrer)

Chair
Save As
Read from Chair
Write to Chair
Upgrade

Store Authorisation

]

1. Cliquez sur le bouton Application menu (Menu de |'application).
2. Sélectionnez Save (Enregistrer).
3.

Save As
Please enter file name

RO3F10ATA00L-00]

Cancel

En mode Connection context (Contexte Connexion), un menu Save As (Enregistrer sous) s'ouvre automatiquement.
Saisissez un nom de fichier. Si vous ne le faites pas, le systtme vous demande le nom du programme en cours et
ajoute I'extension « —1 » si le nom existe déja.

4. Apres I'enregistrement du programme, I'outil LINX Access affiche un message contenant le nom du fichier et confirmant
la réussite de I'enregistrement.

5. Cliquez sur Dismiss (Abandonner) pour supprimer le message et continuer.

Tous les fichiers sont enregistrés avec une extension .Ici. Si le nom du programme a été défini, le fichier est enregistré
avec le nom du programme. Dans le cas contraire, le fichier est enregistré avec le tampon de date/heure suivant :

[—Jo

AAAAMMII-HHMMSS.Ici (AAAA correspond a I'année, MM au mois, JJ au jour, HH a I'heure, MM a la minute, SS a
la seconde). Lors des enregistrements suivants, le dernier nom de fichier enregistré est conservé et les fichiers
précédents sont écrasés. Pour enregistrer un fichier sans écraser un fichier existant, utilisez la fonction Save As
(Enregistrer sous). Reportez-vous a la section .

La boite de dialogue Application menu (Menu de I'application) illustrée affiche toutes les options disponibles en
mode Connection context (Contexte Connexion). En mode File context (Contexte Fichier), la sélection est plus
restreinte.

[—Jo

Avec la fonction Save As (Enregistrer sous)
Permet d'enregistrer un programme sous forme de fichier de nom différent.
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Chair
Save
Read from Chair
Write to Chair
Upgrade

Store Authorisation

]

Cliquez sur le bouton Application menu (Menu de l'application).

2. Sélectionnez Save As (Enregistrer sous). Apres l'enregistrement du programme, I'outil LINX Access affiche un message
contenant le nom du fichier et confirmant la réussite de I'enregistrement.

3. Cliquez sur Dismiss (Abandonner) pour supprimer le message et continuer.

=

Tous les fichiers sont enregistrés avec une extension .Ici. Si le fichier n'a encore jamais été enregistré, et si le nom
du programme a été défini, le fichier est enregistré avec le nom du programme. Si le fichier a déja été enregistré

avec le nom du programme, une valeur numérique est ajoutée au nom du programme avant d'enregistrer le fichier.
Si le nom du programme a été défini, le fichier est enregistré avec le nom du programme. Dans le cas contraire, le
fichier est enregistré avec le tampon de date/heure suivant : AAAAMMIJJ-HHMMSS.Ici (AAAA correspond a I'année,
MM au mois, JJ au jour, HH a I'heure, MM a la minute, SS a la seconde).

o

La boite de dialogue Application menu (Menu de I'application) illustrée affiche toutes les options disponibles en
mode Connection context (Contexte Connexion). En mode File context (Contexte Fichier), la sélection est plus
restreinte.

[—lo

7.3.8 Mise a niveau du firmware

Chair
Save
Save As
Read from Chair
Write to Chair

Store Authorisation

—— ]

Fig. 7-8

=

Appuyez sur le bouton Application menu.

2. Appuyez sur Upgrade. L'écran affiche Entering Firmware Upgrade Mode — please wait....

Si les modules connectés sont a jour, le message FIRMWARE UP TO DATE, accompagné d'une liste des modules
connectés et de leurs versions respectives, s'affiche a I'écran. Si un ou plusieurs modules exigent une mise a niveau,
ils sont répertoriés sous NEW FIRMWARE AVAILABLE.

16:43 3} =4

Upgrade  Upgrade All

Fig. 7-9
Si aucun module n'exige de mise a niveau, appuyez sur le bouton Done pour terminer.
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4.
iPod = 16:43 P b4
Done Upgrade (Upgrade All
Fig. 7-10

Si un ou plusieurs modules exigent une mise a niveau, appuyez sur un module individuel pour le mettre a niveau ou
sur le bouton Upgrade All.
Pendant la mise a niveau d'un module, une barre de progression s'affiche. La mise a niveau terminée, sont statut
(réussite ou échec) s'affiche a c6té du nom du module.

5. Appuyez sur le bouton Done pour terminer.

7.3.9 Enregistrement du certificat LAK

Le Access Level Certificate (Certificat de niveau d'acces) détermine les modalités d'affichage et de modification des
programmes hors ligne (fichiers .Ici) en mode File context (Contexte Fichier). Le Access Level Certificate (Certificat de
niveau d'acces) est récupéré sur une LiNX Access Key (Clé d'acceés LiNX) connectée et offre différents niveaux d'acces
a vos fichiers enregistrés.

Pour modifier vos fichiers avec un niveau d'acces Distributeur, vous devez enregistrer un Access Level Certificate (Certificat
de niveau d'accés) a partir d'une LiNX Access Key (Clé d'accés LiNX) de niveau distributeur.

Si vous n'enregistrez pas votre Access Level Certificate (Certificat de niveau d'accés) a partir de la LiINX Access Key (Clé
d'acces LiNX), vous avez acces aux fichiers enregistrés en lecture seule seulement, ce qui vous empéche de les modifier.

Enregistrement du certificat

Save

Save As

Read from Chair

Write to Chair

Upgrade

Store Authorisation

Cancel

=

Connectez-vous au systeme LiNX.

Cliquez sur le bouton Application menu (Menu de I'application).

3. Sélectionnez I'option Store Authorisation (Enregistrer I'autorisation). Un message s'affiche pour vous indiquer le
nombre d'autorisations restantes et pour vous inviter a continuer. Les clés LiINX Access Key (Clé d'acceés LiNX) autorisent
seulement trois opérations Store Authorisation (Enregistrer |'autorisation).

4. Cliquez sur |'option Store (Enregistrer) pour continuer ou sur Don’t store (Ne pas enregistrer) pour annuler I'action.

N

i Si I'application de I'outil LINX Access pour iOS est supprimée de l'appareil iOS, le Access Level Certificate (Certificat
de niveau d'acces) est perdu.

7.4 Actions possibles en mode File context (Contexte Fichier)

= [

Les taches suivantes sont uniquement accessibles en mode File context (Contexte Fichier). Pour plus d'informations sur
les taches liées au mode Connection context (Contexte Connexion), reportez-vous a la section 7.3 Actions en mode
Connection context (Contexte Connexion), page 108
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7.4.1 Ecran Load from file (Charger a partir du fichier)

iPod = 10:30 B E 4

O

Load From File Edit
iPod & 10:30 B E 4
Load From File Edit

Indoor - home-1.Ici
15/03/2016, 10:10

Indoor - home-2.lci
15/03/2016, 10:10

Indoor - home.lci
15/03/2016, 10:09

Indoor.lci
15/03/2016, 10:22

ads.lci
15/03/2016, 10:07

L'écran Load from file (Charger a partir du fichier) s'affiche lorsque vous travaillez en mode File context (Contexte Fichier)
avant d'ouvrir un fichier. Si des fichiers de configuration LiNX (.Ici) existent sur votre appareil, ils s'affichent. A partir de

cet écran, vous pouvez :

afficher les fichiers de configuration disponibles ;
ouvrir un fichier de configuration a modifier ;
envoyer un fichier de configuration par e-mail ;
supprimer un fichier de configuration.

7.4.2 Ecriture de fichiers groupés

Il est possible d'écrire des fichiers groupés sur un fauteuil roulant connecté. Les fichiers groupés peuvent inclure des
configurations de fauteuil roulant et/ou des fichiers de firmware.

116

iPod = 10:58 3 @) 4

/

s ®
Done C12H10A9BO1X-07.Icb ¢

Programs

C12H10A9B01X-04
C12H10A9B01X-04

Power Module Firmware ©
DLX-PM120-B App ID 23:4.34
DLX-PM

DLX-PM6UZ
DLX-PMGOAL-B
DLX-PM75-B

DLX-PM75AL-A
DLX-PM75AL-B

Remote Module Firmware

DLX-ACU200-A App ID 46:4.3.2
DLX-CR400-A AppID 52:4.3.2
Fig. 7-11
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Connectez le fauteuil roulant.
Sélectionnez I'écran File connection (Connexion au fichier).
Sélectionnez un fichier groupé dans la liste affichée dans I'écran Load From File (Charger a partir du fichier).

i Veillez a sélectionner la configuration correcte. Une configuration erronée peut entrainer un comportement
inattendu et des défaillances. Pour plus d'informations sur les regles de nommage du programme, reportez-vous
a la section 11 Structure des noms de programme, page 219

Sélectionnez la configuration préférée dans la section ®.

Vérifiez les versions incluses du firmware des composants dans la section © et les suivantes.

Ecrivez le fichier groupé sur le fauteuil roulant. Cliquez sur le bouton ® et patientez jusqu'a ce que la mention
Writing Bundle (Ecriture du fichier groupé) disparaisse.

Cliquez sur le bouton Done (Terminé) pour revenir a I'écran File connection (Connexion au fichier).

7.4.3 Ouverture de fichiers

1.
2.

iPod = 10:30 PE_»4

Load From File Edit

Indoor - home-1.lci

15/03/2016, 10:10

Indoor - home-2.lci

15/03/2016, 10:10

Indoor - home.lci

15/03/2016, 10:09

Indoor.lci

15/03/2016, 10:22

ads.lci

15/03/2016, 10:07

Sélectionnez I'écran File connection (Connexion au fichier).
Sélectionnez un fichier dans la liste affichée dans I'écran Load From File (Charger a partir du fichier).

Pour plus d'informations sur l'enregistrement de fichiers et |'enregistrement de données sur un fauteuil roulant,
reportez-vous aux sections 8.5.4 Enregistrement d'un programme sous forme de fichier, page127et 7.3.6 Ecriture d'un
programme sur le fauteuil roulant, page 112
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7.4.4 Suppression de fichiers

iPod =

16:18 -
Load From File Done

Alex unit.lci
18/04/2016, 16:16

Bob's chair.lci
18/04/2016, 15:15

Mary's chair.lci
18/04/2016, 15:14

:

el o

7.4.5 Envoi de fichiers par e-mail

1. iPod =

Sélectionnez Edit (Modifier) dans I'écran Load from File (Charger a partir du fichier).
Sélectionnez un ou plusieurs fichiers dans la liste de fichiers.
Cliquez sur l'icone de la corbeille au bas de I'écran.

Cliquez sur Done (Terminé) lorsque vous avez terminé.

10:30 R E 4

D
Load From File

Sélectionnez Edit (Modifier) dans I'écran Load From File (Charger a partir du fichier).

2. Sélectionnez un ou plusieurs fichiers dans la liste de fichiers.
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3. iPod & 16:18 + -
|
-
Load From File Done

0 Alex unit.lci
18/04/2016, 16:16

Bob's chair.lci
18/04/2016, 15:15

Mary's chair.lci
18/04/2016, 15:14

Cliquez sur le bouton E-mail.

4.
AirDrop. Tap to turn on Wi-Fi and
Bluetooth to share with AirDrop.
AN N~
B P
dynamic’ &
Mail Add to Notes Import with More
LiNX Access
Add To
iCloud Drive
Cancel
La page de partage iOS s'ouvre Sélectionnez I'option voulue.
1606716-J
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5. iPod = 16:19 -

Cancel New Message

Alex unit.lci

Sent from my iPod

Si vous sélectionnez votre client de messagerie, les fichiers programme sélectionnés sont ajoutés a un e-mail en tant
que pieces jointes. Rédigez I'e-mail et cliquez sur Send (Envoyer).
6. Cliquez sur Done (Terminé) lorsque vous avez terminé.
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8 Utilisation de I'outil LINX Access pour PC

8.1 Installation du logiciel

Double-cliquez sur le logiciel d'installation de I'outil LINX Access pour PC et suivez les instructions qui s'affichent a I'écran.
Etape 1

Sélectionnez la langue a utiliser pour l'installation.

1.

LX)

Select Setup Language

w ¢ Select the language to use during the
# N instalation:

[Engish 2)

Sélectionnez la langue de votre choix dans la zone de liste déroulante.
2. Cliguez sur OK pour continuer.

Etape 2

Avant de continuer, assurez-vous d'avoir lu et bien compris les Conditions d'utilisation et les avertissements présentés
dans la boite de dialogue.

) 3¢ Setup - LiNX Access PC [l
Conditions of Use ~
Please read the following important information before continuing. Q

Please read the following Conditions of Use. You must accept these Conditions before
continuing with the installation.

ICONDITIONS OF USE AND WARNINGS

m »

[INTENDED USE

LLINX Access PC is a configuration tool intended to provide access to settings of
the control system, enabling customisation of parameters and performance to
suit the needs and preferences of individual users.

WARNINGS

Read the LINX Access User Manual as wel as Installation Manual(s) of the System  ~

@ Iaccept
I do not accept

Next> | [ Cancel

Sélectionnez I'option | accept (J'accepte).
2. Cliquez sur le bouton Next (Suivant).

Etape 3
Si c'est plus pratique pour vous, vous pouvez enregistrer I'application dans un dossier autre que celui qui vous est suggéré.
Si le dossier proposé vous convient, cliquez sur Next (Suivant) pour poursuivre la configuration.

Si vous préférez changer de dossier :
1.

3< Setup - LINX Access PC ‘ =i ﬁ
Select Destination Location ~
Where should LINX Access PC be installed? C

‘ Setup wil install LINX Access PC into the following folder.

To continue, dick Next. If you would like to select a different folder, dick Browse.

: \Program Files (x86)\Dynamic Controls\LiNX Access PC V3] Browse...

At least 72.0 MB of free disk space is required.

[ <Back |[CNext> ] [ cancel

Cliquez sur le bouton Browse (Parcourir) et sélectionnez un autre dossier.
2. Cliquez sur Next (Suivant) pour continuer.

Etape 4

Le raccourci de I'application peut également étre enregistré dans un dossier autre que celui qui vous est suggéré.

1606716-)
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Si le dossier proposé vous convient, cliquez sur Next (Suivant) pour poursuivre la configuration.

Si vous préférez changer de dossier :

L 3¢ Setup - LiNX Access PC ESHRe
Select Start Menu Folder ~
Where should Setup place the program's shortcuts? C

= i Setup will create the program's shortcuts in the following Start Menu folder.

To continue, dick Next. If you would like to select a different folder, dick Browse.

Dynamic Controls} Browse...

<Back ||_mNext> | | cancel

Cliquez sur le bouton Browse (Parcourir) et sélectionnez un autre dossier.
2. Cliquez sur Next (Suivant) pour continuer.

Etape 5

Par défaut, une icone est ajoutée sur le bureau pour l'outil LINX Access pour PC et les fichiers programme du fauteuil
roulant (*.Ici) sont associés a l'outil LINX Access pour PC.

1. 3¢ Setup - LiNX Access PC (=] s

Select Additional Tasks ~
Which additional tasks should be performed? C

Select the additional tasks you would like Setup to perform while installing LINX Access
PC, then dick Next.

Additional icons:
V| Create a desktop icon for LiNX Access PC
Other tasks:
V| Associate wheelchair program files (.Id') with LINX Access PC

<Back |[_instal ] [ cancel

Sélectionnez/désélectionnez les options voulues.
2. Cliquez sur Install (Installer).

Etape 6
> Setup - LiNX Access PC ‘ = ‘

Completing the LiNX Access PC
Setup Wizard

Setup has finished installing LINX Access PC on your computer.
The application may be launched by selecting the installed
icons.

Click Finish to exit Setup.

V| Launch LiNX Access PC

Cliquez sur Finish (Terminer) pour terminer l'installation.

8.1.1 Utilisation de la fonctionnalité Bluetooth sur un ordinateur

Une connexion Bluetooth est nécessaire pour établir la communication entre I'outil LiINX Access pour PC et un systeme
LiNX. Vous pouvez utiliser I'adaptateur Bluetooth intégré a un ordinateur (généralement présent sur les ordinateurs
portables) ou un adaptateur Bluetooth USB externe.

Utilisation de I'adaptateur Bluetooth intégré
Activez I'adaptateur Bluetooth intégré (reportez-vous au manuel de |'ordinateur pour plus de précisions).
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Branchez I'adaptateur Bluetooth USB externe dans un port USB disponible. Le systeme d'installation Windows détecte et
installe les pilotes appropriés pour I'adaptateur. N'installez aucun des pilotes fournis avec I'adaptateur.

8.2 Présentation de l'interface

o
Il L'interface peut changer, avec ou sans connexion.

Ecran d'accueil

@0 @® ®mo 0 @

©

Barre de menus
Onglet de connexion
Onglets des fichiers

Barre d'outils

Contenu principal

Contexte de I'onglet

c
|

"\B —(3 LAKh16166775 g +

TDX SP2 ULM

& Home

&« Functions X8}

O User Preferences

. Chair Setup

£0 Lighting

9, kesetto Deraut & Manage

Since -+

hours driving hours criving / day

Since 19.09.2016 08:16

2 ChairLog 5

fotal battery cycles

0.0
hours charging / day

SYSTEMNAME

C17H10ABOTX-03

PROGRAM NAME

TDX SP2ULM

CONFIGURATION SUMMARY

8 Drive Functions
12 seating Functions

1 Mouse Mover Functions

En-téte du contenu principal

Champ des paramétres du filtre

Barre latérale de navigation principale

Barre latérale de navigation secondaire

L F
No active errors 2 Usiiy Functions .
8 Actustor Mations
evens Gyro supported
System Clock Set Today Lighting supported
System Available Today )
" 3 System Summary
Battery Too High This month o
A N ] osramuron
I
‘\(j )
Fle Connection View Help
A LAK-H16166775 +
@ KdRead M Write TOXSP2ULM & Reset to Default & Manage ¥ e
LAK-H16166775
e C12H10A9B0O1X-03 Power Module
o] Flexible Navigation @D~ v5.0
{n Home Power Module ‘
POWER MODULE - MOTORS
& Functions REM 2x¢ Veer Compensation 0%
O User Preferences Right Invert off x
REM 401
Left Invert off | x
2| Chair Log e
REM 501 Swap on
%5 Chair Setup.
CR4xx POWER MODULE - LOAD COMPENSATION
Rccaes Motor Resistance 68 mQ
ACU 2xx
Actuator Motions Load Compensation Percentage 70 %

i

I

Lighting

CONTROL INPUTS/OUTPUTS

(A) B

Utilisation de I'outil LINX Access pour PC

La barre de navigation secondaire ® s'affiche seulement lors de la sélection de certaines options dans la barre de navigation

principale ®. Elle permet d'accéder aux détails des fonctionnalités, fonctions et parametres.
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Ouverture

3¢ LiNXAccessPC

(=] @

File Connection View Help

3 Open a Connection

Gt s

R Opena file ‘

) openfie

Q

PAST CONNECTIONS

x Q

LAK-C14134853
14134853, Last connected:

riApr 221

DISCOVERED CONNECTIONS

C/ProgramData/Dynamic C...s PC V3/LiNX Outdoorlci
day, 22 Ap 1221 pm

CLOEM

DS DO_RC1 OEM
DS LEMR1 OEM
Ed 112147579
REM-121155588
REM-K15145900

REM-K15145908

C/ProgramData/Dynamic Co...ess PC V3/LiNX Indoorlci
Friday, 22 Apri 2016 121218 pm. S

® Ouverture d'une connexion

Ouverture d'un fichier

Informations systéme

Default System

0

hours driving / day

hours ch

EVENTS

System Clock Set
Primary Input Out-Of-Neutral
System Available

Joystick Error

‘B 2 Utility Functions R
This month 2 Actuator Motions )
This month Gyro supported
This month Lighting supported
This month

_l < T\
.0 W,

SYSTEM NAME

Demonstration D

PROGRAM NAME

Default System

'CONFIGURATION SUMMARY

6 Drive Functions
2 Seating Functions

2 Mouse Mover Functions

® Informations relatives a la Affiche des statistiques sur les temps de conduite et d'utilisation de la
conduite/a la batterie batterie.
Evénements Affiche une vue d'ensemble des événements.
© Informations sur le fichier Affiche les heures de création et de derniere modification de la
configuration.
© Nom du systéme et nom du Affiche les noms du systéme et du programme.
programme
® Récapitulatif de la configuration Présentation des modules, fonctionnalités et fonctions du systéme connecté.
® Récapitulatif du systéeme Cliquez pour afficher les informations de version relatives aux modules
du systéme connecté.
Informations relatives a LiNX Access | Affiche la LINX Access Key (Clé d'accés LiNX) et les détails de I'application.

124

1606716-)



Utilisation de I'outil LINX Access pour PC

8.3 Concepts

L'outil LINX Access pour PC offre un ensemble d'outils et de fonctionnalités qui simplifient la configuration et la
programmation des modules et des systemes LiNX.

Deux concepts sont plus particulierement importants :

¢ |es modes contextuels,
¢ les modes d'édition.

Modes contextuels

3¢ LiNKAccessPC =[5
File Connection View Help

A Open a Connection IR Open a file
G ing
Q X Q

PAST CONNECTIONS C:/ProgramData/Dynamic Co...ess PC V3/LiNX Indoor.ci

LAK-C14134853
L C/ProgramData/Dynamic C...s PC V3/LiNX Outdoor.ci

DISCOVERED CONNECTIONS

C/ProgramData/Dynamic C.../LiNX Default System.ci
CL OEM i

DS DO_RC1 OEM
DS LEMR1 OEM
Ed 112147579
REM-121155588
REM-K15145900

REM-K15145908

Les modes contextuels vous permettent de travailler sur des fichiers de configuration aussi bien en ligne (autrement dit,
avec un systeme connecté) qu'hors ligne (autrement dit, sur des fichiers enregistrés sur votre ordinateur). Il existe
deux modes contextuels :

e Mode Connection context(Contexte Connexion) ®. L'outil PC interagit avec un systéme connecté. A partir de I'onglet
Open a connection (Ouvrir une connexion), vous pouvez vous connecter a un fauteuil roulant au moyen d'une
LiNX Access Key (Clé d'accés LiNX).

e Mode File context (Contexte Fichier) ®. L'outil PC interagit avec les fichiers enregistrés sur votre ordinateur. Vous
pouvez accéder aux fichiers enregistrés sur votre ordinateur a partir de I'onglet Open a file (Ouvrir un fichier).

S L'onglet de connexion se trouve toujours dans le volet gauche de I'écran de |'application. Vous ne pouvez ouvrir
gu'un seul onglet de connexion a la fois.

Les onglets des fichiers se trouvent toujours dans le volet droit de I'écran de I'application. L'application autorise I'ouverture
simultanée de plusieurs onglets de fichiers.
Modes d'édition

L'outil LINX Access pour PC offre deux modes d'édition des parametres qui déterminent le moment auquel les parameétres
sont écrits sur le fauteuil roulant. Ces modes sont les suivants :

e Live edit (Edition interactive) (contexte de connexion uniquement).
e Bulk edit (Edition en bloc).

Pour plus d'informations sur les modes d'édition, reportez-vous a la section 7.3.5 Modification d'un programme, page111

8.4 Recherche et téléchargement de la version la plus récente

L'outil LINX Access pour PC recherche automatiquement les mises a jour des logiciels et des firmwares. Cette opération
exige une connexion Internet et est uniquement exécutée a intervalles de 24 heures. Si des mises a jour sont
disponibles pour I'application, vous étes invité a les télécharger. Cliquez sur le bouton Yes (Oui) pour continuer. Apres
le téléchargement des mises a jour de |'application, un message s'affiche pour vous inviter a les installer. Cliquez sur le
bouton Yes (Oui) pour continuer.

Pour rechercher manuellement des mises a jour, vous pouvez :

e effectuer une recherche sur le site de Dynamic Controls, a I'adresse www.dynamiccontrols.com ou
e cliquer sur Help (Aide), puis sur Check for updates (Rechercher des mises a jour) dans le menu principal de I'outil
LiINX Access pour PC.

Pour afficher la version installée, cliquez sur Help (Aide) dans la barre de menus, puis sur About (A propos de).

1606716-) 125



Invacare® LiNX

La recherche des mises a jour nécessite une connexion Internet. Si aucune connexion Internet n'est disponible, le
message suivant s'affiche :

[—o

Echec de la recherche des mises & jour. Le logiciel n'a pas été en mesure de se connecter a Internet. Veuillez
vérifier que vos parametres de réseau sont corrects et réessayer.

Si votre ordinateur utilise un serveur proxy pour se connecter a Internet, vous devez configurer vos parameétres
Internet.

Si I'accés a Internet est disponible mais que I'outil LINX Access pour PC n'est pas en mesure de vérifier les mises a
jour, il est possible que la stratégie de réseau de votre organisation interdise toute connexion a un site Web non
approuvé. Dans ce cas, vous devez ajouter I'URL suivante a la liste d'autorisation réseau de votre organisation :
https://mage.dynamiccontrols.com/

Configuration des paramétres Internet

1. Cliquez sur Help (Aide) et sélectionnez Internet Settings (Parameétres Internet).
Internet Settings

Proxy Enabled v
Proxy Address
User Name

Password

Close

Fig. 8-1

Activez les parameétres proxy en cochant la case Proxy Enabled (Proxy activé).
3. Ajoutez les détails suivants (il vous faudra peut-étre consulter votre service IT pour obtenir ces informations) :

* Proxy address and port (Port et adresse du proxy)
e User name (Nom d'utilisateur)
e Password (Mot de passe)

4. Cliquez sur le bouton Close (Fermer).

8.5 Actions en mode Connection context (Contexte Connexion)
s
e @

Les taches suivantes sont uniquement accessibles en mode Connection context (Contexte Connexion). Pour plus
d'informations sur les taches liées au mode File context (Contexte Fichier), reportez-vous a la section 7.4 Actions possibles
en mode File context (Contexte Fichier), page 115

8.5.1 Connexion/déconnexion de I'outil LiINX Access pour PC

Connexion a un fauteuil roulant

1. Mettez le systéme LiNX sous tension.
2. Insérez la LiINX Access Key (Clé d'acces LiNX) dans le manipulateur.
3. Ouvrez l'application de I'outil LINX Access pour PC.
4. Dans l'ongletOpen a connection (Ouvrir une connexion) :
a. sélectionnez la LiINX Access Key (Clé d'accés LiNX) dans la listePAST CONNECTIONS (CONNEXIONS PRECEDENTES) ou
b. cliquez sur le bouton Find more (Rechercher plus) (en haut a gauche) pour forcer I'application a rechercher d'autres
clés LiNX Access Key (Clé d'acceés LiNX) ou
c. si la liste est trop longue, saisissez la LINX Access Key (Clé d'acceés LiNX) dans la zone de texte Filter connections
(Filtrer les connexions) pour retrouver la clé LiINX Access Key (Clé d'acces LiNX) dans la liste.

Lorsqu'une LiNX Access Key (Clé d'accés LiNX) a été sélectionnée, |'outil LINX Access pour PC se connecte au fauteuil
roulant et lit ses configurations.
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Déconnexion d'un fauteuil roulant

-
Pour vous déconnecter d'un fauteuil roulant connecté, cliquez sur I'icone Disconnect (Déconnecter) sur le c6té droit
de la barre d'outils.

8.5.2 Ecriture d'un programme sur un fauteuil roulant

Si vous étes en contexte Connexion et travaillez en mode d'édition interactive, I'écriture du programme sur le fauteuil
roulant est inutile, dans la mesure ou toutes les modifications apportées aux parameétres sont instantanément répercutées

sur le fauteuil roulant.
~
dreas (R wir |

Si vous travaillez en mode d'édition en bloc, cliquez sur le bouton Write (Ecrire) de la barre d'outils pour enregistrer
les données sur le fauteuil roulant.

Lorsque vous cliquez sur Write (Ecrire), I'outil LINX Access pour PC effectue les taches suivantes :

e écriture du programme sur le fauteuil roulant ;

e arrét, puis redémarrage du fauteuil roulant ;

e lecture du programme a partir du fauteuil roulant ;

e lecture des informations de diagnostic a partir du fauteuil roulant.

Aprés |'opération d'écriture, I'outil LINX Access pour PC revient en mode d'édition interactive.

8.5.3 Lecture d'un programme a partir d'un fauteuil roulant

Le programme de configuration est automatiquement lu a partir d'un systeme de fauteuil roulant lorsque vous le connectez.
Vous pouvez toutefois lire manuellement le programme de configuration a partir du fauteuil roulant connecté en ouvrant
I'outil LINX Access pour PC en mode d'édition en bloc ou en mode File context (Contexte Fichier).

Pour lire la configuration a partir du mode d'édition en bloc

1. Passez en mode d'édition en bloc en déverrouillant le paramétre d'édition en bloc.

2.
~ s 1} -
@ d Read) " Write

Cliquez sur l'icone Read (Lire) (a partir du fauteuil roulant) de la barre d'outils.
Pour lire une configuration a partir du mode File context (Contexte Fichier)

1. Ouvrez le fichier en cliquant sur l'onglet New file (Nouveau fichier) (+) et en sélectionnant un fichier existant.
2. Cliquez sur l'icéne Read (Lire) (a partir du fauteuil roulant) de la barre d'outils.

8.5.4 Enregistrement d'un programme sous forme de fichier

1.
Connection View Help
’57 Open File Ctrl+0
2 .
Import Firmware
Save Ctrl+5
Save As...
Export CSV...
Authorise Computer
Write Bundle File
Quit
Cliquez sur le bouton Save to file (Enregistrer dans un fichier) ou cliquez sur File (Fichier) dans la barre de menu et
sélectionnez Save (Enregistrer) ou Save As... (Enregistrer sous...) dans le menu.
2. La boite de dialogue Save File As (Enregistrer le fichier sous) s'ouvre.
3. Sélectionnez le dossier voulu.
4. Saisissez un nom dans la zone File name (Nom du fichier).
5. Cliquez sur le bouton Save (Enregistrer) pour terminer |'opération. Le fichier est enregistré avec I'extension .Ici.
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Suppression d'un fichier de la liste de fichiers

1. Q *
C:/ProgramData/Dynamic Co...ess PC V3/LiNX Indoor.Ici e
\,’\/ Wednesday, 1 Open file | o
T
Remove from list E § JY

C:/Users/ag
Wednesday, 18 May

Cliquez sur le fichier avec le bouton droit dans la boite de dialogue Open file (Ouvrir le fichier) et sélectionnez
Remove from list (Supprimer de la liste).

8.5.5 Enregistrement du certificat LAK
Pour modifier des fichiers hors ligne, vous devez autoriser votre ordinateur en enregistrant le certificat LAK (LINX Access Key).

Le certificat LAK détermine les modalités d'affichage et de modification des programmes hors ligne (fichiers .Ici). Il est
récupéré sur une LiINX Access Key (Clé d'acces LiNX) connectée et offre deux niveaux d'acces :

e Distributeur et
e Lecture seule.

Pour modifier vos fichiers avec un niveau d'accés Distributeur, vous devez enregistrer un certificat LAK a partir d'une
LiNX Access Key (Clé d'acceés LiNX).

Si vous n'enregistrez pas votre certificat LAK a partir de votre LiINX Access Key (Clé d'acces LiNX), vous avez accés aux
fichiers enregistrés en lecture seule et vous ne pouvez par conséquent pas les modifier.

Pour enregistrer un certificat LAK :

1. Connectez-vous au systeme LiNX.
2. Cliquez sur le menu File (Fichier).

3. Connection View Help

Open File Ctrl+0

Import Firmware

Save Ctrl+5
Save As...

Export CSV...

Authorise Computer %

Write Bundle File

Quit
Sélectionnez I'option Authorise Computer (Autoriser I'ordinateur). Un message s'affiche pour vous indiquer le nombre
d'autorisations restantes (vous ne pouvez effectuer cette opération que trois fois) et vous invite a continuer.

4. Cliquez sur le bouton Authorise (Autoriser) pour continuer.

5. Un message s'affiche lorsque I'autorisation est terminée. Cliquez sur le bouton OK pour terminer I'opération.

8.5.6 Mise a niveau du firmware

| IMPORTANT !
. Avant de mettre a niveau le firmware, assurez-vous que le niveau de la batterie n'est pas bas.
Assurez-vous que le fauteuil roulant est stable et en position sdre.
— Placez le fauteuil roulant sur des cales pour I'élever par rapport au sol.
— Ne mettez pas a niveau le firmware lorsque le fauteuil roulant est sur une pente.
— Ne mettez pas a niveau le firmware lorsque les freins du parc sont desserrés.

“’ e Cales en bois rectangulaires (14 x 14 x 30 cm au minimum)

Pour accéder a I'écran de mise a niveau du firmware du module :

1. \Vérifiez que le systéme est en contexte de connexion.
2. Cliquez sur I'élément de menu Homedans la barre latérale navigation.
3. Cliquez sur le bouton System Summary.
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System Summary

DLX-PM120AL-B
F18173633

DLX-REM400-B
C19197010

o DLX-HKEY01-A
H16166775

Fig. 8-2

Firmware: 5.1.10
Hardware: 2.13

Firmware: 5.1.10
GUI: 5.1.10
Asset: 5.1.10
Asset: 5.1.10
Asset: 5.1.10
Hardware: 2.9

Firmware: 50.0 =+ 5.0.1
Hardware: 1.4

Update All Close

Le résumé du systeme affiche chaque module et I'état de son firmware :

Utilisation de I'outil LINX Access pour PC

e Une fleche blanche sur fond bleu indique que le firmware est obsoléte et qu'une mise a niveau est disponible.

Le firmware peut étre mis a niveau sur des modules individuels ou en une seule fois.

Pour une mise a niveau individuelle :

1. Sélectionnez un module et cliquez sur le bouton Update.

Pour mettre a niveau générale :

1. Cliquez sur Update All.

8.5.7 Restauration de la configuration par défaut du fauteuil roulant

Fle Connection View Help
3 LAK-H16166775

b Lucreresrss

O TDXsP2ULM
0O

A Home
(e
O User Preferences
B crariog

¢ Chair Setup

= Lighting

/
O
50

3 0.0

5tal battery cycles

hours driving / day

R charging/ day

Primary Input Out-OF-Neutral

Today
Today

Yesterday

Fig. 8-3

Chargement des configurations de fauteuil roulant stockées
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TDX SP2ULM
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1. Cliquez sur Manage (Gérer) pour ouvrir la liste des configurations du fauteuil roulant.

2.
Chair Configurations
@ C02H10A2A00L-01 &2
Iose
Fig. 8-4
Cliquez sur l'icone ® correspondant a la configuration de fauteuil roulant souhaitée.
3.

Overwrite Configuration?

This will reset your current
configuration to the default
configuration.

Click "Overwrite" to continue and
overwrite your configuration.
Click "Cancel" to retain your
configuration and resume editing.

(B)r-Overwrite (B)-Cancel

Fig. 85
Un message s'affiche pour vous signaler que la configuration qui était utilisée jusqu'ici sera écrasée.

Cliquez sur Overwrite (®) (Ecraser) pour terminer |'opération. Sinon, cliquez sur Cancel (®) (Annuler) pour abandonner
I'opération.

Chargement de la configuration par défaut du fauteuil roulant

/‘Q Reset to Default

Pour réinitialiser la configuration connectée sur la configuration de fauteuil roulant par défaut sélectionnée :

1. Cliquez sur le bouton Reset to Default (Rétablir la configuration par défaut) de la barre d'outils.
2.

Overwrite Configuration?

This will resetyour current
configuration to the default
configuration.

Click "Overwrite" to continue and
overwrite your configuration.
Click "Cancel" to retain your
configuration and resume editing.

(®-Overwrite (B)Cancel

Fig. 8-6

Un message s'affiche pour vous signaler que la configuration qui était utilisée jusqu'ici sera écrasée.

Cliquez sur Overwrite (®) (Ecraser) pour terminer I'opération. Sinon, cliquez sur Cancel (®) (Annuler) pour abandonner
I'opération.

o

i La configuration par défaut du fauteuil roulant est la derniere configuration connectée.

Lorsque les configurations ne sont pas prises en charge par le fauteuil roulant, notamment sur les systemes LiNX LE,
les boutons Reset to Default (Rétablir la configuration par défaut) et Manage (Gérer) ne s'affichent pas.
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1. Ouvrez l'outil LINX Access.
2.
+TstquLM @Lﬁﬁ 6]
36 TDXSP2 ULM
Fig. 87
Cliquez soit sur le bouton Reset To Default (®) (Rétablir la configuration par défaut), soit sur Manage (®) (Gérer)
dans la barre d'outils.
3.
Chair Configurations
@) oznoszeoor0r @2
Iose
Fig. 8-8
Si vous choisissez Manage (Gérer), la liste des configurations par défaut qui sont stockées sur le module d'alimentation
s'affichera. Cliquez sur l'icbne ® correspondant a la configuration de votre choix. Sinon, cliquez sur le bouton
pour abandonner.
4,

Overwrite Configuration?

This will reset your current
configuration to the default
configuration.

Click "Overwrite" to continue and
overwrite your configuration.
Click "Cancel" to retain your
configuration and resume editing.

(B)r-Overwrite (B)Cancel

Fig. 8-9

Un message s'affiche. Confirmez la réinitialisation en cliquant sur le bouton Overwrite (®) (Ecraser). Sinon, cliquez

sur le bouton Cancel (®) (Annuler) pour abandonner.

5. Modifiez les parametres, en particulier les fonctions d'éclairage (reportez-vous a la section 9.7 Modification des
parametres d'éclairage, page 15Q et I'état du gyroscope (reportez-vous a la section 9.6 Modifier la prise en charge

du gyroscope dans les fonctions de conduite, page 149.

8.5.9 Convertir des fichiers de configuration

Lorsque d'anciens fichiers de configuration sont utilisés sur les fauteuils roulants, il est possible que les fonctions introduites
a partir des révisions plus récentes du firmware, comme le contréle de sélection, soient absentes. Le plus souvent, la
conversion de ces fichiers de configuration permet de mettre a jour la configuration de I'utilisateur, d'utiliser la derniere

version et d'activer toutes les fonctions.

(o]
]l Sile fichier de configuration est sur la révision en cours ou est incompatible, I'entrée de menu est grisée.
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1. Connectez-vous au fauteuil roulant.
2. Cliquez sur File (Fichier) dans la barre de menus.
3.

& REM2XXD

« REM2XKS

Fig. 8-10
Sélectionnez I'entrée Convert Configuration (Convertir la configuration) et suivez les invites qui s'affichent.

8.6 Actions possibles en mode File context (Contexte Fichier)

s [

Les taches suivantes sont uniquement accessibles en mode File context (Contexte Fichier). Pour plus d'informations sur
les taches liées au mode Connection context (Contexte Connexion), reportez-vous a la section 8.5 Actions en mode
Connection context (Contexte Connexion), page 126

8.6.1 Ouverture/fermeture d'un fichier

Si I'outil LINX Access pour PC n'est pas ouvert

1. Ouvrez l'outil LINX Access pour PC.
2. Dans l'onglet Open a file (Ouvrir un fichier) :
a. sélectionnez un fichier dans la liste, ou
b. cliquez sur le bouton Open file (Ouvrir le fichier) (en haut a gauche) pour ouvrir la boite de dialogue Open file
(Ouvrir un fichier) ou
c. si la liste est trop longue, saisissez le nom du fichier dans la zone de texte Filter files (Filtrer les fichiers) pour
retrouver le fichier dans la liste.
3. Sélectionnez le fichier.

Si I'outil LINX Access pour PC est déja ouvert

1. Cliquez sur l'onglet New file (Nouveau fichier) (+).
2. A partir de cet onglet :
a. sélectionnez un fichier dans la liste, ou
b. cliquez sur le bouton Open file (Ouvrir le fichier) (en haut a gauche) pour ouvrir la boite de dialogue Open file
(Ouvrir un fichier) ou
c. saisissez le nom du fichier dans la zone de texte Filter files (Filtrer les fichiers) pour retrouver le fichier dans la liste.
3. Sélectionnez le fichier.

Ouverture via le menu File (Fichier)

1. Cliquez sur le menu File (Fichier).
2. Sélectionnez Open file (Ouvrir le fichier) pour ouvrir la boite de dialogue Open file (Ouvrir un fichier).
3. Sélectionnez le fichier.

Lorsqu'un fichier a été sélectionné, I'outil LINX Access pour PC |'ouvre dans son propre onglet. L'onglet porte le nom du

i

Fermez un fichier au moyen du bouton Close file (Fermer le fichier), qui se trouve dans le volet droit de la barre
d'outils. Si vous essayez de fermer un fichier comportant des modifications en attente, une boite de dialogue s'ouvre et
vous propose les options suivantes :

Fermeture d'un fichier

e Save (Enregistrer) : vous permet d'enregistrer les modifications avant de fermer.
o Discard (Ignorer) : permet d'ignorer les modifications et de fermer le fichier.
e Cancel (Annuler) : permet d'annuler I'action de fermeture du fichier.
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Pour plus d'informations sur la modification des parametres, reportez-vous a la section 9 Modification des configurations
du fauteuil roulant, page 135 Pour plus d'informations sur I'enregistrement des fichiers, reportez-vous a la section 8.5.4
Enregistrement d'un programme sous forme de fichier, page 127 Pour plus d'informations sur la lecture d'un programme,
reportez-vous a la section 8.5.3 Lecture d'un programme a partir d'un fauteuil roulant, page127et pour plus d'informations
sur I'écriture d'un programme pour un fauteuil roulant, reportez-vous a la section 8.5.2 Ecriture d'un programme sur un
fauteuil roulant, page 127

8.6.2 Suppression d'un fichier de la liste

Q X
C/ProgramData/Dynamic Co...ess PC V3/LiNX Indoorlei </
\J”-/ Wednesday, 1 Openfile | i~
i
C:/Users/ag Remaove from list i o
Wednesday, 18 May 2 T2aTam Ia‘ 1~

Cliquez sur un fichier avec le bouton droit dans la boite de dialogue d'ouverture de fichiers et sélectionnez Remove
from list (Supprimer de la liste).

8.6.3 Ecriture de fichiers groupés sur un fauteuil roulant

Il est possible d'écrire des fichiers groupés sur un fauteuil roulant connecté. Les fichiers groupés peuvent inclure des
configurations de fauteuil roulant et/ou des fichiers de firmware.
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2.

3.

134

Fie] Connecton View Help
Open e o
ImportFimware

TOX SP2ULM , Reset to Default
swve s <

save
Eon sl

WiteBundie Fle

Since

O User Preferences

Since Mo Sep 19 08:16:23 2016

£ ChairLog

%5 Chair Setup

£ Lyt @ Noatve erors

evets

S Marsge

=7 hours driving hours driving / day

total battery cycles. hours charging / day

SYSTEMNAME

=
o
2

TDX SP2ULM

TDX SP2ULM

12 orve Fanctons

19 seating Functions

8

Sysem Clock et Todar
o supported
SystomAvalable Today i
Primary Input Ot O Nevia Vesterdy
 E—
. =
Cliquez sur le menu File (Fichier).
Sélectionnez Write Bundle File (Ecrire le fichier groupé).
>< OpenFile X
« v A [ ] « LiNX Access 0.03 » 03 Production Bundles > Kite > 10 v O Search 10 b
Organize ~ MNew folder =y M @
4 Quick access Name - Date modified Type Size ~
[ RO1E10A0A00%-01 130020162143 LCBFile 1,845 K
& OneDrive - Invacal - .
[ ROIF10ATAGOL-02 130020162143 LCBFile 1,845 K
E) SharePoint \J ROTF10ATAQ0T-02 LCE File 1.845KB
B Product Lifecycle (] ROTF10A2A00L-02 LCE File 1.845KB
ﬂ RO1F10A2A00T-02 LCB File 1.845KB
= ThisPC [] ro1F10A3A00L-02 LCB File 1844 KB
I Desktop [] RO1F10A3A00T-02 LCB File 1844 KB
|ﬁ Documents g ROTF10A4A00L-01 LCB File 1.845KB
‘ Downloads © g ROTF10A4A00T-01 13.10.2016 21:43 LCB File 1.845KB @
File name: | v
Cancel

Sélectionnez le fichier groupé voulu et cliquez sur Open (Ouvrir).

! Writing program

Le fichier groupé est écrit sur le fauteuil.
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9 Modification des configurations du fauteuil roulant

9.1 Actions sur les profils et les fonctions

9.1.1 Moadifier les actions de profil et de fonction avec l'outil iOS
En mode d'édition en bloc :

e les profils peuvent étre ajoutés et supprimés,

¢ les fonctions peuvent étre ajoutées, supprimées, dupliquées et déplacées.

i Un systéme comporte toujours un profil de fonctions de conduite REM2xx et un profil de fonctions d'assise REM2xx.
Ces éléments ne peuvent étre ni déplacés, ni supprimés.

Apergu de I'écran

1. Appuyez sur Edit (Modifier) dans la barre de titre des iPod % 2o + -
fonctions. = O
Close PACE 4 Bl

System Summary

Functions

E

@ Drive REM216

&% REM216 Drive

@ Seating REM216 REM 2xx

B, REM216 Seating

@« Drive REM400
|5 REM400 Slow

L] L TR
© < Read o« Write

Fig. 9-1
2. Sélectionnez l'action souhaitée concernant le profil ou
la fonction. Cancel Functions Done
. . . A REM400 Sl
® Supprimer une fonction ou un profil e owRE..)

@ " REM400 Fast(RE...)

@ ™ REM400 MediumR)

Ajouter une fonction

© Ajouter un profil

e@Add Function

@ ©Add Profile

@ Connectivity
(-] @ Mouse Mover(RE...)

PC Delete

@ Add Function

@ Add Profile

@« Seating REM400
Fig. 9-2

3. Appuyez sur Done (Terminé) pour revenir a I'écran
Home (Accueil).
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Ajouter un profil

1. Appuyez sur l'icone © Add Profile (Ajouter le profil). Fad 26 $m0
Entrez le nom du profil. ezl i
Sélectionnez User Input (Interaction de l'utilisateur). .

. . . . . . lame

2. Ajoutez la fonction au profil, voir la description
Ci_dessous' Please select User Input

3. Appuyez sur Done (Terminé) pour revenir a I'écran CE o

. XX
Home (Accueil).
REM 4xx
CR 4xx
TPI
IN 5xx

Fig. 9-3

g Le message User Navigation Error (Erreur de navigation de I'utilisateur) reste affiché tant qu'aucune fonction n'a
été ajoutée au nouveau profil.

Ajouter une nouvelle fonction

1. Appuyez sur l'icone ® Add Function (Ajouter la

fonction).
2. Saisissez un nom pour la fonction. Pod = 2t %
3. Sélectionnez function type (Type de fonction). S R
Appuyez sur l'icobne ©® pour ajouter une fonction de
. Parent profile Drive REM4xx
conduite. ©
Appuyez sur l'icone ® pour ajouter une fonction Name \/7)
d'assise.
1A . . New function
Appuyez sur l'icone ® pour ajouter une fonction de
déplacement de |a souris. Please select function type
Appuyez sur l'icone @ pour ajouter une fonction £ Drive ®)
utilitaire. L. seating ®

Appuyez sur l'icobne ® pour ajouter une fonction de

7 , R @ Mouse Mover  (F)
contrble de sélection.

N utility ©)

08\ Switch Control (H)

Please select User Input

Fig. 9-4
4. Sélectionnez User Input (Interaction de I'utilisateur). iPod = nan 3 -
Appuyez sur Done (Terminé). Cancel  New Function
§ % Urnive
5. Appuyez sur Done (Terminé) pour revenir a I'écran :
== Seating

Home (Accueil).
@ Mouse Mover

N utility

.6\ Switch Control

Please select User Input
Follow Profile
REM 4xx
CR 4xx
TPI

IN 5xx
Fig. 9-5

Pour plus d'informations sur la modification des parametres de conduite, reportez-vous a 9.3 Modification des paramétres
de conduite, page 144
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Pour plus d'informations sur la modification des parameétres d'assise, reportez-vous a 9.8 Modification des paramétres
d'assise, page 151

Pour plus d'informations sur la configuration d'un déplacement de la souris ou d'un contréle de sélection, reportez-vous au
manuel d'utilisation du manipulateur.

Ajouter une nouvelle fonction a partir d'un modele

1. Appuyez sur l'icone ® Add Function (Ajouter la
fonction).

2. Saisissez un nom pour la fonction.

3. Appuyez sur From template (Utiliser un modeéle). iPod = m:08 $ =
Sélectionnez le modele souhaité. Cancel  New Function
Appuyez sur Done (Terminé).

Parent profile Drive REM216
Name

Please select template

Fig. 9-6

Dupliquer la fonction

1. Appuyez sur la fonction a dupliquer.

2. Appuyez sur Duplicate (Dupliquer).
La fonction dupliquée apparait directement sous la
fonction d'origine. ©  Add Function

@ Add Profile

@ Connectivity
() @ Mouse Mover (REM 4xx)
e N rc

@ Add Function

@ Add Profile

@« Seating REM400
© L REM200Tilt
Fig. 9-7

Déplacer une fonction
Pour modifier I'ordre des fonctions, il suffit de procéder par glisser-déplacer a l'intérieur d'un profil ou entre deux profils.

1. Appuyez et restez sur la fonction a déplacer.
La fonction se décale légerement vers le haut et vers Cae [FUTEETS e
la droite.

2. Faites glisser la fonction a la position souhaitée, dans
le méme profil ou dans un profil différent.

Add Profile

Drive REM400 (REM 4axx4
£ REM400 Slow[RE-..)

£ REM400 Fast(RE...)
£ REM400 Medium@)

Add Function
Add Profile
Connectivity

@ Mouse Mover(RE...)
WD e

' Fig. 9-8
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Supprimer une fonction ou un profil

i

138

Un profil ne peut pas étre supprimé tant que ses fonctions ne sont pas supprimées.

Sélectionnez la fonction ou le profil a supprimer.
Appuyez sur l'icone ®.

Confirmez I'action en appuyant sur le bouton Delete
(Supprimer) qui apparait a c6té de la fonction ou du
profil.

Cancel Functions Done

£ REM400 SlowRE...)
£ REMA400 Fast(RE...)
£ REM400 Medium@)

Add Function

PC

Add Profile

Connectivity
@ Mouse Mover(RE...)
|
(REM axd] [Delete>
—

Add Function

Add Profile

Seating REM400
Fig. 9-9
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Supprimer ou dupliquer une fonction (accés rapide)

1. Sélectionnez la fonction a supprimer ou a dupliquer iPod = e

dans I'écran Home (Accueil). -

. . . (el PACE 4
2. Appuyez et faites glisser la fonction vers la gauche. | i
£ REMA400 Fast

@~ Connectivity

%
£ REM400 Medium

@ Mouse Mover

» FC

Seating REM400

a

L. REM400 Tilt
B REM400 Recline
L

L

& REM400 RH Leg

L e 5 e

REM400 LH Leg
%

Fig. 9-10
3. Appuyez sur Duplicate (Dupliquer) ou Delete iPod = a3
(Supprimer). 2 0

Close PACE 4 |
£ REMA40O Fast
£™  REM400 Medium

@  Connectivity

@ Mouse Mover

Duplicate  Delete

@&+ Seating REM400
REMA400 Tilt
3. REM400 Recline
REM400 LH Leg

3] w’j a(ﬂ aP

4. Confirmez que vous souhaitez supprimer la fonction.
Sinon, cliquez sur Cancel (Annuler)

Delete

Are you sure you want to proceed with
the deletion?

|
Cancel Delete

Fig. 9-12

9.1.2 Moadifier les actions de profil et de fonction avec I'outil pour PC
En mode d'édition en bloc :

e les profils peuvent étre ajoutés et supprimés,
e les fonctions peuvent étre ajoutées, supprimées, dupliquées et déplacées.
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® Nouveau profil

Nouvelle fonction

© Dupliquer la fonction

© Supprimer le profil ou la fonction

{nj Home
@ Functions

O User Preferences
] ChairLog

2 Chair Setup

= Lighting

A vwmsrserss
TOXSP2ULM
o0

%o o [ X TDXSP2ULM

& Drive REM216 ceneRaL

& Resetto Default £ Manage

Drive Function Name

REM216 Drive

@ Seating REM216
Navigation Timeout Enabled

REM216 Seating FoRwARD

REMA00 Slow
on l7]
Profile User Input (RE.

off [x

Max Forward Speed
& Drive REM400

REM400 Slow

REMA400 Slower

REM400 Medium

REM400 Fast

REMA00 Faster

TuRN

& Seating REM400 Tum Boost at Max Speed

REMA400 Tilt MaxTum Speed
MinTum Speed

REM400 Recline
T

REMA400 LH Leg Tum D

sty

Fig. 9-13

i Un systéme comporte toujours un profil de fonctions de conduite REM2xx et un profil de fonctions d'assise REM2xx.

Ces éléments ne peuvent étre ni déplacés, ni supprimés.

1. Ouvrez Functions (Fonctions).

2. Sélectionnez dans la barre d'outils I'action concernant le profil ou la fonction.

Ajouter un nouveau profil

1. Cliquez sur l'icéne ®.
Le nouveau profil est affiché dans Functions
(Fonctions).

1 V)

Fig. 9-14

2. Changez le nom du profil. Reportez-vous a la section 9.2 Modification des noms de fonctions et de profils, page 142

3. Ajoutez au moins une fonction. Reportez-vous a la section Ajouter une fonction utilisateur, page 14Q

o
]l Le nouveau profil s'affiche comme étant incorrect tant qu'aucune fonction ne lui a été ajoutée.

Ajouter une fonction utilisateur

i Lorsqu'une nouvelle fonction est créée, tous les parameétres sont réglés sur leur valeur par défaut et doivent étre
modifiés. Il peut étre plus facile de dupliquer une fonction existante et de la déplacer dans le profil actif.

140
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1. Cliquez sur l'icdne ®.

2. Cliquez sur l'icbne pour ajouter la fonction souhaitée. *“« - /A
~ . . ®dRread e write o [
Une boite de dialogue s'affiche.

b Lacrisiserrs
TDX SP2 ULM
0O

X TOXSP2ULM &, Resetto Default & Manage W %

Icobne Action

i Home

@ Functions

® Ajouter une nouvelle fonction de conduite Yre— ol
2| ChairLog REM prcseries
® Ajouter une nouvelle fonction d'assise o
Q@ Ajouter une nouvelle fonction de déplacement de
la souris Fig. 9-16
® Ajouter une nouvelle fonction utilitaire
® Ajouter une nouvelle fonction de contréle de
sélection
3. Saisissez un nom pour la fonction. @™, New Drive Function
4. Sélectionnez User Input (Interaction de I'utilisateur) Profile Profle
dans la liste. Name Drive
5. Cliquez sur Create (Créer) pour continuer. Sinon, e et s
cliquez sur Cancel (Annuler).
Profile User Input
REM 2xx series
REM 4xx series
Compact Remote
Input Module
Create Cancel
Fig. 9-17

Pour plus d'informations sur la modification des parametres de conduite, reportez-vous a 9.3.1 Modification numérique des
parametres de conduite, page 144

Pour plus d'informations sur la modification des parametres d'assise, reportez-vous a 9.8 Modification des paramétres
d'assise, page 151

Pour plus d'informations sur la configuration d'un déplacement de la souris, reportez-vous au manuel d'utilisation du
manipulateur.

Dupliquer la fonction

1. Sélectionnez la fonction a dupliquer.

2. Cliquez sur l'icone ©.
La fonction dupliquée apparait directement sous la |
fonction d'origine.

3. Modifiez la fonction selon les besoins.

Fig. 9-18
Déplacer une fonction

Pour modifier I'ordre des fonctions, il suffit de procéder par glisser-déplacer a l'intérieur d'un profil ou entre deux profils.
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1. Cliquez sur la fonction a déplacer sans relacher le
bouton.
La fonction se décale légérement vers le haut et vers
la droite et un encadré apparait en pointillés juste en
dessous.

2. Faites glisser la fonction a la position souhaitée, dans
le méme profil ou dans un profil différent.

Supprimer une fonction dans un profil

o

]| La suppression d'une fonction est immédiate dés lors que vous cliquez sur le bouton de suppression.

{4 Home
@ Functions
O User Preferences
2| Chairlog

%5 Chair Setup.

b Lighting

A vwsisers
TDX SP2ULM
(Je)

@ Drive REM216

REM216 Drive

@ Seating REM216

REM216 Seating

& Drive REM400

REM400 Slow

REMA00 Slower

REMA400 Medium

REMA00 Fast

REMA00 Faster

o Profile

Drive

Seating

TXPIUM D ResetloDetalt S Maoge

> oy
g e

REM400 Slow

GENERAL

Drive Function Name. REMA00 Siow
on Il
Profe User Input (RE
i off x
romwaro
Max Forvard Speed 0%
2%
0%
100%
0%
8%
100%
100%
o
Tum Boost at Max Speed 200%
MaxTum Speed s0%
MinTum Speed 0%

Tum Deceleration

smaguTy

Fig. 9-19

i Un profil ne peut pas étre supprimé tant que ses fonctions ne sont pas supprimées.

1. Sélectionnez la fonction ou le profil a supprimer.

2. Cliquez sur l'icobne ©.

9.2 Modification des noms de fonctions et de profils

X

Fig. 9-20

100 %

100 %

S Seule la modification du parametre Drive Function Name (Nom de la fonction de conduite) est représentée. La
modification des parameétres Seating Function Name (Nom de la fonction d'assise), Mouse Mover Function Name
(Nom de la fonction de déplacement de la souris) ou Profile Name (Nom du profil) se déroule de la méme fagon.

Outil PC

1. Cliquez sur le nom de la fonction.
2. Saisissez un nouveau nom pour la fonction.

142

3 LAK-H16166775

{ai Home
@v Functions

O User Preferences
2| ChairLog

%5 Chair Setup

2P Lighting

Fle Connection View Help

A vwsmenserrs
TDX SP2 ULM
o0

o ™y

@ Drive REM216

REM216 Drive

& Seating REM216

REM216 Seating

@ Drive REM400
REM400 Slow
REMA00 Slower
REMA00 Medium
REMA00 Fast

REMA00 Faster

a Profile
Drive

Seating

x | @ Seating REM400

TOKSP2UM D Resetto Default S Monage

]

REM400 Slow

C Jrevaco sionfii p 3
on W]
Profle User Input (RE

off [

30%

20%

80%

100 %

30%

8%

100 %

100 %

200%
0%
0%

100%

100 %
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Outil i0OS
Nom des fonctions

1. Ouvrez la fonction. Cliquez sur le champ du nom de
la fonction.

2. Déverrouillez le Bulk Mode (Mode d'édition en bloc)
avant de modifier le nom.
3. Saisissez un nouveau nom.

4. Appuyez sur Back (Retour).

Nom des profils

1. Ouvrez le profil. Cliquez sur le champ du nom de la
fonction.

2. Saisissez un nouveau nom.

3. Appuyez sur Back (Retour).

1606716-)
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iPod = 14:35 3
!
.
< Back Drive 1 =
Stability
General

Drive Function Drive 1

iPod = 14:38 3 -y
¢ Back Tilt =
General

Input Mode

Yes O

Enable Seating Function

Invert Seating Function No
Forward i
Wiax Foruard a0% [ — [+ ] Motion Tit My v
Speed ° )
Min Forward o Operation Proportional v
Spoed 1% [ = [ +]
Fig. 9-23
iPod = 12:31 Py
]
o
( Back Drive 1 =
Stability
General
Drive Function Brivad

Name

Only accessible in Bulk Mode @@%J

Name for the current Drive User Function. e.g.

Indoor Slow

Forward

. Max Forward

Speed

ao (= 1]

Min Forward
° Qneed 10% | — | +
Fig. 9-24
iPod = 12:31 PE
!
i3
Drive 1 =
1 Stability
Fig. 9-25
iPod = 08:26 3 ED4
]
2 D
{ PACE 4 Profile =
General
Profile Name 2 >

Enable Profile

Profile User Input

Yes O

REM 4xx series v/

Enable Function Wrap No

Enable Menu Scan

L 9]
@ < Read

Fig.

No

A
o Write

9-26
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9.3 Modification des parametres de conduite

9.3.1 Maodification numérique des parameétres de conduite

1. Sélectionnez un parametre a modifier.

2. Cliquez sur le nom du parametre pour afficher les détails du parametre. Les valeurs par défaut, minimum et maximum

ainsi que le résumé du parametre s'affichent.

Outil iOS

iPod & 11:59 3 -
!

{ Back  Drive Function 1 =

Forward N
Max For- (\7/ :

° ward 100% | — |
Speed \

Low Default High

10% 100% 100%,

B
Sets the maximum forward speed of the \ | '/‘
wheelchair.

Fig. 9-27

Les parametres peuvent étre modifiés de différentes facons :

Outil pour PC

A

—I=+

10

98%

Fig. 9-28

a. Augmentez et diminuez le parameétre a I'aide des boutons plus (+) et moins (-) ®. Cliquez sur ces boutons pour

modifier la valeur par étapes distinctes ou cliquez sur les boutons et maintenez-les appuyés pour modifier la

valeur plus rapidement.

b. Double-cliquez sur la valeur ® et modifiez-la directement a I'aide du clavier. Appuyez sur Enter (Entrée) pour

définir la valeur.

c. Réglez la valeur du parameétre en cliquant sur le bouton Low (Bas)/Min (Min), Default (Par défaut) ou High

(Elevé)/Max (Max) ©.

o

[—lo

I'opération de modification interactive intervient trés rapidement.

Liste déroulante (outil PC uniquement)

24V Park Brake | ¥

24V Park Brake

ACTUATOR 1 - ELECTRICAL Brake

Fig. 9-29

1. Cliquez dans la liste déroulante pour sélectionner une option.

9.3.2 Modification graphique des parameétres de conduite (outil iOS uniquement)

Lorsque vous modifiez la valeur d'un paramétre, sa couleur de fond change pour indiquer que la valeur antérieure a
été modifiée. Lorsque la valeur est écrite sur le contrdleur (ou le fichier), I'arriere-plan redevient blanc.

En mode d'édition interactive, la modification de la couleur de fond n'est pas toujours visible dans la mesure ou

Un certain nombre de parametres de conduite ne peuvent étre modifiés que graphiquement au moyen de I'outil iOS Access.
Le graphique de vitesse s'affiche au début de la liste des parameétres. Tous les autres graphiques sont accessibles a partir de

cet écran, comme indiqué dans les sections qui suivent.
Modification des parameétres de vitesse

Le graphique de vitesse vous permet de régler la vitesse.

144
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1.

Modification des parameétres d'accélération/de décélération

[—Jo

[—o

Maximum Forward Speed (Vitesse maximale en
marche avant)

Maximum Turn Speed (Vitesse de braquage
maximale)

Maximum Reverse Speed (Vitesse maximale en
marche arriere)

Cliquez sur les cercles de couleur et faites-les glisser
vers l'intérieur ou vers I'extérieur pour diminuer ou
augmenter les valeurs des paramétres.

La valeur exacte de chaque parameétre s'affiche
dans la partie supérieure de I'écran lors de la
modification du paramétre. Elle apparait également
dans la liste des parametres.

Si un module gyroscope est activé, I'image qui
représente une personne dans un fauteuil roulant
au centre du graphique est remplacée par un
gyroscope pour indiquer que les parameétres en
cours de modification sont propres au gyroscope.

Modification des configurations du fauteuil roulant

iPod =

< Back

Drive Function 1

Max Forward SpA 100%

Forward

Max For-
e ward
Soeed

Les paramétres d'accélération/de décélération sont uniquement accessibles par l'intermédiaire de I'écran du graphique de
vitesse.

1.

9.4 Régler le fonctionnement des quadrants

Ce parameétre permet de régler I'entrée de l'utilisateur permettant de piloter la fonction de conduite sur le mode

Pour modifier I'un des parameétres d'accélération ou

de décélération, appuyez sur I'un des cercles de couleur

de I'écran du graphique de vitesse et faites-le glisser.

a. Appuyez sur le cercle Maximum Forward Speed
(Vitesse maximale en marche avant) a déplacer
dans I'écran d'accélération ® / de décélération
en marche avant et maintenez-le enfoncé.

b. Appuyez sur le cercle Maximum Turn Speed (Vitesse

de braquage maximale) a déplacer dans I'écran
d'accélération © / de décélération © en braquage
et maintenez-le enfoncé.

c. Appuyez sur le cercle Maximum Reverse Speed
(Vitesse maximale en marche arriére) a déplacer
dans I'écran d'accélération ® / de décélération ®
en marche arriere et maintenez-le enfoncé.

3 quadrants (3Q) ou 4 quadrants (4Q). Le mode 4Q est généralement choisi avec un dispositif d'entrée de type joystick ou
systeme de commande comportant 4 quadrants, notamment un systéme de commande au souffle. Le mode 3Q est choisi

avec un dispositif d'entrée comportant 3 quadrants, notamment un systeme de commande occipitale.
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Outil iOS Outil pour PC

Fie Comection View Help

iPod = 10:23 3 .
4 LAK-H16166775 +

) = <

{ PACE 4 REMA400 Slow

li»

b Lcrieresrrs
TDX SP2 ULM
o0

% Home

Performance & Drive REM216
@ Functions

Rem216 Drve
O User Preferences

Operation

=| Chair Log & Seating REM216

Quadrant Operation  4Q Operation 3 Chair Setup REM216 Sesting
=0 Lighting

4Q Operation

@ Drive REM400

3Q - Forward Only REM400 Siow

REM400 Slower

3Q - Reverse Only
REM400 Mecium

3Q - Manual Toggle

REM400 Fast

3Q - Automatic Toggle

REM400 Faster Power 100 %

Default GyroEraied Drve Function B

. @ Seating REM400
4Q Operation

REMA00 Tilt

Sets 3-quadrant operation for this Drive Function. REMA400 Recline.

L 9] e TRyyeS REMA00 LH Leg
@ v Read o Write

Fig. 9-33

Les options possibles sont les suivantes :

e 4Q Operation (Fonctionnement en mode 4Q)
e 3Q - Forward Only (3Q - Avant uniquement)
e 3Q - Reverse Only (3Q - Arriére uniquement)
e 3Q - Manual Toggle (3Q - Bascule manuelle)
e 3Q - Automatic Toggle (3Q - Bascule automatique)

4Q Operation (Fonctionnement en mode 4Q)

Si vous sélectionnez le paramétre 4Q Operation (Fonctionnement en mode 4Q), chaque quadrant est affecté par défaut a
une direction unique : avant, arriere, droite et gauche. Pour modifier ces directions paramétrées par défaut, vous pouvez
réaffecter des directions différentes aux quadrants en réglant les parametres suivants :

e Forward Quadrant Operation (Fonctionnement quadrant avant)
e Reverse Quadrant Operation (Fonctionnement quadrant arriére)
¢ Left Quadrant Operation (Fonctionnement quadrant gauche)
¢ Right Quadrant Operation (Fonctionnement quadrant droit)

Il n'est pas nécessaire d'affecter une direction unique a tous les quadrants. Si nécessaire, la méme direction peut étre
affectée a un ou plusieurs quadrants. Par exemple, Forward Quadrant Operation (Fonctionnement quadrant avant) et
Reverse Quadrant Operation (Fonctionnement quadrant arriere) peuvent étre réglés tous les deux sur la direction
Forward (Avant). Pour plus d'informations sur la modification des directions de conduite, reportez-vous a la section 9.4.1
Réglage des directions de conduite, page 147

3Q - Forward Only (3Q - Avant uniquement)

Si vous sélectionnez le parametre 3Q - Forward Only (3Q - Avant uniquement), l'interaction de |'utilisateur peut déplacer le
fauteuil roulant vers l'avant, la droite et la gauche.

Si nécessaire, chaque quadrant peut étre réglé sur une direction différente. Notez que le parametre Reverse Quadrant
Operation (Fonctionnement quadrant arriére) est non compatible avec le mode 3Q - Forward Only (3Q - Avant
uniquement).

3Q - Reverse Only (3Q - Arriére uniquement)

Si vous sélectionnez le parametre 3Q - Reverse Only (3Q - Marche arriére uniquement), I'interaction de ['utilisateur peut
déplacer le fauteuil roulant vers l'arriere, la droite et la gauche.

Si nécessaire, chaque quadrant peut étre réglé sur une direction différente. Notez que le parametre Reverse Quadrant
Operation (Fonctionnement quadrant arriére) est non compatible avec le mode 3Q - Reverse Only (3Q - Arriére
uniquement).

3Q - Manual Toggle (3Q - Bascule manuelle)

Si vous sélectionnez le paramétre 3Q - Manual Toggle (3Q - Bascule manuelle), l'interaction de I'utilisateur peut déplacer
le fauteuil roulant vers I'avant, l'arriere, la droite et la gauche. L'utilisateur contréle les directions avant et arriere a
I'aide d'un interrupteur externe.

Si nécessaire, chaque quadrant peut étre réglé sur une direction différente. Notez que le parameétre Reverse Quadrant
Operation (Fonctionnement quadrant arriére) est non compatible avec le mode 3Q - Manual Toggle (3Q - Bascule
manuelle).
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3Q - Automatic Toggle (3Q - Bascule automatique)

Si vous sélectionnez le parametre 3Q - Automatic Toggle (3Q - Bascule automatique), I'interaction de I'utilisateur peut
déplacer le fauteuil roulant vers l'avant, I'arriére, la droite et la gauche. L'utilisateur contrdle les directions avant et
arriére a partir du quadrant avant.

Si nécessaire, les entrées sur chaque quadrant peuvent étre affectées a une direction différente. Notez que le parametre
Reverse Quadrant Operation (Fonctionnement quadrant arriére) est non compatible avec le mode 3Q - Automatic
Toggle (3Q - Bascule automatique).

9.4.1 Réglage des directions de conduite

Outil iOS Outil pour PC

e Connection View Help

iPod =

3 LAK-H16166775

T
@ ww Hwe

| Lcietesrrs
TOXSP2ULM
o0

< Back

(i Home
Latched Driving
T T T

@ Functions

O User Preferences.

2| ChairLog
Performance
%€ Chair Setup

£D Lighting

Operation

Fig. 9-35

Forward Quadrant Operation (Fonctionnement quadrant avant)

@ Drive REM216

REM216 Drive

@ Seating REM216

REM216 Seating

@ Drive REM400

REMA00 Slow

REM400 Slower

REM400 Medium

REM400 Fast

REM400 Faster

@ Seating REM400

REMA0O Tilt

REM400 Recline

REM400 LH Leg

TOX SP2 ULM

Reverse Deceleration

Tum Boost at Max Speed

MaxTum Speed

MinT,

Tom D

stauTy

Tum Transition

Latch Drive

PERFORMANCE

Pover

Gyro Enabled Drive Function

Ce parametre détermine la direction de déplacement du fauteuil roulant lorsque le quadrant avant de Il'entrée de

I'utilisateur est sélectionné. Les options possibles sont les suivantes :

e Forward (Marche avant)
e Reverse (Marche arriere)
e Left (Gauche)

Right (Droite)
Ignored (lgnorer)

Si le parameétre Ignored (Ignorer) est sélectionné, le fauteuil roulant ne se déplace dans aucune direction lorsque le
guadrant avant de I'entrée est sélectionné.

Reverse Quadrant Operation (Fonctionnement quadrant arriéere)

Ce parametre détermine la direction de déplacement du fauteuil roulant lorsque le quadrant arriére de I'entrée de
l'utilisateur est sélectionné. Les options possibles sont les suivantes :

e Forward (Marche avant)
¢ Reverse (Marche arriere)
e Left (Gauche)

e Right (Droite)

e Ignored (lgnorer)

Si le parametre Ignored (Ignorer) est sélectionné, le fauteuil roulant ne se déplace dans aucune direction lorsque le
quadrant arriere de I'entrée est sélectionné.

Ce parametre n'est pas disponible lorsque le fonctionnement par quadrant est réglé sur I'un des modes 3Q.

Left Quadrant Operation (Fonctionnement quadrant gauche)

Ce parametre détermine la direction de déplacement du fauteuil roulant lorsque le quadrant gauche de I'entrée de
I'utilisateur est sélectionné. Les options possibles sont les suivantes :

e Forward (Marche avant)
e Reverse (Marche arriere)
e Left (Gauche)

e Right (Droite)

e Ignored (lgnorer)

Si le paramétre Ignored (Ignorer) est sélectionné, le fauteuil roulant ne se déplace dans aucune direction lorsque le
guadrant gauche de l'entrée est sélectionné.
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Right Quadrant Operation (Fonctionnement quadrant droit)

Ce parameétre détermine la direction de déplacement du fauteuil roulant lorsque le quadrant droit de I'entrée de I'utilisateur
est sélectionné. Les options possibles sont les suivantes :

¢ Forward (Marche avant)
¢ Reverse (Marche arriere)
e Left (Gauche)

¢ Right (Droite)

e Ignored (lgnorer)

Si le parametre Ignored (Ignorer) est sélectionné, le fauteuil roulant ne se déplace dans aucune direction lorsque le
quadrant droit de I'entrée est sélectionné.

9.5 Configuration d'un systéeme pour une conduite verrouillée

Le mode de conduite verrouillée ne peut étre configuré sur un fauteuil roulant que si un interrupteur d'arrét externe est
installé sur le fauteuil. Dans I'idéal, I'interrupteur d'arrét externe doit étre extrémement visible et facilement accessible afin
d'assurer un niveau de sécurité supplémentaire a l'utilisateur.

Connectez l'interrupteur d'arrét externe a une commande d'entrée. Invacare recommande de connecter l'interrupteur
d'arrét externe au module de commande. L'interrupteur d'arrét externe doit étre un interrupteur a péle unique,
normalement ouvert. Le mode de conduite verrouillée est principalement utilisé en association avec un systéeme de
commande au souffle, dans lequel un commutateur labial sert d'interrupteur d'arrét externe.

Configurez les paramétres de l'interrupteur d'arrét externe

Configurez les parametres suivants pour régler l'interrupteur d'arrét externe.

1. Ouvrez Modules —> entrée souhaitée a laquelle e
I'interrupteur d'arrét externe est connecté. ©‘-*“““ Al > Dot St B %
2. Réglez Input Type (Type d'interaction de I'utilisateur) oD Txszum
sur l'entrée souhaitée, par exemple Momentary G Home
A @ Functions . TR s
&b Modules
20 Lighting ™ Left Jack Socket (J1) Ring.
8 S
a S
Fig. 9-37
3. Cliquez sur l'icone d'information en regard de .
Momentary (Momentané). = St S LR
Activez Stop driving and seating (Arréter conduite et oS XU
assise). i vame
i Il n'est pas nécessaire d'affecter une fonction a O Uerpreteencs
I'interru pteur. = Chairiog . [E—— on

&b Modules Fail-safe mode
R ShortPress,
N\ Actuator Motions

ACU 2 Long Press

Trigger Angles
U =2 = Input Port Det

o TPl
=0 Lighting Left Jack Socket (1) Ring

TPIACU Input Type: Not Connected
Input Port Debounce
IN S ”
Right Jack Socket (12)Tip

ACT400-1 Input Type

Input Port Debounce 00s

Q x Right Jack Socket (12) Ring

Fig. 9-38

Configurez les paramétres de la conduite verrouillée

Les parametres suivants peuvent étre réglés individuellement pour chaque fonction de conduite.
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1. Ouvrez Functions (Fonctions) —> fonction de conduite
souhaitée. ' 2 b [a] B¢ e B s ot R
2. Réglez le type de conduite verrouillée avec Latch | 6D ez REM216 Drive
Driving (Conduite verrouillée). Pour plus d'informations G Hone = orveREN21S )
sur les types de conduite verrouillée, reportez-vous au R \
manuel d'utilisation du manipulateur. & ortoe o seurarevzie o
— crsn
o
P e
Py
aQ X o Reverse Quadrant Operation Reverse
Fig. 9-39
3. Réglez le paramétre Latch Driving in Reverse (Conduite |5 ™ +
verrouillée en marche arriére) sur On (Marche) pour SRE R | e e St B
permettre la conduite verrouillée en marche arriére. 07; i REM216 Drive
4. Réglez la durée maximum d'un déplacement en mode i Hame R
conduite verrouillée sans interaction de la part de P R
I'utilisateur a l'aide du parametre Latch Drive Timeout & crarios T o
(Délai de verrouillage de la conduite). = charseup
5. Réglez une vitesse de décélération plus douce avec e « ot
Latch Driving Demand Ramp-Down Rate (Vitesse de
décélération demande de conduite verrouillée). D or
i Si le réglage est sur 100 %, la décélération sevsores o
n'est pas prolongée et est déterminée a partir e e Lo
des parametres de conduite de la fonction & SengREMi00
Forward Deceleration (Décélération en marche e R
avant) et Reverse Deceleration (Décélération o
en marche arriere). a < Reverse QundtOprion Revee

Fig. 9-40

9.6 Modifier la prise en charge du gyroscope dans les fonctions de conduite

Par défaut, la prise en charge du gyroscope est activée dans les fonctions de conduite. Les instructions suivantes montrent
comment désactiver la prise en charge du gyroscope dans les fonctions de conduite ou masquer le symbole du gyroscope a
I'écran s'il n'y a pas de gyroscope sur le fauteuil roulant.

Outil iOS Outil pour PC

iPod & 1:26 3 4 Opena Connection +
‘-.‘ | © AdRead % Write @ ¢ [0 X TDX SP2 ULM [/ &}
< Default = b acrisieerrs

-
OO TDX SP2 ULM

Latched Driving & Home T J—
TIMeout @ REM2XXD MaxTum Speed 50 %
@&w Functions
D1 Min Turn Speed 40 %
0
Performance User Preferences Tum Acceleration 70%
2] ChairLog Tum Decelerati 100 %
= - fum Deceleration %
Power 100% E]:] REM2XXS
25 Chair Setup o STABILITY
yro Enabled o . = Tum Transition 65 %
" . £ ighting
Drive Function 2 el oo
& REM400 D LATENED DRV
Latch Driving off
Opcation D1 Latch Driving in Reverse off [x
Quadrant Operation 02 Latch Drive Timeout 600's
v
4Q Configuration o PERFORMANCE
Power 100 %

Forward Quadrant Op-

eration

@ CONNECTIVITY
opeRATION
Reverse Quadrant Op- N Utility Card Quadrant Operation

‘: _.I Write Forward Quadrant Operation

Reverse Ouadrant Operation

Fig. 9-41 Fig. 9-42

=

Ouvrez la fonction de conduite souhaitée.

2. Paramétrez Gyro Enabled Drive Function (Fonction de conduite avec activation gyroscope) sur Yes (Oui)/On (Marche),
pour donner a cette fonction de conduite un meilleur contréle de la stabilité. Sinon, réglez I'option sur No (Non)/Off
(Arrét) pour désactiver la prise en charge du gyroscope pour cette fonction.
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9.7 Modification des parametres d'éclairage

Lorsque vous installez le systeme d'éclairage, remplacez le module d'alimentation ou réinitialisez la configuration par défaut
du module d'alimentation, il peut étre nécessaire de régler les parametres d'éclairage. Dans certaines configurations, les
fonctions d'éclairage sont désactivées par défaut et doivent étre activées manuellement.

1. Si nécessaire, réinitialisez la configuration du fauteuil roulant. Reportez-vous a la section 8.5.8 Chargement de
configurations par défaut, page 131

2.
Outil iO0S Outil pour PC
iPod = 08:33 $ =4 A Opena Connection +
_—.‘ TDXSP2ULM &, Reset to Default &= Manage Y %
{ PACE 4 Drive REM400 = [ OI—

—
TDX SP2 ULM
oO

Turn Indicators

{ni Home
Enable Turn Indicators (A) es @ Functions @T::;:::::Ti:;m,s on 7
Turn Indicat 3 O User Preferences (® Tum Indicator Auto-Cancel Time 10s
. Atzrclfga‘rﬁe\or 15585[ - |+ ] £ Chair Log —
Time 8 (© Enable Position Lights On Y
2 Chair Setup
Position =P Lighting
Enable Position Lights (C)
Fig. 9-43
Q X
Fig. 9-44
Ouvrez Lighting (Eclairage).
3. Modifiez les parametres selon le tableau suivant.
Parametre Description Valeurs
® Enable Turn Indicators (Activer les Permet au systeme d'utiliser les clignotants | No (Non)/Yes (Oui)
clignotants) Off (Arrét)/On (Marche)
Turn Indicator Auto-Cancel Time Définit la durée d'activation d'un clignotant | O0s ... 30 s
(Délai avant arrét automatique des avant son arrét automatique.
clignotants)
© Enable Position Lights (Activer les Permet au systeme d'utiliser les feux de No (Non)/Yes (Oui)
feux de position) position Off (Arrét)/On (Marche)
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9.8 Modification des parameétres d'assise

Mouvement d'assise

1.

Outil iOS

iPod = 11:44 AM (- 4
o
L]
{ Back  Actuator Motions =
" .
Tilt =y
. Q)
Recline =
-
Elevate =y
Y
Left Leg =
Right Leg “‘:F
Both Legs %‘:‘-

Fig. 9-45

Modification des configurations du fauteuil roulant

Outil pour PC

€ LiNXAccessPC o B % ]
Connection View Help -
16170114 +
K Hwie IR © Resetto Defolt < Marage o
b Lachstesrrs
-
TDX SP2 ULM
o0
{ni Home L Tt
IDENTIFICATION
@&« Functions 4 Recline Motion Name
Motion Icon T
O User Preferences T, Eevate g
2 Chail BEHAVIOUR
=/ ChairLog Yo Lettes - -
= Minimum Pause Between Toggling 205
gajtioduies Y Rightleg Motion Maximum Up Speed 100 %
N, Actuator Motions Motion Maximum Down Speed 100 %
o pontess Soft Start/StopTi 00
. tart/Stop Time Y
@ Trigger Angles ° - :
Lo X Direct Access Up Speed 100 %
=0 Lighting
. X Direct Access Down Speed 100 %
24 Recline and Legs
Latched Operation Motion Time 005
ACTUATOR CHANNELS
Power Module Channel 1 100 %
Power Module Channel 2 0%
ACT400-1 Channel 1 0%
Q x ACT400-1 Channel 2 0%

Fig. 9-46

Ouvrez Actuator Motions (Mouvements du vérin) —> mouvement de siege souhaité.

Changement du nom de mouvement

1.
2.
3.

Outil iOS

iPod = 12:57 b 3 )
!

< Back Tilt £l

Identification

Motion Icon Tilt ‘-“ v

Behaviour

Fig. 9-47

Sélectionnez Motion Name (Nom du mouvement).

Fle. Connection View Help

P ox sz o

| Lacstesrrs
TDX SP2 ULM
o0

& tome w
& Functions A, Redine
O User preferences
5 Hevate
= Chairlog
S Leftle
o Modules
. Yy Rightieg
S Actuator Motions
o Bothlegs
@ Trigger Angles °
B \,
=0 Lighting R
S Recine nd Legs
a x

Déverrouillez Bulk Mode (Mode d'édition en bloc) avant de modifier le nom.

Saisissez un nouveau nom pour le mouvement.

Fonction d'assise

Outil pour PC

& Resetto Default Manage 52}

oENTIFCATION

Moton kon Yo
—

Minimm Pause Between Togging 205

Moton Madinum U Speed 100%
Moton M Down pecd 100%
sot SrtStopTime 005

Diret Access Up Speed 100%
Diect Access Down Speed 100%
Ltched Operation MationTime 00s

wer idule Chanel 1 100%
Power Module Chamel 2 0%
ACT400-1 Cramnel 0%
ACT400-1 Chamel 2 0%
ACT400-1 Chammel 3 0%
ACT400-1 Cramel 4 0%

Fig. 9-48

Ce parametre définit les modalités de contréle du mouvement par le joystick. Le joystick peut contréler le mouvement
en tant que commutateur ou en tant que régulateur proportionnel. Il existe quatre modes de type commutation et
un mode de type proportionnel.
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1. Ouvrez la fonction d'assise souhaitée.
2.

Outil i0S Outil pour PC

Fle. Connection View ~Help
A LAK-H16166775 +
,

@ “draa Hwie e O X TOX SP2ULM ) Resetto Default S Manage

& ) acreiesrrs
= D TOXSP2ULM
o0

i Home Confguration o the joystick for this seating function, .. proportionsl
orward Quadrant Parameter: & Drive REM400
REMA00 Tit

iPod = 09:31 3 =D

P

{ PACE 4

@ Functions Seating Function Name
. Y REM400 Siow . .«
Motion Tt = Vv O User Preferences Enable Seating Function on Y
8 craetog REM400 Medium Function User Input Profe User Input .
i H - lavigation Timeout Enablec off [x
Operating Mode Proportional v = Choic sety REMA00 Fast Novigation Timeout Enabled
3 - tion off [x
Zb Lighting
speed oo (= ]+ ) | G
Motion ~ e
= Operating Mode Proportional
Reverse Quadrant Parameters - 100%
& Drive Alte...ive Inputs
; L REVERSE QUADRANT PARAMETERS
Motion Tit = Vv RSiow Motion - T
Operating Mode Proportiona

CRMedium

Operating Mode Proportional v . 100%
speed 1o0% [— [+ | >

Operating Mode Not Used
& Seating Al.tive Input ] = 0%
Left Quadrant Parameters -
R Motion No Motion
- ipn Pt il Operating Mode Not Used
K Read Al \write Sipn Putr it perating
. . a «

Speed 0%

Fig. 9-49 Fig. 9-50
Input Mode (Mode d'entrée) : configuration de I'entrée de I'utilisateur pour cette fonction d'assise.
e Forward/Reverse (Avant/Arriére) : déplacement du joystick vers l'avant ou vers l'arriere pour contréler les
mouvements.
¢ Left/Right (Gauche/Droite) : déplacement du joystick vers la gauche ou vers la droite pour contréler les

mouvements.
¢ Four Quadrant (Quatre quadrants) : utilisation des quatre quadrants du joystick pour contrdler les mouvements.

Lorsque Il'option Four Quadrant (Quatre quadrants) est sélectionnée, tous les parameétres des quadrants peuvent
étre modifiés individuellement.

Outil iOS Outil pour PC

Fle Connection View  Help

iPod % 09:32 3 -+

A LAK 16166775 +
! <
i ™ O X TOXSP2ULM &, Resetto Defaut S Manage Y %
{PACE4 RE 0 Tilt = _l LAK-H16166775
TDX SP2ULM
General | 0O
ini Home
@ Drive REM400 cenera
@ Functions
Forward Quadrant Parameters M0 Son Input Mode Forward/Reverse
O User Preferences Default Forward/Reverse
Motion Tilt \.“ v o REMA00 Medium Configuration of the joystick for this seatingfunction,e.g. proportional
Rv00 Seating Function Name O
- > Chair Setuy st
No Motion ° Enable Seating Function on 7]
=0 Lighting Function User Input Profie User Input (RE.
i) A} & Tilt REM400
Tit = Navigation Timeout Enabled off %
) L3 Invert Seating Function Off [x
Recline =y
s
- @ Drive Alte..ive Inputs o w
EIeVate -“ CRSlow Operating Mode No Motion
N Speed & e
Leftleg =g CR Medium A Recline
T, Eevate
) 3 CRFsst & e
Rightleg =g = 3
SipnPutt ‘¥ Rintlep
9 Lo BothLegs
Both Legs =g » L
@ & Seating Al...tive Input ‘\=f Recline and Legs
LNX S CRTilE
] Al o PufFTi
& Read < Write Sipn PuTit
.o oo a x

Fig. 9-51 Fig. 9-52

Motion (Mouvement) : si le joystick est utilisé pour contrler un mouvement, sélectionnez-le dans la liste des
mouvements disponibles.
Si le joystick n'est pas utilisé pour contréler un mouvement, sélectionnez No Motion (Aucun mouvement) dans la liste.
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Type commutation Type proportionnel

®

®

Fig. 9-53 Fig. 9-54

Commuté

Verrouillé

Bascule (disponible uniquement en mode de

Proportionnel
fonctionnement Quatre quadrants)

Bascule/Verrouillage (disponible uniquement en mode
de fonctionnement Quatre quadrants)

Operating Mode (Mode de fonctionnement) :

Choisissez I'un des modes de type commutation pour activer le mouvement a une vitesse fixe. Le mouvement est
activé lorsque le joystick est dévié au-dela du Joystick Switch Threshold (Seuil de déclenchement du joystick) ® dans
le quadrant avant ® ou arriere ©. Reportez-vous a la section 9.11 Joystick Switch Threshold (Seuil de déclenchement du
joystick), page 160pour plus d'informations sur la modification du Joystick Switch Threshold (Seuil de déclenchement
du joystick).

Choisissez le mode de type proportionnel pour activer le mouvement a une vitesse proportionnelle a la position du
joystick. Le mouvement est activé lorsque le joystick est dévié par rapport a la position neutre dans les quadrants
avant ® ou arriere ©.

Si le joystick n'est pas utilisé pour contréler ce mouvement, réglez ce paramétre sur Not Used (Non utilisé).

Fonctionnement Objectif

Commuté Active le mouvement dans la direction d'extension/de retrait tant que le joystick est dévié vers
I'avant/I'arriere et que sa position est supérieure au seuil de déclenchement du joystick. Le
mouvement est désactivé lorsqu'il arrive en fin de course ou lorsque la position du joystick est
inférieure au seuil de déclenchement du joystick

Verrouillé Active et verrouille le mouvement dans la direction d'extension/de retrait lorsque le joystick est
provisoirement dévié vers I'avant/I'arriere et au-dela du seuil de déclenchement du joystick. Le
mouvement est désactivé lorsqu'il arrive en fin de course ou lorsque le joystick est a nouveau

dévié au-dela du au seuil de déclenchement du joystick.

Bascule Active le mouvement dans une direction (extension ou retrait) tant que la position du joystick est
supérieure au seuil de déclenchement du joystick. Le mouvement est désactivé lorsqu'il arrive en
fin de course ou lorsque la position du joystick est inférieure au seuil de déclenchement du joystick.
La direction du mouvement bascule entre extension et retrait pour chaque nouvelle activation.

Basculer/verrou | Active et verrouille le mouvement dans une direction (extension ou retrait) en déviant
provisoirement le joystick au-dela du seuil de déclenchement du joystick. Le mouvement est
désactivé lorsqu'il arrive en fin de course ou lorsque le joystick est a nouveau dévié au-dela du au
seuil de déclenchement du joystick.

Proportionnel La déviation du joystick vers I'avant/l'arriére active le mouvement dans la direction d'extension/de
retrait tant que le joystick est dévié. Le mouvement est désactivé lorsqu'il arrive en fin de course
ou lorsque le joystick revient en position neutre. La vitesse de ce mouvement est contrdlée par
I'amplitude de la déviation par rapport a la position neutre et elle ajustée a I'aide du parametre
de vitesse.

Non utilisé Aucune opération.

5. Speed (Vitesse) : pour les opérations de type commutation (Commuté, Verrouillé, Basculer, Basculer/Verrouillé),
ce parametre applique la vitesse du mouvement lorsque le joystick franchit le Joystick Switch Threshold (Seuil
de déclenchement du joystick).

Pour le mode proportionnel, ce paramétre définit la vitesse maximale de la course du mouvement lorsque joystick
est dévié a 100 % de sa course. Pour toutes les autres positions de déviation du joystick, la vitesse appliquée est
ajustée en conséquence.
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9.8.1 Angles de déclenchement (outil iOS)

Les déclencheurs a capteur d'angle permettent de modifier les angles de déclenchement du fauteuil roulant configurés en
usine afin de répondre aux besoins spécifiques de I'utilisateur.

iPod = 11:23 E A0
A
.
¢ Back E
Angle Sensor - Triggers
—Slowdown —
a‘,T\mgger 1507 I - '
Debounce N
= Timer Slow-  2,0s [ — | +]
down
~—Tockout Trig- 150 — +j
~987 ———
Debounce
Timer Lock- 20s [ — |+ ‘
Maximum e
Back Angle 7o L‘@
Debounce
- Timer Max 20s [ — | + |
Back Angle

Control Input 1 - Port Settings

Fig. 9-55

Parameétre

Description

Slowdown Trigger (Déclencheur de ralentissement)

L'angle de déclenchement du capteur d'angle est réglé pour
ralentir la vitesse de déplacement

Lockout Trigger (Déclencheur de verrouillage)

L'angle de déclenchement du capteur d'angle est réglé pour
verrouiller la conduite

Maximum Back Angle (Angle de dossier maximum)

L'angle de déclenchement du capteur d'angle est réglé pour
bloquer tout déplacement supplémentaire du dossier.

1. Dans I'écran Home (Accueil), appuyez sur Trigger Angles (Angles de déclenchement).
2. Configurez les parameétres en fonction des besoins de ['utilisateur.

9.8.2 Angles de déclenchement (outil pour PC)

Les déclencheurs a capteur d'angle permettent de modifier les angles de déclenchement du fauteuil roulant configurés en
usine afin de répondre aux besoins spécifiques de I'utilisateur.

34 Open a Connection +
= =
@ dras  Hwie

b crtsiesrss
TDX SP2 ULM
(Je)

TDXSP2ULM

(i Home Drive Slowdown

& Resetto Default £ Manage

@ Functions Drive Lockout (DLO)
O User Preferences
=/ ChairLog

"
Max Back Angle (MBA)

o Modules

™

avimum MBA
. Actuator Motions

F Treger Angles

£D Lighting

Fig. 9-56

Trigger Angles (Angles de

déclenchement) Configuration

Description

Drive Slowdown (Ralentissement de
la conduite)

Drive Lockout (DLO) (Fonction de capteur d'angle)

verrouillage de la conduite (DLO))
Max DLO (DLO max.)

Maximum Back Angle (MBA) (Angle
de dossier maximum (MBA))

Maximum MBA (MBA max.)

I'anti-rebond)

déclenchement)

Angle Sensor Source (Source du

Debounce Timer (Minuterie de

Trigger Angle (Angle de

Indique I'emplacement de la connexion
ou la source du capteur d'angle.

Applique un temps anti-rebond a
I'angle de déclenchement.

Le temps anti-rebond s'applique
uniqguement lors de la conduite.
Définit la valeur de I'angle de
déclenchement.
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1. Ouvrez Trigger Angles (Angles de déclenchement). Sélectionnez votre type d'angle de déclenchement, par exemple
Drive Slowdown (Ralentissement de la conduite).
2. Configurez les parametres en fonction des besoins de I'utilisateur.

9.9 Modification des parametres de tierce-personne

Les profils de tierce-personne permettent a une tierce-personne de prendre le contréle des fonctions de conduite et des
fonctions d'assise du fauteuil roulant. Actuellement, deux types d'interactions d'utilisateur sont disponibles, le boitier de
controle tierce-personne (DLX-ACU200) et le Double contréle intuitif (Invacare IDC).

Boitier de controle tierce-personne (DLX-ACU200)

L'interaction permet de programmer les fonctions de conduite et d'assise. Les parameétres des fonctions sont identiques
a ceux des manipulateurs principaux. Reportez-vous aux sections 9.3 Modification des parameétres de conduite, page
144 et 9.8 Modification des paramétres d'assise, page 151

Double controdle intuitif (Invacare IDC)
L'interaction permet de programmer une fonction de conduite au maximum.
Ajouter une nouvelle fonction de tierce-personne

i L'outil permet d'ajouter tous les types de fonctions au profil de tierce-personne. Si la fonction n'est pas correcte,
comme le controle de sélection, un message d'erreur s'affichera et vous donnera les instructions a suivre pour
résoudre l'erreur.

Lorsqu'une nouvelle fonction est créée, tous les parametres sont réglés sur leur valeur par défaut et doivent étre
modifiés. Il peut étre plus facile de dupliquer une fonction existante et de la déplacer dans le profil actif.

[—Jo

=

Ouvrez Functions (Fonctions).

2. Sélectionnez un profil Attendant (Tierce-personne) dans la liste. Sinon, les deux types d'interactions d'utilisateurs
ne sont pas disponibles.

3. Ajoutez une nouvelle fonction ou dupliquez une fonction existante. Reportez-vous a la section 9.1 Actions sur les
profils et les fonctions, page 135

4. Modifiez d'autres paramétres.

9.10 Modification des fonctions utilitaires

Profile 1 13:37

€
Fig. 9-57

La fonction utilitaire permet a l'utilisateur de faire fonctionner les sorties (feux, klaxon, etc.) ainsi que les accessoires
connectés aux sorties de commande, telles que celles disponibles sur le module de sortie LiNX.

La fonction utilitaire est adaptée a la navigation 3Q et 4Q et peut étre actionnée a partir d'une gamme d'entrées de
controle systeme telles que les manipulateurs, les commutateurs et les matrices de direction.

Les fonctions utilitaires peuvent étre ajoutées a n'importe quel profil, a I'exception du profil de la tierce-personne et
peuvent étre configurées pour faire fonctionner :

e le klaxon

e les feux de détresse

e les feux de position

e les clignotants

e les sorties de commande (sur le module de sortie LiNX)
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Autorisation de sorties multiples

Le nombre de sorties pouvant étre commutées par une demande de commande d'entrée systeme unique est controlé par

Allow Multiple Quadrants (Autoriser plusieurs quadrants).

Profile 1 13:37

V@Q

Fig. 9-58
Par défaut, une seule sortie est commutée a partir d'un quadrant simple.

Profile 1 13:37

v

il

r

Fig. 9-59

Toutefois, si Allow Multiple Quadrants (Autoriser plusieurs quadrants) est réglé sur On (Marche)/Yes (Oui), alors
deux sorties peuvent étre commandées simultanément en sélectionnant deux quadrants adjacents.

Les quadrants adjacents sont sélectionnés en détournant une entrée de commande du systeme basée sur le joystick en
diagonale (entre les quadrants) ou en sélectionnant les combinaisons de commutation suivantes avec une entrée de

commande systéme basée sur un switch : avant/gauche, avant/droite, arriere/gauche, arriére/droite.
Ajout de sorties
La procédure d'ajout d'une sortie a une fonction d'utilitaire est la suivante :

e Assignez une sortie a un commutateur,
e Réglez le comportement de sortie
e Sélectionnez une icone d'affichage pour le commutateur.
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Assignez une sortie a un commutateur

Forward

Outer band: long press

sy

Inner band: short/
momentary press

Reverse

Fig. 9-60 Bandes et quadrants d'activation

Les commutateurs sont représentés sur une carte utilitaire par des icones situées sur deux bandes d'activation circulaires
dans quatre quadrants. Le quadrant et la position des icones dans les bandes indiquent a l'utilisateur comment sélectionner
et actionner les commutateurs avec I'entrée de commande systéme.

Les bandes d'activation interne et externe correspondent a un des trois types de commutateurs : appui court, appui long et
appui momentané. Les appuis courts et momentanés se situent sur la bande interne et les appuis longs sur la bande externe.

ﬁ Les termes appui court et appui long font référence a la durée d'activation de la commande systéme, et non a la
distance de I'enfoncement. Le délai d'activation permettant de différencier un appui court d'un appui long peut
étre modifié dans les préférences de |'utilisateur (reportez-vous a la section 5.2.2 Vue d'ensemble User Preferences
(Préférences de I'utilisateur), page 82).

Etant donné qu'il est difficile de faire la différence entre un appui long et un appui momentané, un quadrant configuré pour
un appui momentané (bande interne) ne peut pas étre configuré en méme temps avec un commutateur a appui long
(bande externe). Cela signifie que pour toute configuration de quadrant avec un commutateur a appui momentané, la
bande externe sera vide. Les options de configuration s'affichent ci-dessous.

" Forward * Forward “Forward * “Forward *

Fig. 9-61 Appui court uniquement  Fig. 9-62 Appui long uniquement Fig. 9-63 Appui court et long Fig. 9-64 Momentané uniquement
Réglage du comportement de sortie

Réglez le fonctionnement de la sortie lorsqu'elle est commutée, en fonction du quadrant du commutateur et de la
position de la sonnerie d'activation. Chaque sortie peut étre configurée comme type de sortie de verrouillage ou de
non-verrouillage. |l existe trois types de verrouillage et un type sans verrouillage.

Sans verrouillage Verrouillage

Momentané Verrouillage activé, verrouillage désactivé, bascule

Choisissez :

¢ Momentary (Momentané) pour activer une sortie pendant la durée de sélection de I'interrupteur.

e Latch ON (Verrouillage activé) pour activer une sortie qui demeurera activée lorsque l'interrupteur sera désélectionné.

e Latch OFF (Verrouillage désactivé) pour désactiver une sortie qui demeurera désactivée lorsque l'interrupteur sera
désélectionné.

e Toggle (Bascule) pour modifier |'état de sortie actuel (activé — > désactivé ou désactivé — > activé) et conserver ce
changement lorsque l'interrupteur est désélectionné.

Sélectionnez une icone d'affichage pour le commutateur.

- - A
Aucun
Fleche gauche Signal de virage a gauche Verrouillé
1 t e 3
Une Fleche avant Signal de virage a droite Verrouillé a droite
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— A

) 4

Deux Fleche droite Feux de détresse Verrouillé vers le bas
3 ‘ = >

Trois Fleche vers l'arriére Klaxon Fleche gauche-droite
4 & < §

Quatre Sélectionner Gauche momentanée Fleche haut-bas
5 ~ A o)

Cing Suivante Haut momentané Clic gauche de la souris
6 - > o
Six Précédent/Retour Droit momentané Clic droit de la souris
7 A v

Sept Ecran d’accueil Bas momentané
8 e )|

Huit Feux de position Verrouillage gauche

Pour représenter la sortie, sélectionnez une icone d'affichage pour le commutateur dans la bande d'activation interne ou
externe de I'un des quatre quadrants de |'entrée de commande du systéme (avant, arriere, gauche ou droite)

Exemple d'ajout de sortie

Les instructions suivantes indiquent comment programmer la premiere sortie de commande du DLX-OUT500 avec un
appui court/momentané vers l'avant a titre d'exemple.

1. Ouvrez Functions (Fonctions).

2. Ajoutez une nouvelle fonction utilitaire ou ouvrez une fonction utilitaire existante. Reportez-vous a la section 9.1.2
Modifier les actions de profil et de fonction avec I'outil pour PC, page 139

3.

iPod = 08:33 3
!

{ PACE 4 Utility =

General

Allow Multiple Quad- Yes . )

Forward Momentary/Short Press

Output None v
Activation Mode None v
Display Icon None v
Forward Long Press

Output None v
Activation Mode None v

Al
o Write

Fig. 9-65

Faites défiler jusqu'a la section relative a la commande d'entrée qui vous intéresse, comme Forward Momentary/Short
Press (Avant momentané/Appui court).
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Outil iOS

iPod & 08:33 3wy § LAK-H16166775
!
= D
{ PACE 4 Utility d Tu::).(.;i;ziﬁms
0O
Forward Momentary/Short Press il Home
Output None v v Functions
None O User Preferences
Position Lights =] Chair Log
. 25 Chair Setup
Left Indicator
0 Lighting

Right Indicator
Hazard Lights
REM400 Horn
REM500 Horn
OUT500-1 Output 1
OUT500-1 Output 2

ad

Fig. 9-66

Modification des configurations du fauteuil roulant

Outil pour PC

+
Uo 9™ X TDXSP2ULM & Resetto Default & Manage 1
& REM2XD Allow Multiple Quadrants off [x
D1 [FORWARD MOMENTARY/SHORT PRESS
Output
& REM2XX S Activation Mode None
Disply con Position Lights
s1 Left Indicator
_FORWARDLONGPRESS | Right Indicator
Output .
o Utiity Hazard Lights
Default None REM400 Hom
Mouse Mover Sets the output for Forwa REM500 Hom
o Display lcon SUERSHCLT
OUT500-1 Output 2
REVERSE MOMENTARY/SHORT P| 75001 Output 3
& REM400 D Output OUT500-1 Output 4
Display Icon ® 0UTS00-1 Output 5.
D1
OUT500-1 Output 6
REVERSE LONG PRESS
D2 Output OUT500-1 Output 7
OUT500-1 Output 8
Display lcon wone
D3
LEFT MOMENTARY/SHORT PRESS

Fig. 9-67

Affectez la sortie OUT500-1 Output 1 (OUT500-1 Sortie 1) au parametre Output (Sortie).

5.

Outil iOS

Fig. 9-68

Outil pour PC

iPod = 304 3 LAK-H16166775 +
o o™ X TDXSP2ULM & Resetto Default & Manzge 1)
{ PACE 4 Utility A vcsiesrrs
TDX SP2 ULM
o0
Forward Momentary/Short Press L Home
@ REM2XX D .
ivati Allow Multiple Quadrant: off [x
Activation Mode None v ™ Gt low Multiple Quadrants
0 D1 PRE
User Prefe
None serPreferences 0UT500-1 Output 1
Momentary S ChairLog @ REM2XXS ~Activation Mode Momentary
2 Chair Setup Display lcon None
Latch ON st Momentary
=) Lighting FORWARD LONG PRESS Latehon
o
Latch OFF « Utility ot Latch OFF
Defauit None
Togel
Toggle " pEES
louse Mover Sets the output for Forward Quadrant Long Press.
Default Utity Display Icon None
None
REVERSE PRESS
Output N
Sets the activation mode for Forward Quadrant & REM400 D S e
inner. Display lcon None
D1
RESS
Display Icon None v D2 Output None
. Display lcon None
Read A write 03
LEFT MOMENTARY/SHORT PRESS

Fig. 9-69

Réglez le parametre Activation Mode (Mode d'activation) sur la valeur souhaitée.

6.

Réglez le paramétre Display Icon (Icéne d'affichage) sur la valeur souhaitée.

Outil iOS

iPod = 3 =4 3 LAK-H16166775

-' LAK-H16166775
00 TDX SP2 ULM

{ PACE 4 Utility

Forward Momentary/Short Press ity Home

@&w Functions

Display Icon None v
play O User Preferences

pans Z| Chair Log
Position Lights ~ Z® %5 Chair Setup
Left Turn Signal

Right Turn Signal

Horn

-
=
Hazard Lights A
o=t
Forward Arrow f

e ]

! Read

Fig. 9-70

dans la liste des icones disponibles.
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Outil pour PC

&\ Hazara Lignts

+
=4 Horn
o 2 X TOXSP2ULM &, Resetto t ForwadAmow Y
} Reverse Amow
|Ity <+ LeftAmow
— Right Amow
' ~ | $ Up-DownAmow
& REM2XXD Allow Multiple Quadrants > Left-Right Amow
o1 romwamowoveNTRvsHomTere. & MmN UP
Output | 'V Momentary Down
4 Momentary Left
@ REM2XX S _ Adtivation Made » [
s1 X latched Up
FORWARD LONG PRESS ¥ Latched Down
Output M Latched Left
o vty Default None P Latched Right
Mouse Mover Setsthe output for Forward ¢ © Mouse Clik Left
@ Mouse Click Right
Utility Display Icon o Select
REVERSE MOMENTARY/SHORT pRes¢ ™ Next
@« REM400D Towpt | e~ Previous/Back
Display lcon A Home
ot 1 One
REVERSE LONG PRESS 2 I
- Outeut 3 Three
03 Display lcon 4 Four
weFTmomENTARYISHORT PRESS | D 1Y€

Fig. 9-71

Sélectionnez une icéne d'affichage
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7. Modifiez les parametres pour les autres commandes.
8. Faites défiler jusqu'a la section General (Généralités).
9

Outil iO0S Outil pour PC

iPod = 08:33 3 @4 A LAK-H16166775 +

M
g |E @ R Read " Write Uo X TDXSPZULM &, Resetto Default & Manage
< PACE 4 Utility

li»

' LAK-H16166775

-
OO TDX SP2 ULM

General
=0 REMIZAA S

. " H
Utility Function  Home

Utilit GENERAL
Name e @&w Functions s
Utility Function Name
Enable Utility Function  Yes O ONUSer Preferences & Utiity Enable Utility Function On
- FunctionU..  Profile User Input (REM 4xx seri
Function User Input S| Chair Log " " unction rofle User Input { ihdaia
ouse Mover
Profile User Input e Navigation Timeout Enabled on
< Chair Setup
s p Utility Allow Multiple Quadrants off [x

Navigation Timeout En- - L
ahller] Yes 0 Lighting Default Off

& REM400D Allows quadrants to be activated simultaneously.
Allow Multiple Quad- Yes 0

D1 FORWARD MOMENTARY/SHORT PRESS

Output OUT500-1 Output 1

Forward Momentary/Short Press

b2 Activation Mode Momentary
Output None v -

L] I TRV
@ < Read o« Write
Fig. 9-72 Fig. 9-73

Réglez le paramétre Allow Multiple Quadrants (Autoriser plusieurs quadrants) sur Yes (Oui)/On (Marche) pour
permettre la commutation simultanée de deux sorties.

9.11 Joystick Switch Threshold (Seuil de déclenchement du joystick)

Définit le pourcentage de déplacement du joystick nécessaire pour activer une sortie lorsque le joystick fonctionne
en tant que périphérique d'entrée commuté.

Lorsque le joystick est utilisé comme périphérique d'entrée commuté, ce parametre spécifie la distance a laquelle le joystick
doit étre poussé pour qu'il change d'état (qu'il passe de OFF ® a ON ®) et qu'il active une sortie. La valeur Joystick Switch
Threshold (Seuil de déclenchement du joystick) est un pourcentage de la course compléte du joystick et elle doit étre
définie en fonction des besoins de l'utilisateur. Exemple :

\/
B
Fig. 9-74

pour les utilisateurs qui ont des difficultés a déplacer le joystick, définissez une valeur faible, inférieure ou égale a 40 %
par exemple, pour le paramétre Joystick Switch Threshold (Seuil de déclenchement du joystick) ;
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Fig. 9-75

Modification des configurations du fauteuil roulant

pour les utilisateurs présentant un défaut de contréle de la motricité fine ou sujets a des tremblements des
mains, définissez une valeur élevée, de 80 % par exemple, pour le paramétre Joystick Switch Threshold (Seuil de
déclenchement du joystick) afin d'éviter tout déclenchement non intentionnel.

Outil iOS

iPod = 10:37 % -
< Back Remote

Joystick
Neutral Window 10%
Joystick Throw 90%

Joystick Switch

Threshold 40%

i i i li»

a

Tremor dampening 35%

Fig. 9-76

(i Home
@ Functions

O User Preferences
= Chairlog

&> Modules

N, Actuator Motions
§ Trigeer Angles

20 Lighting

1. Ouvrez Modules (Modules) —> manipulateur souhaité.

2. Définissez le pourcentage souhaité.

Tremor Dampening (Atténuation des tremblements)

e Comnection View Hep
3 LAK-H16166775

I wcmasers
TDX SP2 ULM
o0

{ni Home
& Functions

O User Preferences
= Chairlog

> Modules

N, Actuator Motions
§ Trigger Angles

0 Lighting

L)

Power Module

REM 20

REM 4x¢

REM Siox

CRaxc

ACU 200

™

TRIACU

INSxc

GYR100

ACT400-1

X ToXsPZULM £ Reserto Dottt < Manage

A vwssiserrs
TDX SP2 ULM
Je)

REM 22

REM 4xx

REM 5x

R4

ACU 20

ol

TPIACY

INSxc

GYR100

ACT400-1

Outil pour PC

Toxsp2 UM £ Resetto Dot

Dispay Brightness 100%
Enable auto brghtness ot 'x
Enable Tap-Only Mode off x
Enable Glove Mode off x
Display handedness Right Handed
Tap Zone 2
usen e
User put Configuration Proportonal Jystick
Neutrl Window 5%
0%
Jor hThreshold 0%
Min 15%  Defadt 40%  Max 100%
sets
Tremor dampering, 3%
Joystick Rotaton Angle 0
Swap Joystck A Noswap
Leftlack Socket U1 Tip
InputType Short + Long Pres buton
Enable Input Type. on
Fallsafe mode off 'x

Fig. 9-77

Display Bightness
Enable auto brightness
Endble Tap-Only Mode
Enable Glove Mode
Display handedhess
Top Zone

UsERINUT

100%
off x
off x
off x

Right Honded

20

User Input Configuration

Neutral Window

Joystick Throw

Min 0%  Default 0%  Max 100%

Proportional Joystick
15%

90%

0%

=1+ 35%

Sets the amount is dampened as
Joystick Rotation Angle.
‘Swap Joystick Ads

CONTROL NpUTS OUTPUTS

No swap

Left Jack Socket 1) Tip
Input Type
Enable Input Type

Fail-safe mode

Fig. 9-78

Shrt + Long Press buton

o7

of [x

Utilisez ce parameétre pour réduire I'effet des tremblements de mains sur le joystick. Les valeurs basses conviennent aux
utilisateurs qui présentent des tremblements basse fréquence (lents). Les valeurs plus élevées conviennent aux utilisateurs
qui présentent des tremblements haute fréquence (rapides). La définition d'une valeur de 0 % pour ce paramétre désactive

|'atténuation des tremblements.

1606716-)
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9.12 Fagonnage du joystick

Utilisation de parametres

1.
2.

3.

Ouvrez Modules (Modules) —> module souhaité.

Outil iOS

User Input - Joystick Shaping

Forward 100% - +
Low Default High
10% 100% 100%

Sets how far the joy
quadrant to demant

ds o be deflected for the forward
ed

Reverse 100% —  +
Left 100% —  +
Right 100% — +

Go to Joystick Shaping Calibration

Fig. 9-79

Utilisation de I'écran de calibrage

1.
2.
3.

162

Ouvrez Modules (Modules) —> module souhaité.
Aller a User Input — Joystick Shaping (Interaction de l'utilisateur — fagonnage du joystick).

Outil iOS

Left 100% —

Fig. 9-81

Outil pour PC

3 LAK-H16166775 +

@

M wie L

1 Lacrsiserrs

7 TOXSP2ULM
o0

i
-

[

Home Power Module
Functions REM 21

User Preferences
REM 4

=/ Chairlog

REM 51

& Modules

CRaxc

N, Actuator Motions

ACU 20

=0 Lighting

Move the joystick as far as is
comfortable in each direction.

Move the joystick to start the
calibration.

Ok

Fig. 9-83

P

IN200

NS00

ACT200-1

ASL Switched

ASL proportional

[

TOXSPZULM &, Resetto Default S Manage

Specdometer and Odometer on Drive Screen

Fig. 9-80

Aller a User Input — Joystick Shaping (Interaction de I'utilisateur — fagonnage du joystick).
Réglez les parametres de chaque quadrant en fonction de la capacité et du confort de l'utilisateur.

Outil pour PC

£l [N View Help
 and Puff Calibration |
Joystick Shaping

LAK-H16166775
== C12H10A?BOLX-O:
00  Flesitle Navigaion @ w51

ar

C12H10A9B01%-03 &2 Resetio Default & Manage

Fig. 9-82

Sélectionnez Go to Joystick Shaping Calibration (aller au calibrage du fagonnage du joystick) (outil iOS).
Ouvrez Connection (Connexion) et sélectionnez Joystick Shaping (fagonnage du joystick) (outil pour PC).

Une fenétre contextuelle d'instruction s'affiche pour expliquer comment effectuer le calibrage.
Choisissez OK (OK) ou déviez le joystick pour lancer le calibrage.
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Utilisation de l'interface graphique

L'écran de calibrage comprend l'interface graphique dans la
partie supérieure de I'écran et l'interface des parameétres
dans la partie inférieure. Il y a trois boutons utilisateur
autour de I'écran.

e Sélectionnez Cancel (Annuler) a tout moment pour
quitter I'écran de calibrage sans enregistrer de
modifications.

e Sélectionnez Restart (redémarrez) a tout moment pour
réinitialiser I'écran de calibrage et afficher les valeurs
de configuration existantes.

e Sélectionnez Done (terminé) pour quitter I'écran de
calibrage et enregistrer les modifications.

L'interface graphique affiche le graphique sur quatre
quadrants. Les valeurs actuelles des parametres de
faconnage du joystick de chaque quadrant sont affichées
sous forme de barres grises.

i A titre indicatif, les points de 50 % et 100 % sont
indiqués. La valeur exacte de chaque barre s'affiche
dans l'interface des parameétres au-dessous du
graphique.

1. Demandez a l'utilisateur de dévier le joystick dans les
quatre directions.
L'utilisateur peut dévier le joystick dans n'importe
quelle direction et dans n'importe quel ordre, mais
uniqguement jusqu'a un point confortable et répétable.
La barre grise ® indique la valeur utilisée dans la
configuration actuelle.
La barre bleu foncé ® affiche la déviation en temps
réel. La barre bleu clair © indique la valeur maximale
atteinte dans le quadrant.

2. Si l'utilisateur est prét, le joystick doit étre en position
neutre.

3. Sélectionnez le bouton Done (Terminé) pour enregistrer
les valeurs et quitter I'écran de configuration.
Le bouton Done (Terminé) ne peut pas étre sélectionné
tant qu'une valeur au moins n'a pas été modifiée.

Utilisation de l'interface de paramétres

Modification des configurations du fauteuil roulant

iPod = 3:36 PM P4

Cancel Done

REM 4xx

Restart

Forward 77% ‘ - | +
Reverse 100% [ —

® Left 100% [ — | |

Right 82% | — | + |
Fig. 9-84

REM400

50%
/—100% /

Restart

Fig. 9-85

REM400

Restart

Fig. 9-86

Dans la partie inférieure de I'écran de calibrage, I'interface de paramétres affiche la valeur numérique exacte des parametres

des quatre quadrants. Chaque fois que le joystick est dévié, sa valeur est mise a jour dans l'interface des parametres.

Au démarrage du calibrage, tous les parameétres sont gris.

Pendant le calibrage, les points et les parameétres sont
automatiquement mis a jour pour afficher la valeur actuelle
et I'état de la déviation.

e gris : aucune modification de valeur
e bleu clair : valeur maximale
e bleu foncé : déviation active en temps réel

1606716-)

- [+
-+
-+
— T+
Fig. 9-87
@ Forward 58% @ — | +
Backward 100% = +
- | +
Right 35% - | +
Fig. 9-88
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Chaque fois que le joystick revient en position neutre,

. k ) T Forward 75% +
les points passent au bleu clair si la valeur est modifiée
. Backward 100% +
pendant le calibrage.
Left 100% | +
Right 58% | +
Fig. 9-89
Les parametres peuvent étre mis a jour manuellement et - . T+
indépendamment de l'interface graphique, a tout moment 1 .
dans I'écran de calibrage. Ceci est particulierement utile ‘
pour enregistrer ou régler des valeurs spécifiques. +
o A N N . Y gl +
1. Utilisez le contréle pas-a-pas du parameétre, situé a —
coté de chaque paramétre, pour régler la valeur. Fig. 9-90
9.13 Configuration du mode pause
Réglage d'un délai d'attente avant passage en mode pause
1. Ouvrez Functions (Fonctions) —> profil souhaité.
2.
Outil i0S Outil pour PC
iPod 23:02 (—) #
_‘ Gereral
1]
{Back  REM 400/500 D =5 et SR e
ves @)
General REM dux series
Profile Name REM400/50... v @O
Er Ve Scan ves @
Enable Profile Yes U Enter Navigation Instead of Function Wrap Ne
Profile User Input Enable Rest
v
REM 4xx series
Enable Function Wrap  Yes U Fig. 9-92
Enable Menu Scan No
Enter Navigation In- N
stead of Ewaction Wrap Q
@Timeout Enabled ) Yes Q
T
@ =4 Read o write
Fig. 9-91
Réglez le parameétre Rest Timeout Enabled (Délai de mise en pause activé)/Enable Rest (Activer pause) sur Yes (Oui).
164
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3.
4.

[—do

Modification des configurations du fauteuil roulant

Ouvrez User Preferences (Préférences de I'utilisateur).

Outil iOS Outil pour PC
iPod 23:02 x4
d Sleep and Rest Settings
1]
e Enable Sleep Timeout No
{ Back  User Preferences E
Sleep Timeout Duration smin = +
Sleep and Rest Settings Enable User Input Wakeup ves A8 )
Rest Timeout Duration @
Sleep Timeout . )
P 5min | — | + .
Duration Fig. 9-94

Enable User Input Yes
\Wake-up.Erom Sleep A/

Rest Timeout (

Quadrant Actions in Rest

Forward
Long Press > None
Reverse
Long Press > None
L ) e 1] N
@ - Read <o Write
Fig. 9-93

Réglez le paramétre Rest Timeout Duration (Durée du délai d'attente avant pause) sur la valeur souhaitée.

Si un systéme est configuré a la fois pour le délai d'attente avant navigation dans le menu et pour le délai d'attente
avant passage en pause, pensez a régler la durée du délai d'attente avant passage en pause sur une valeur plus
grande que celle du délai d'attente avant navigation dans le menu, sinon il ne sera pas possible de passer a la
navigation dans le menu.Par exemple, si le délai d'attente avant navigation dans le menu est réglé sur cing secondes
et que le délai d'attente avant passage en mode pause est réglé sur quatre secondes, le délai d'attente avant
passage en mode pause expirera en premier et le systeme ne passera jamais en mode navigation dans le menu.

Si le délai d'attente avant passage en mode navigation dans le menu est réglé sur cing secondes et que le délai
d'attente avant passage en mode pause est réglé sur six secondes, le délai d'attente avant passage en mode
navigation dans le menu expirera en premier et le systéme passera en mode navigation dans le menu au bout de
cing secondes. S'il n'y a pas d'autre activité pendant la durée définie pour le délai d'attente avant passage en mode
pause, c'est-a-dire pendant six secondes supplémentaires dans cet exemple, le systéeme passe en mode pause.

Configuration de la commande d'entrée pour passer en mode pause

Left Jack Socket (1) Tip - Port Settings

put Type Power Button

Laft Jack Socket (1) Ring - Port Settings

3

Fig. 9-95

Configurez un bouton a pression courte, connecté a la connexion en boucle de la prise jack gauche sur le REM400,
par exemple.

1. Ouvrez Modules (Modules) —> REM 4xx (REM 4xx).
2. Allez a Left Jack Socket (J1) Ring - Port Settings (Boucle de la prise jack gauche (J1) - Paramétres de port).
3. Allez a Input Type (Type d'interaction) et sélectionnez Button (Bouton).
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4.
Right Jack Socket (J2) Tip - Port Settings
Input Type Button v
Advanced
Momentary > None
z Short Press ) > None
Long Press > None
On Press > None
Right Jack Socket (J2) Ring - Port Settings
x ! e 1] -
© < Read o WVrite
Fig. 9-96
Allez a I'emplacement Short Press (Pression courte).
5.

Select
Always > Alw > Enter R
V: Menu Item ays (i s
Display Actions Select Menu Item ‘ ‘ Display Actions

Seating Select Menu ltem
Drive Toggle Navigation Menu
Control Outputs Enter Navigation Menu
Functions Exit Navigation Menu
Display Actions Toggle Rest
Lighting Enter Rest v
Connectivity Exit Rest
Safety Outputs Toggle REM 4xx Settings Menu
Display Reason for Toggle REM 4xx Screen Lock
Fig. 9-97 Fig. 9-98

Sélectionnez Display Actions (Actions d'affichage) —> Enter Rest (Passer en mode pause).
6. Sélectionnez Done (Terminé).

Configuration de la commande d'entrée pour quitter le mode pause

Configurez un bouton a pression longue, connecté a la connexion en boucle de la prise jack gauche sur le REM400,
par exemple.

Left Jack Secket (1) Tip - Port Settings

Input Type Power Button ~

Left Jack Secket (1) Ring - Port Settings

Input Type Button

Advanced

Momentary > Nane
Shart Press > e
On Press > rane
Fig. 9-99
1. Ouvrez Modules (Modules) —> REM 4xx (REM 4xx).
2. Allez a Left Jack Socket (J1) Ring - Port Settings (Boucle de la prise jack gauche (J1) - Paramétres de port).

3. Allez a Input Type (Type d'interaction) et sélectionnez Button (Bouton).
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Right Jack Socket (J2) Tip - Port Settings

Input Type

Momentary

Short Press

—w\éongpress

On Press

VvV |V | VvV

Button Vv

Advanced

None

None

None

None

Right Jack Socket (J2) Ring - Port Settings

]
@ ‘.’-. Read

Al
<o Write

Fig. 9-100

Allez a I'emplacement Long Press (Pression longue).

s > Select
v Menu Item
Display Actions Select Menu Item

Seating

Drive

Control Outputs
Functions
Display Actions
Lighting
Connectivity
Safety Outputs

Display Reason for

Fig. 9-101

Always > Exit Rest

Select Menu Item

Toggle Navigation Menu

Enter Navigation Menu

Exit Navigation Menu

Toggle Rest

Enter Rest

Exit Rest v
Toggle REM 4xx Settings Menu

Toggle REM 4xx Screen Lock

Fig. 9-102

Sélectionnez Display Actions (Actions d'affichage) —> Exit Rest (Quitter le mode pause).

6. Sélectionnez Done (Terminé).

9.14 Activer la navigation indirecte

En fonction du type de navigation indirecte devant étre activé pour ['utilisateur, différents paramétres principaux doivent

étre sélectionnés.
Types de navigation indirecte :

e Sélection de menu
e Analyse de menu

Parametre

Analyse de menu

Sélection de menu

Navigation type (Type de navigation)

Analyse de menu

Sélection de menu

Enable Menu Scan (Activez analyse
menu)

Activé

Eteint

Navigation Timeout Enabled (Délai de
navigation activé)

Activé/Désactivé

Activé/Désactivé

Pour I'outil i0S, seules les options Menu Scan (Analyse menu) et Navigation Timeout (Délai de navigation) sont disponibles

pour le moment.

Activation de Menu Scan (Analyse de menu) / Menu Select (Sélection de menu)

o

]l Les étapes 3 a 5 doivent étre exécutées pour chaque profil et fonction souhaités.
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2.
3.

vk

168

iOS - Outil

iPod & 08:33 3
]
- B
{ PACE 4 Drive REM400 =l
General
Profile Name Drive REM400

Enable Profile

Yes O

Profile User Input ~ REM 4xx series Vv

Yes O
Yes 0

Enable Function Wrap

E Enable Menu Scan™»

]
@ ‘;—. Read

Fig. 9-103

A
o Write

Ouvrez Functions (Fonctions) = profil souhaité.

Fle Comnection View Help
3 LAK-H16166775

b icrsiesrrs
TDX SP2 ULM
o0

i Home
@ Functions

O User Preferences
€] Chair Log

5 Chair Setup

2D Lighting

PC - Outil

™0 X TOXSP2ULM & Reset o Default S Manase ¥ e
Drive REM400
& Drive REM216 Profile Name Drive REM400
Enable Profile on [l
Rem216 Drve
Profle User iput REM dseres
Enable Function Wrap on [l

& Seating REM216

REM216 Seating Default On

Enables scanning the menu for this profile.

@ Drive REM400

REM400 Slow

REMA400 Slower

REMA400 Mecium

REMA00 Fast

REMA00 Faster

@ Seating REM400

REMA00Tilt

REM400 Recline

REMA400 LH Leg

Fig. 9-104

Configurez le paramétre Enable Menu Scan (Activer analyse menu) selon le tableau ci-dessus.

Ouvrez User Preferences (Préférences de I'utilisateur).

iOS - Outil

iPod = 08:35 34
|
= D0
{ PACE 4 User Preferences B

User Function Navigation

Number of Menu
Scan Cycles before
Idle

3 [ =1 +]

Scan Selection Disabled v

Navigation type Menu Scan v
Menu Scan
Menu Select

Default
Menu Select

Selects the type of navigation (menu scan or menu
select).

L]
@ < Read

Fig. 9-105

e 1) i
o Write

A vwsmeers
TDX SP2 ULM
o0

i Home
& Functions

O User Preferences.
€] ChairLog

%5 Chair Setup

=0 Lighting

x

PC - Outil

e O X TOXSP2ULM

User Preferences

Sleep Timeout Duration

off x

2, Resetto Detault S Mansge Y %

Endble Joystick Wokeup on M7
Locksermcs
Enable Lock on W7
Cyce Profles

Profile Change uses last used function

Restricted
Startup Function

Timeout for navigation entry

No Restrction

15t Function in 15t Profile

Menu Scan Rate: 405

Number of Menu Scan Cycles before Idle 3
Any Quadant
MenuSelect v

Default Menu Select Menu Scan
Selects the type of navigation (menu scan or menu select]. Menu Select
Navigation Entry First Profile
Navigation preference User Input
sermGs
ActivationTime 07s
User clock display mode 12 Hour

Fig. 9-106

Configurez le paramétre Navigation Type (Type de navigation) selon le tableau ci-dessus.
Définissez d'autres parametres de navigation indirecte selon les besoins de ['utilisateur.

Si le parameétre Enable Timeout for Navigation Entry (Activer délai d'entrée de navigation) est

réglé sur Yes (Oui)/On

(Marche), le paramétre Navigation Timeout Enabled (Délai de navigation activé) doit aussi étre réglé sur Yes (Oui)/On

(Marche) (voir étape 6).
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iOS - Outil PC - Outil
e Comcton Vet
G | A LAK-H16166775 +
enera @ ™ [0 X TOX SP2 ULM &, Resetto Default & Manage YW %
; 1 Lchistesrrs
Function User Input 00 TXsP2ulM
el Profile User Input & Home
a Drive REM216
o o @ Functions Drive Func lame. REM400 Slow
Navigation —_— Ep—— . i
Timeout Enabled A/ 2 o . Prfie User nput (RE.
= o &0 Seating REM216
s o
Audible Cue Function Identifi- 1 v EED REM216 Seating
er =1 thing 0%
@ Drive REM400 o
Forward REMA00 Slow 80%
100%
REM400 Sower
wevese
Max Forward 48% ‘ ¥ ‘ REMA400 Mecdium Max Reverse Speed 0%
o | —
Speed - REM400 ast v e 8%

REM400 Faster Rever

TuRN

Min Forward oi. [ —
Speed 15% :IZ

Forward Accel-

& Seating REM400 Tum Boost at Max Speed 200%

REMA0OTIlE MaxTum Speed 50 %

MinTum Speed 0%

REM400 Recline
Tum Acceleration 100 %

REM400 LH Leg Tom Deceleration 100 %

smsuTy

Fig. 9-107 Fig. 9-108

Ouvrez la fonction souhaitée dans le profil actuel.
7. Réglez le parameétre Navigation Timeout Enabled (Délai de navigation activé) sur Yes (Oui)/On (Marche).
a. Si les parameétres Enable Timeout for Navigation Entry (Activer délai d'entrée de navigation) et Navigation Timeout
Enabled (Délai de navigation activé) sont réglés sur No (Non)/Off (Arrét), programmez un interrupteur externe
pour passer en mode de navigation. Reportez-vous a la section 9.15.6 Configuration des commandes externes a
commutateurs, page 182

Autres parametres des préférences de I'utilisateur

e Comnection View Hep
3 LAK-H16166775 5

@ “dres Hwie @ % [ X Toxseum & Resetto Default & Manage o1

b Lacreiserss

TDX SP2ULM
[]e)

{nj Home
Sleep Timeout Duration 5 min

@ Functions Enable Joystick Wakeup on WY

0
O User Preferences [P

E] ChairLog Enable Lock -
5 Chair Setup

0 Lighting

®

Crte s

PrfleCrange UsesLst Used Fnction

®

©

©

i ®

Sonelocton ®
®

Number of Menu Scan Cycles Before ldle

hange Whilst Driving.

sermGs

Fig. 9-109

® Navigation Entry (Entrée de navigation) : définit le point d'entrée du menu.

Navigation Type (Type de navigation) : sélectionne le type de navigation.

Navigation Menu View (Vue du menu navigation) : Sélectionne la vue de navigation (liste ou grille).

© Enable Timeout for Navigation Entry (Activer délai d'entrée de navigation) : Détermine si le systéme LiNX,
en conjonction avec le parameétre Navigation Timeout Enabled (Délai de navigation activé) d'une fonction,
passera en mode navigation au terme du délai. Les deux parametres doivent étre réglés sur Marche pour

que la fonction donnée expire.

© Timeout for Navigation Entry (Délai d'entrée de navigation) : Définit la durée d'inactivité qui doit s'écouler
avant que le systéme passe en mode navigation.

Le délai de navigation est indiqué par le symbole d'un anneau sur l'affichage du manipulateur. Si le parametre
Timeout for Navigation Entry (Délai d'entrée de navigation) est réglé sur une valeur tres faible, l'indicateur de
délai n'est pas affiché.

® Navigation Preference (Préférence de navigation) : définit la préférence entre la navigation avec interface tactile
et la navigation avec entrée utilisateur. Si I'entrée de I'utilisateur est sélectionnée, la sélection en cours est
affichée en surbrillance.
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® Scan Selection (Sélection analyse) : configure les quadrants d'entrée principale pouvant étre utilisés pour
faire des sélections dans Menu Scan (Analyse menu).

@) Scan Selection Interval (Intervalle de sélection d'analyse) : Définit le délai accordé pour faire une sélection
aprés l'affichage de chaque option de menu pendant Menu Scan (Analyse menu).

G) Number of Menu Scan Cycles before Idle (Nombre de cycles d'analyses de menu avant veille) : nombre
d'itérations du menu avant le passage en veille, en supposant que I'utilisateur ne fasse aucune sélection, pour
Menu Scan (Analyse menu) uniquement.

9.15 Configuration de I'Entrée/Sortie des commandes (ES des commandes)

9.15.1 Configuration de I'E/S des commandes (Outil iOS)

Pour des informations détaillées sur les ES de commandes, reportez-vous a 5.2.4 Vue d'ensemble des entrées/sorties de
commande (ES commandes), page 87.

Sélectionnez et configurez I'entrée de commande

1.

170

Dans |'écran Home (Accueil), faites défiler vers le bas
et appuyez sur Modules.

Sélectionnez le module auquel votre entrée de
commande systéme est connectée.

Par exemple, si un contacteur est connecté a l'une des
broches Cl sur module d'alimentation, sélectionnez
Power Module (Module d'alimentation). Si vous
souhaitez utiliser I'un des boutons multifonction sur
REMA400, sélectionnez REM 4xx.

Faites défiler jusqu'a Port Settings (Paramétres de

port) pour l'entrée de commande.

Par exemple, si vous souhaitez ajouter un

bouton d'alimentation a la prise jack gauche sur un
REMA400, faites défiler jusqu'a Left Jack Socket (J1)

Tip — Port Settings (Embout prise jack gauche (J1)
— Parameétres de port).

iPod = =

Close

Modules

Actuator M

Trigger Angles

User Preferences

Lighting

iPod &

¢ Back
Power Modul
REM 1xx
REM 2xx
REM 4xx
REM 5xx
CR 4xx
ACU 2xx
TPI

IN 500

iPod &

< Back

2:46 PM - 4
ik}
%
otions
Fig. 9-110
11:34 AM
d
Modules =
le
Fig. 9-111
11:06 AM -
o
Power Module E

Control Input 1 - Port Settings

Input Type

Not Connected v

Advanced

Control Input 2 - Port Settings

Input Type

Not Connected v

Advanced

Control Input 3 - Port Settings

Input Type

Not Connected v

Advanced

Control Input/Output - Port Settings

Fig. 9-112
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Dans l'onglet Port Settings (Paramétres de port)
appuyez sur Input Type (Type d'entrée) pour exposer
les types d'entrée disponibles.

Les types d'entrée different en fonction du module et
de votre niveau de clé LiINX Access. Les types d'entrées
possibles sont une ou plusieurs des suivantes :

¢ Not Connected (Non connecté)

e 10-Way Switch (Commutateur 10 voies)
¢ Resistor Bands (Bandes de résistance)

e Button (Bouton)

e Power Button (Bouton d’alimentation)
¢ Function Key (Touche de fonction)

Appuyez sur l'un des types d'entrée affichés pour
exposer la fente d'ES de commande correspondante.

e Si 10-Way Switch (Commutateur 10 voies)
est sélectionné, dix fentes nommées Switch 1
(Commutateur 1) a Switch 10 (Commutateur 10)
sont affichées.

¢ Si Resistor Bands (Bandes de résistance) est
sélectionné, dix fentes nommées Band 1 (Bande 1)
a Band 10 (Bande 10) sont affichées.

¢ Si Button (Bouton) est sélectionné, quatre fentes
(types de bouton) sont affichées : Momentary
(Momentané), Short Press (Appui court), Long
Press (Appui long) et On Press (Appui Marche).

e Si Power Button (Bouton d'alimentation) ou
Function Key (Touche de fonction) est sélectionné,
aucune fente n'est affichée et aucune autre action
n'est requise.

Sélectionnez et appuyez sur la fente souhaitée pour
commencer a affecter une sortie de commande systeme
et une action a l'entrée de commande sélectionnée.
Pour plus d'informations sur les icones de

fentes, reportez-vous a 5.2.4 Vue d'ensemble des
entrées/sorties de commande (ES commandes), page
87.

Affectation de la sortie de commande systéme et de I'action

1606716-)
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iPod = 11:06 AM -
< Back Power Module £

Linput 1 - Port Settings

Input Type >ot ected Vv

nnected
Button
witch

Bands

nction Key
Default
Not Connected
Sets the type of input device connected to this
control input
Advanced
Fig. 9-113
iPod = 11:07 AM -
< Back Power Module =
Control Input 1 - Port Settings
Input Type 10-Way Switch v

Not Connected
Button

10-Way Switch
Resistor Bands
Function Key

ault
nnected

Sets { {'device connected to this
contre

Advanced

Switch 1 > None
Fig. 9-114
iPod = 11:07 AM -
{ Back Power Module =]

Control Input 1 - Port Settings

Input Type 10-Way Switch v
Advanced
Switch 1 None
Switch 2 None
Switch 3 one
Switch 4
Switch 5
Switch 6

None

Switch 7 None

 V V VIV

Quiitch 8

Nana

Fig. 9-115
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7.

9.

Appuyez sur l'une des sorties de commande systeme
disponibles affichées.

e Seating (Assise)

e Drive (Conduite)

e Control Outputs (Sorties de commande)
¢ Functions (Fonctions)

¢ Navigation

e Lighting (Feux)

e Horn (Klaxon)

e Connectivity (Connectivité)

Explorez les choix qui suivent pour décrire |'action de
la sortie de commande systeme. Notez que la sortie
de commande systéeme peut avoir un ou deux choix a
explorer.

Lorsque vous avez terminé, appuyez sur Done
(Terminé) (en haut a droite). Le récapitulatif des choix
s'affiche dans la fente de la sortie.

iPod &

iPod = 9:50 AM

10:06 AM (-

Cancel Control Input 1 - Swi... Done

[N  Output1 | Momentary \

None

Seating

Drive

Control Outputs v
Functions

Navigation

Lighting

Horn

Connectivity

Fig. 9-116

- iPod =

10:07 AM

Cancel Control Input 1 - Swi... Done

[Coutvo\ M Output 1 Momentary J

Cancel Control Input 1 - Swi... Done

Control Out Output 1 Iiwm

Output 1 v Momentary v
Output 2 Latch On

Output 3 Latch Off

Output 4 Toggle

Output 5

Output 6

Output 7

Output 8

Fig. 9-117 Fig. 9-118
iPod = 10:07 AM = iPod & 11:26 AM -
Cancel Control Input 1 - Swic.. f;neB D
{ Back Power Module =

Control Out. Output 1 Momentary

Fig. 9-119

9.15.2 Configuration de I'E/S des commandes (Outil pour PC)

Control Input 1 -

Port Settings

Input Type 10-Way Switch v
chvanced
Switch 1
Switch 2 > None
Switch 3 > None
Switch 4 > None
Switch 5 > None
Switch 6 > None
Switch 7 > None
N
Fig. 9-120

Pour des informations détaillées sur les ES de commandes, reportez-vous a 5.2.4 Vue d'ensemble des entrées/sorties de
commande (ES commandes), page 87.

172
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Sélectionnez et configurez I'entrée de commande

Fie Connection View Help
3 LAK-H16166775 i

© “dRread W wiite TDX-SP2_EXPAND.T. (&
A weesrrs
TDX SP2ULM
oO
{4 Home Power Module

& Functions

0 user

Chair Log

i (B) |

Actuator Motions

z

Trigger Angles

-

Lighting

VVVVVVVVYVYV

None
None
None
None
None
None
None
None
None
None

GYR100

ACT 400

ASL Switched

ASL Proportional

1. Ouvrez Modules dans la premiére barre latérale de navigation ®.

2. Dans la barre latérale Modules ®), sélectionnez le module auquel votre entrée de commande systéme est connectée.
Par exemple, si un contacteur est connecté a l'une des broches Cl sur module d'alimentation, sélectionnez Power
Module (Module d'alimentation). Si vous souhaitez utiliser I'un des boutons multifonction sur REM400, sélectionnez
REM 4xx.

3. Faites défiler jusqu'a Port Settings (Parameétres de port) © pour I'entrée de commande que vous voulez configurer.
Par exemple, si vous souhaitez ajouter un bouton d'alimentation a la prise jack gauche sur un REMA400, faites défiler
jusqu'a Left Jack Socket (J1) Tip — Port Settings (Embout prise jack gauche (J1) — Parameétres de port).

4. Sous Port Settings (Paramétres de port) cliquez sur Input Type (Type d'entrée) © pour exposer les types d'entrée
possibles.
Les types d'entrée different en fonction du module et de votre niveau de clé LINX Access. Les types d'entrées
possibles sont une ou plusieurs des suivantes :

* Not Connected (Non connecté)

e 10-Way Switch (Commutateur 10 voies)
¢ Resistor Bands (Bandes de résistance)

e Button (Bouton)

e Power Button (Bouton d’alimentation)
¢ Function Key (Touche de fonction)

5. Cliquez sur I'un des types d'entrée affichés ® pour exposer la fente d'ES de commande correspondante.

e Si 10-Way Switch (Commutateur 10 voies) est sélectionné, dix fentes nommées Switch 1 (Commutateur 1) a
Switch 10 (Commutateur 10) sont affichées.

¢ Si Resistor Bands (Bandes de résistance) est sélectionné, dix fentes nommées Band 1 (Bande 1) a Band
10 (Bande 10) sont affichées.

¢ Sj Button (Bouton) est sélectionné, quatre fentes (types de bouton) sont affichées : Momentary (Momentané),
Short Press (Appui court), Long Press (Appui long) et On Press (Appui Marche).

e Si Power Button (Bouton d'alimentation) ou Function Key (Touche de fonction) est sélectionné, aucune fente
n'est affichée et aucune autre action n'est requise.

6. Sélectionnez et cliquez sur la fente ® souhaitée pour commencer a affecter une sortie et une action a l'entrée de
commande sélectionnée.
Pour plus d'informations sur les icones de fentes, reportez-vous a 5.2.4 Vue d'ensemble des entrées/sorties de
commande (ES commandes), page 87.
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Affectation de la sortie et de I'action

Switch 1

>

©

Seating =4 v > Tilt
Drive

Control Outputs

Functions

Navigation

Lighting

Hom

Connectivity

,,,,,,,,

Fig. 9-122

H) @

> Extend

7. La sortie et I'action sont configurées a partir d'un ou plusieurs menus déroulants affichés dans la fente des ES de

commandes.

Cliquez sur le premier menu déroulant (complétement a gauche) @ pour exposer les sorties disponibles.

e Seating (Assise)
e Drive (Conduite)

e Control Outputs (Sorties de commande)

¢ Functions (Fonctions)

¢ Navigation

¢ Lighting (Feux)

e Horn (Klaxon)

e Connectivity (Connectivité)

8. Lorsque la sortie est sélectionnée, un ou deux autres menus déroulants & et (D sont exposés. En vous déplacant de
gauche a droite, ouvrez chaque menu et sélectionnez I'action appropriée pour la sortie.
Notez que la sortie peut avoir un ou deux menus a explorer.

9.15.3 Configuration du bouton d'alimentation externe

Dans cet exemple, un bouton externe est configuré pour étre utilisé en tant que bouton d'alimentation. Le bouton externe
est connecté a la prise jack du module de commande (IN500).

Outil i0OS

1. Dans I'écran Home (Accueil), faites défiler vers le bas

et appuyez sur Modules.

2. Sélectionnez le module IN 500.

174

iPod = - 2:46 PM %
0
Close _ £
Modules
Actuator Motions
Trigger Angles
User Preferences
Lighting
Fig. 9-123
iPod = 11:34 AM = 4
J
I
{ Back Modules El
Power Module
REM 1xx
REM 2xx
REM 4xx
REM 5xx
CR 4xx
ACU 2xx
TPI
IN 500
Fig. 9-124
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3. Faites défiler jusqu'a Jack Socket Tip — Port Settings
(Embout prise jack — Paramétres de port) et appuyez
sur Input Type (Type d'entrée).

4. Appuyez sur Power Button (Bouton d'alimentation).

iPod &

< Back

Modification des configurations du fauteuil roulant

iPod & ¢ 3:45PM

< Back IN 500

Jack Socket Tip - Port Settings

Input Type Not Connected
Not Connected

Button

Power Button

10-Way Switch

Resistor Bands

Function Key

Default
Not Connected

Sets the type of input device connected to this
control input.

Advanced
Fig. 9-125

3:46 PM -

0O

IN 500 B

Jack Socket Tip - Port Settings

Input Type Power Button v

Not Connected
Button

Power Button
10-Way Switch
Resistor Bands
Function Key

Default
Not Connected

Sets the type of input device connected to this
control input.

Advanced

Fig. 9-126

La configuration est terminée. Aucune configuration supplémentaire n'est nécessaire.

Outil PC

1. Ouvrez Modules = IN 500.

2. Faites défiler jusqu'a Jack Socket Tip (Embout prise
jack).

3. Réglez Input Type (Type d'entrée) sur Power Button
(Bouton d'alimentation).

S Pour plus d'informations sur les autres parametres, tels que Input Port Debounce (Anti-rebond du port d'entrée),

0O TOXSP2UM

Fig. 9-127

1 reportez-vous a 9.15.2 Configuration de I'E/S des commandes (Outil pour PC), page172

9.15.4 Configuration des clics de souris

vvivv

Dans cet exemple, un contacteur est configuré pour effectuer un double clic gauche de souris. Le contacteur est connecté a

la prise jack gauche du REM400.

1606716-)
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Outil iOS

Sélectionnez et configurez I'entrée

1. Dans I'écran Home (Accueil), faites défiler vers le bas Pod = 2146 oM -
et appuyez sur Modules. o
Close %
Modules

Actuator Motions

Trigger Angles

User Preferences
Lighting
Fig. 9-128
2. Sélectionnez le module REM 4xx. Pod = 11:34 AM -
&
{ Back Modules =

Power Module
REM 1xx

REM 2xx

REM 4xx

REM 5xx

CR 4xx

ACU 2xx

TPI

IN 500
Fig. 9-129
3. Faites défiler jusqu'a Left Jack Socket (J1) Tip — Port ipod = s:34pM -

Settings (Embout prise jack gauche (J1) — Paramétres D
de port) et appuyez sur Input Type (Type d'entrée). < Back R4S =

Left Jack Socket (J1) Tip - Port Settings

Input Type Not Connected v

Advanced

) Ring - Port Settings
Not Connected

Advanced

ack Socket (J2) Tip - Port Settings

Input Type Not Connected v

Advanced

Right Jack Socket (J2) Ring - Port Settings

Fig. 9-130
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4. Appuyez sur le Button (Bouton).
5. Appuyez sur Momentary (Momentané).

Affectation de la sortie

6. Appuyez sur Connectivity (Connectivité).

7. Appuyez sur Mouse Left Click (Clic gauche de la souris).

1606716-)

iPod & -

{ Back

Modification des configurations du fauteuil roulant

3:34PM (—) #

O

REM 4xx

[l

Left Jack Socket (J1) Tip - Port Settings

Input Type

Momentary
Short Press
Long Press

On Press

Left Jack Socket (J1) Ring - Port Settin

Button

Advanced

V|V Vv

Input Type

Not Connectel

Advanced

Fig. 9-131

iPod = 4:06 PM -

Cancel Left Jack Socket (J1... Done

Mouse Direc. Up

None
Seating
Drive

Control Outputs

Connectivity

Fig. 9-132

iPod & 4:07 PM L1

Cancel Left Jack Socket (J1... Done

Connectivity VSNSRI Momentary

Mouse Direction

Mouse Left Click
Mouse Middle Cli

Mouse Right

Fig. 9-133
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8. Appuyez sur Double. Pod = s07om -

Cancel Left Jack Socket (J1... Done

Connectivity Double

Momentary

Single
Double v
Toggle
Fig. 9-134
iPod & 4:07 PM -

9. Appuyez sur Done (Terminé). .
Cancel Left Jack Socket (JKJDon,e,\,

Connectivity | Mouse Left Double

Fig. 9-135
La configuration est terminée. Aucune configuration supplémentaire n'est nécessaire.
Outil PC
1. Ouvrez Modules - REM 4xx.
2. Faites défiler jusqu'a Input Type (Type d'entrée) de Left -
Jack Socket (J1) Tip (Embout prise jack gauche (J1)).
Fig. 9-136

3. Choisissez Input Type (Type d'entrée).
Les options possibles sont les suivantes :

* Not Connected (Non connecté)
e Button (Bouton)
e Power Button (Bouton d’alimentation)

4. Cliquez sur Button (Bouton) pour exposer les fentes
E/S de commande.

5. Choisissez I'option Momentary (Momentané).

6. Réglez les menus déroulants affichés sur Connectivity
(Connectivité) - Mouse Left Click (Clic gauche de la
souris) - Double.

i Pour plus d'informations sur les autres parametres, tels que Input Port Debounce (Anti-rebond du port d'entrée),
reportez-vous a 9.15.2 Configuration de I'E/S des commandes (Outil pour PC), page172

9.15.5 Configuration des commutateurs a bascule

Les commutateurs a bascule avant gauche et a bascule droite ont une configuration par défaut qui peut étre
modifiée.

i
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Dans cet exemple, le commutateur a bascule gauche du REM400 est configuré pour contrdler la broche de sortie 3
sur le module de sortie (OUT500). Tant que le commutateur a bascule gauche est poussé vers l'avant, la broche 3 du

module de sortie est active.

Outil i0S

Sélectionnez et configurez I'entrée

1.

2.

Dans I'écran Home (Accueil), faites défiler vers le bas

et appuyez sur Modules.

Sélectionnez le module REM 4xx.

Faites défiler jusqu'a Left Toggle Forward — Port
Settings (Commutateur a bascule avant gauche —
Parametres de port) et appuyez sur Input Type (Type
d'interaction de I'utilisateur).

1606716-)

Modification des configurations du fauteuil roulant

iPod & - 2:46 PM -4
Close %
Modules
Actuator Motions
Trigger Angles
User Preferences
Lighting

Fig. 9-137
iPod & 11:34 AM (- 4
o
.
{ Back Modules =

Power Module
REM 1xx

REM 2xx
REM 4xx
REM 5xx

CR 4xx

ACU 2xx

TPI

IN 500
Fig. 9-138

iPod = 3:52PM (-

O

< Back REM 4xx =

Left Toggle Forward - Port Settings

Input Type Not Connected v

Advanced

Not Connected v

Advanced

loggle Forward - Port Settings

Input Type Not Connected v

Advanced

Right Toggle Back - Port Settings

Fig. 9-139
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4. Appuyez sur le Button (Bouton). iPod = 3:52PM -
5. Appuyez sur Momentary (Momentané). D
{ Back REM 4xx =

Left Toggle Forward - Port Settings

Input Type Button

Advanced
Momentary None
Short Press

>
>
Long Press >
>

On Press

one

Left Toggle Back - Port Settings

Input Type Not Connectel

Advanced
Fig. 9-140
Affectation de la sortie

6. Appuyez sur Control Outputs (Sorties de commande). pod = a0 P -

Cancel Left Toggle Forward... Done

[CONUSKCO  Output1 | Momentary

None
Seating

Drive

Control Outputs v
Functions

Navigation

Lighting

Horn

Connectivity

Fig. 9-141
7. Appuyez sur OUT 3 (SORTIE 3). Pod = 340 PM =

Cancel Left Toggle Forward... Done

Output 1

Output 2

Output 3 v
Output 4
Output 5
Output 6
Output 7

Output 8

Fig. 9-142
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Modification des configurations du fauteuil roulant

8. Appuyez sur Momentary (Momentané). ipod = 3:40 P -

Cancel Left Toggle Forward... Done

Control Out... | Output3  [VEIEHIENY

Momentary v
Latch On
Latch Off
Toggle
Fig. 9-143
9. Appuyez sur Done (Terminé). Pod = 3:40pM -
Cancel Left Toggle Fomar@
Fig. 9-144
Outil PC
1. Ouvrez Modules - REM 4xx.
2. Faites défiler jusqu'a Input Type (Type d'entrée) de
Left Toggle Back (Basculement arriére gauche).
Fig. 9-145
3. Choisissez Input Type (Type d'entrée).

4. Cliquez sur Button (Bouton) pour exposer les fentes

Les options possibles sont les suivantes :

¢ Not Connected (Non connecté)
e Button (Bouton)
e Power Button (Bouton d’alimentation)

E/S de commande.

Fig. 9-146
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5.

6.

o

1l

Choisissez I'option Momentary (Momentané).

Réglez les menus déroulants affichés sur Control
Outputs (Sorties de commande) - Output 3 (Sortie 3)
- Momentary (Momentané).

Fig. 9-147

Pour plus d'informations sur les autres parametres, tels que Input Port Debounce (Anti-rebond du port d'entrée),
reportez-vous a ou 9.15.2 Configuration de I'E/S des commandes (Outil pour PC), page172

9.15.6 Configuration des commandes externes a commutateurs

i

La bascule gauche prise jack (J1) a une configuration par défaut qui peut étre modifiée.

Dans cet exemple, une commande a commutateur 10 voies connecté a la prise jack du DLX-REM400 est configuré.

1.
2.

182

Ouvrez Modules —> REM 4xx.

Faites défiler jusqu'a Input Type (Type d'entrée) de Left
Jack Socket (J1) Ring (Bague prise jack gauche (J1)).

Choisissez Input Type (Type d'entrée).
Les options possibles sont les suivantes :

* Not Connected (Non connecté)
e Button (Bouton)
¢ 10-Way Switch (Commutateur 10 voies)

Cliquez sur 10-Way Switch (Commutateur 10 voies)
pour exposer les fentes d'E/S de commande Switch 1
(Commutateur 1) a Switch 10 (Commutateur 10).
Choisissez une fente.

Fig. 9-148

Fig. 9-149

1) () (5) (1) (9)
ORORORORD

Fig. 9-150 Bandes sur commande a commutateur 10 voies
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5. Cliquez sur le premier menu déroulant (completement
a gauche) pour exposer les sorties disponibles.
Les options possibles sont les suivantes :

e Seating (Assise)

¢ Drive (Conduite)

e Control Outputs (Sorties de commande)
¢ Functions (Fonctions)

e Navigation

¢ Lighting (Feux)

¢ Horn (Klaxon)

e Connectivity (Connectivité) -

) ) o Fig. 9-151
Pour plus d'informations sur les sorties disponibles,
reportez-vous a 5.2.4 Vue d'ensemble des
entrées/sorties de commande (ES commandes), page
87.

6. Aprés avoir sélectionné une sortie, un ou deux autres
menus déroulants apparaissent. En vous déplagant de
gauche a droite, ouvrez chaque menu et sélectionnez
I'action appropriée pour la sortie.

Fig. 9-152

Fig. 9-153

Autres parametres

S Pour plus d'informations sur les autres parametres, tels que Input Port Debounce (Anti-rebond du port d'entrée),
reportez-vous a 9.15.2 Configuration de I'E/S des commandes (Outil pour PC), page172

9.15.7 Programmation des boutons multifonction
Dans cet exemple, le bouton multifonction 1 est configuré pour activer les feux de position.

1. Ouvrez Modules - REM 4xx.
2. Faites défiler jusqu'a Input Type (Type d'entrée) du

Multipurpose Button 1 (Bouton multifonction 1). |27 _

Fig. 9-154
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3. Choisissez I'option Momentary (Momentané).

vvivy

Fig. 9-155

4. Réglez les menus déroulants affichés sur Lighting (Feux)
- Position Lights (Feux de position) - On (Allumés).

i Pour plus d'informations sur les autres parametres tels que Stop Driving and Seating (Arréter conduite et assise),
reportez-vous a 9.15.2 Configuration de I'E/S des commandes (Outil pour PC), page172

9.16 E/S conditionnelle des commandes

Le systeme LiNX prend désormais en charge I'E/S conditionnelle des commandes, en étendant le modéle actuel qui repose
sur la regle du toujours, dans lequel une action de sortie unique est toujours activée en réponse a une action d'entrée
unique. Avec l'introduction de I'E/S conditionnelle des commandes, vous pouvez désormais créer les régles suivantes :

e Plusieurs régles toujours : une ou plusieurs sorties sont toujours activées a partir d'une seule entrée,

e Des régles conditionnelles : une ou plusieurs sorties sont activées a partir d'une entrée unique si des conditions
spécifiques sont remplies,

¢ Des regles conditionnelles/sinon : une sortie est activée a partir d'une entrée unique si une condition spécifique est
vraie, sinon une autre sortie est activée si la méme condition spécifique est fausse.

L'E/S conditionnelle présente un double avantage. Tout d'abord, une seule entrée peut désormais activer plusieurs sorties.
Ensuite, les entrées de commande peuvent étre surchargées. Il y a surcharge lorsqu'une seule entrée peut avoir plusieurs
utilisations, chacune dépendant de conditions spécifiques. Cela signifie qu'une entrée peut étre utilisée pour activer une
sortie si le systeme est dans un certain état ou une certaine fonction, puis activer une sortie différente si le systeme est
dans un autre état ou une autre fonction. Par exemple, un contacteur utilisé pour arréter une fauteuil roulant pendant la
conduite peut également étre utilisé pour prolonger un mouvement d'assise pendant une fonction d'assise.

Création de regles

Control Input 1 - Port Settings Control Input 1 - Port Settings

Input Type Button v Input Type 10-Way Switch v
Advanced Advanced
{ Momentary > None J [ Switch 1 > None j
Short Press > None Switch 2 > None
Long Press > None Switch 3 > None
On Press > None Switch 4 > None
Fig. 9-156

Toutes les régles sont définies a partir d'un emplacement d'E/S des commandes d'une commande d'entrée, telle que
I'emplacement d'E/S des commandes Momentané pour le cas ou le type d'interaction est réglé sur I'emplacement d'E/S des
commandes du bouton ou de l'interrupteur 1 pour le type d'interaction réglé sur l'interrupteur 10 voies.

Il faut tout d'abord configurer une commande d'entrée, voir 9.15 Configuration de I'Entrée/Sortie des commandes (ES
des commandes), page 17Q

Pour créer une regle d'entrée, assignez des conditions et des sorties ou seulement des sorties.
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Affectation de condition et de sortie avec I'outil i0S

1. Sélectionnez I'emplacement de I'E/S des commandes ipod = 1014 AM -
souhaité pour afficher le bouton Add Rule (Ajouter o
la régle) ¢ Modules Power Module B

Control Input 1 - Port Settings

Input Type Button v
Advanced
> None
> None
Long Pr& > None
On Press > None
Control Input 2 - Port Settings
Input Type Button Vv
Fig. 9-157
2. Pour affecter une condition a la regle, sélectionnez le Pod = 1014 AM -
bouton Add Rule (Ajouter une régle). D N
La liste des conditions s'affiche. (Rl et D =
Control Input 1 - Port Settings
Input Type Button Vv
Advanced
Momentary ", dd Rule
Sets the action to be per] e the switch is
activated.
Short Press None
Long Press > None
On Press > None
Fig. 9-158
3. Sélectionnez la condition souhaitée. Pod = 10:15 AM -
Le bouton de condition ® affiche le choix. Cancel Control Input 1 - Mo...
4. Pour affecter une sortie a la régle, sélectionnez le System is elect
gle, > | Sk

bouton de sortie ®.
La liste des sorties s'affiche.

(8]

Always

Chair is Driving
Seating is in Motion
System is in Navigation Menu

Systemis i ”

Delete

Fig. 9-159
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5.

6.

186

Sélectionnez la sortie souhaitée.

Si des listes de sorties supplémentaires s'affichent,
parcourez les options présentées.

Sélectionnez les sorties souhaitées.

Sélectionnez Done (Terminé).
Le récapitulatif de la regle s'affiche dans I'emplacement

d'E/S des commandes

iPod = 10:15 AM (—

Cancel Control Input 1 - Mo...
System is > Select
in Rest Action

Seating

Drive

Control Outputs
Functions
Display Actions
Lighting

Horn
Connectivity

Safety Outputs

Fig. 9-160

iPod & 10:15 AM (-

Cancel Control Input1-Mo... Done
System is It
Tilt (\

Recline

Elevate
Left Leg
Right Leg
Both Legs

Recline and Legs

Anterior Tilt
Fig. 9-161
iPod = 10:15 AM (—

Cancel Control Input 1 - Mo...

System is
in Rest

Seating
Extend
Retract
Latched Ex
Latched Retrac!
Toggle

Toggle Latched

Fig. 9-162
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Il est facile de passer de l'affichage de la liste des conditions a I'affichage de la liste des sorties et vice-versa, a l'aide

iPod ¥

11:26 AM -

Cancel Control Input 1 - Mo...

w’ > Select Output

ng is in Motion
System is in Navigation Menu
System is in Rest v

Active Function is

Modification des configurations du fauteuil roulant

iPod ¥

Cancel Control Input 1 - Mo...

System is
Seating e
Drive
Functions

Display Actions
Lighting

Horn
Connectivity
Safety Outputs

Display Reason for

Fig. 9-163

du bouton de condition ® et du bouton de sortie ®.

Affectation directe de la sortie uniquement avec I'outil i0OS

Les sorties sont sélectionnées dans la liste de sorties. Si aucune régle n'a encore été définie, la liste de sortie peut étre

11:26 AM -

immédiatement ouverte en sélectionnant la zone sur le cété droit de I'emplacement d'E/S des commandes.

=

iPod &

0O

{ Modules Power Module B

Control Input 1 - Port Settings

Input Type Button v
Advanced
Momentary None
Short Press None
Long Press None
On Press > None
Control Input 2 - Port Settings
Input Type Button v

souhaitée.

ukhw

11:07 AM -

4

iPod = 11:07 AM

Cancel Control Input 1 - Mo...
> Select
Action

Seating t‘,

Always

Drive

Control ¢
Functiq
Display Actions
Lighting

Horn
Connectivity

Safety Outputs

4

iPod = 11:07 AM (C 24

Cancel Control Input1 - Mo... Done

iPod = 11:07 AM (- 4

Always > Always > r m
{ Seating Extend ] { Seating ‘ Tilt

Tilt f’ Extend

Recline Retract

Elevate Latche

Left Latcl

Right Leg Toggle

Both Legs Toggle Latched

Recline and Legs

Anterior Tilt

Fig. 9-164

Si des listes de sorties supplémentaires s'affichent, parcourez les options présentées.
Sélectionnez les sorties souhaitées.
Sélectionnez Done (Terminé).

Le récapitulatif de la régle s'affiche dans I'emplacement d'E/S des commandes

Affectation indirecte de la sortie uniquement avec l'outil iOS

Si une régle existe déja, d'autres sorties peuvent étre ajoutées.

1606716-)

Sélectionnez la zone sur le coté droit de I'emplacement d'E/S des commandes souhaité.
2. Assurez-vous que le bouton Select Output (Sélectionner la sortie) est mis en surbrillance et sélectionnez la sortie
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NouhkwnNpeE

iPod & 11:23 AM

O

{ Modules Power Module

(i

Control Input 1 - Port Settings
Input Type Button Vv

Advanced

> Tilt
Extend

Mommry

Short > None
Long Pr G > None
On Press > None
Control Input 2 - Port Settings

Input Type Button v

iPod = 11:23 AM (- # iPod = 11:23 AM (—)
D Cancel Control Input 1 - Mo...
<{ Modules Power Module B —
elec
Control Input 1 - Port Settings
Input Type Button Vv Always v
Advanced Chair is Driving
Momentary d Rule Seating is in Motion
Tilt System is in Navigation Menu
e Extend
System is in Rest
Sets the action to be pg £ the switch is
activated Active Function is
Long Press > None
Fig. 9-165

Le récapitulatif de la régle s'affiche dans I'emplacement d'E/S des commandes

Affectation de condition et de sortie avec I'outil pour PC

188

2 LAK-H16166775 +
d o wiite ™ 0O X TOXSP2ULM &, Resetto Default & Manage T %
d vrenerrs
DX SP2ULM
o0
G Home Pover Modkle
Veer Compensation 0%
- Functions I
Rght vert on W/
O User references
REM o Left Invert on I/
= Chairlog -
. Suap on
o Mo R POWER MODULE - L0AD COMPENSATION
< [T TETD Motor Resistance sma
_ AUz Load Compensation Percentage 0%
=0 Lighting
o conmmoLneur 3 -por sermmcs
nput Type Button
IN200 Advanced
IN500 Momentary.
ActveFun.. | > Dive (A)
ACT2001 LX)
> [orve > Toggle Rev. @
ASL Switched Short Press.
ASL Proportional Long Press.
OnPress
ioc
oputType 10Way Switch
Advanced
Swich 1
Swich2
Swich3
Swicha

Condition de I'emplacement : affecter la condition souhaitée a la régle

Emplacement de la sortie :

affecter la sortie souhaitée a la regle

4

iPod =

Cancel Control

Always

Seating

Drive

Control Outputs
Functions
Display Actions
Lighting

Horn
Connectivity

Safety Outputs

11:23 AM

Input 1 - Mo...

> =]

Sélectionnez I'emplacement de I'E/S des commandes souhaité pour afficher le bouton Add Rule (Ajouter la régle).
Sélectionnez le bouton Add Rule (Ajouter la regle).
Sélectionnez le bouton de sortie.

Sélectionnez la sortie souhaitée.

Si des listes de sorties supplémentaires s'affichent, parcourez les options présentées.
Sélectionnez les sorties souhaitées.
Sélectionnez Done (Terminé).
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Sélectionnez I'emplacement de I'E/S des commandes souhaité pour afficher le bouton Add Rule (Ajouter la régle).

3 LAK-H16166775

A v
TDXSP2ULM
o0

& Home
. Runctons
O User Preferences
& Crairlog
& Modues
S, Actuator Motions

= Lighting

2 LAKH16166775

A wnsees
TOXSP2ULM
o0

G Home
& Functions
O User Preferences
= CairLog
&b Modules
. Actuator Motions

=0 Lighting

e O X

Power Modide
REM 20

REM 4

REM S

CRac

ACU20

ol

200

500
ACT2001
ASLswitched
ASLproportonal

[

+
e O X

Power Mode
REM 20
REM x
REM S0
CRac

ACU 200

N200
NS00
AcT200-1
ASLswitched

St Proportonal

TOXSPZUM 2 Reset o et S Manaee

Modification des configurations du fauteuil roulant

o |

Joystick Rotation Angle:

e

o
prsss

e
Sontrs

o

e e
oo

Vorena

Sontrs

b

ones

o P
prooe

Fig. 9-167

TOKSP2ULM D ResetloDetout S Marage

Right

InputType.
Advanced

Momentary

Short py Se30Ne

Ler7ncy Display Actons
InputTy Lighting
Advanc Hom
Momen SN

ShortPress.

Long Press

On Press

Button

add rule

oputType
Avonced
Vomestay
ShortPress
Aays
> [Fonetons

Fig. 9-168

> NextFunc.

Button

Pour affecter une condition a la régle, sélectionnez la condition souhaitée dans le menu déroulant de I'emplacement de

la condition.

1606716-)
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3. ‘
2 LAK-H16166775 EE
ey O X ToXSP2UM ) Res B %
Jp—
oD T
S [Functons > (NextFure
Fig. 9-169
Pour affecter une sortie a la régle, sélectionnez la sortie souhaitée dans le menu déroulant de
sortie.
4,

2 LAKCH16166775 +

@ “dreo Hwie e [ X TOXSP2ULM &, Reset to Defaul Y %
A noneerrs
TOXSP2ULM
0O
iai Home Power Module Right 100%
L ek soeker vy - poRTsETTIGS
. Functions R
nputType Button
O User Preferences
REM ¢ Advanced
=/ ChairLog Momentary
ReEM S
& Modules Alway; "‘\im
R = Seating. il Extend
N, Actuator Motions
AU Short P
Z0 Lighting
N St Long Pr
o
Onpress

IN 200

IN 500

i

Pour enregistrer la régle, choisissez la coche verte.
Pour supprimer la regle, choisissez la croix rouge.

9.16.1 Regle Toujours

ACT200-

ASL switched

LEFT JACK SOCKET 1) RING.-PORT SETTINGS

1

ASL proportional

poRT seTTINGS

Fig. 9-170

I'emplacement de la

Une regle toujours peut étre utilisée pour affecter une ou plusieurs sorties a une entrée sans condition. Pour créer une
regle toujours, il suffit de définir une entrée et de lui affecter une ou plusieurs sorties. Comme il n'y a pas de condition,

une regle toujours peut s'écrire comme suit :
Lorsque [entrée]

activer [sortie]

Cela indique que chaque fois que I'[entrée] est déclenchée, la [sortie] affectée a I'[entrée] est toujours activée. Cela ne
dépend d'aucune condition telle que I'état du systéme ou la fonction opérée a ce moment-la par I'utilisateur ; si I'entrée est

déclenchée, la sortie est activée.

Une regle toujours peut avoir plusieurs sorties, qui peuvent s'écrire comme suit :

Lorsque [entrée]
activer [sortie-1]

activer [sortie-2]

activer [sortie-n]

Cela indique que chaque fois que I'[entrée] est déclenchée, toutes les [sorties] affectées a I'[entrée] sont activées

simultanément.

190
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Ajout de plusieurs regles Toujours

If t
S Add Rule
than angle
Momentary
Drive
GTERE > Slowdown to
10%
Drive
Always > Slowdown is
Tilt
Fig. 9-171

Dans cet exemple, une régle toujours multiple est ajoutée pour déterminer la sortie a partir d'une seule action momentanée

sur un bouton, connecté a la broche CI-1 sur un module d'alimentation :

Chaque fois que vous appuyez sur le bouton [entrée], le fauteuil roulant arréte toujours de se déplacer [sortie-1] et le

menu de navigation est toujours activé [sortie-2].

La regle se présente comme suit :

Lorsque [action momentanée sur le bouton]
activer [arrét du déplacement]

activer [entrer dans le menu de navigation]

e Regle de sortie 1 : le fauteuil roulant arréte de se déplacer
e Régle de sortie 2 : Le menu de navigation est activé

Ajout d'une réegle avec I'outil iOS

iPod = 11:26 AM - iPod & 11:26 AM - iPod T 11:26 AM -
£ Modules = { Close & ¢ Modules Power Module

Control Input 1 - Port Settings

Modules Power Module 9
Input Type e Button v

Actuator Motions REM Txx Advanced
Trigger Angles REM 2xx
Momentary > None
REM 4xx
Rules
User Preferences REM Bxx Short Press > None
CR 4xx
Core Features Long Press > None
Drive Limits ACU 2xx
On Press > None
0 TPI
Gyro Limits
- IN 500 Control Input 2 - Port Settings
Lighting
GYR Input Type 10-Way Switch v

Fig. 9-172

1. Ouvrez Modules —> Power Module (Module d'alimentation).
2. Allez a Control Input 1 — Port Settings (Commande d'entrée 1 - Paramétres de port).
3. Réglez le paramétre Input Type (Type d'interaction) sur Button (Bouton).

Affectez la regle de Sortie 1

iPod = 11:26 AM - iPod & 1:20 PM ) 4 iPod = 1:21PM

)4
Cancel Control Input 1 - Mo... Cancel Control Input 1 - eDone

L M
{ Modules Power Module
wr > w3

Control Input 1 - Port Settings
[ owe e 0

v
L 23 ity Seating Increment Speed Slider
Adyanced Drive g Decrement Speed Slider
Momentary 0 None Control Outputs Toggle Reverse

Functions Drive Stop 9 v
None
Display Actions
o
None

Lighting

Short Press

VvV V|V

Long Press

On Press > None Horn

Control Input 2 - Port Settings Connectivity

Angle Name Safety Outputs

Distributor Access

Fig. 9-173

1606716-)
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el o

Affectez la regle de Sortie 2

iPod & 1:20 PM 4

Cancel Control Input 1 - Mo...

ANEES > Select
4 Menu Item

iPod & 1:20 PM

Cancel Control Input 1 -

Always >

Display Actions Select Menu Item

Seating

Drive

Control Outputs

Functions

Display Actions 9
Lighting

Horn

Connectivity

Display Actions Enter Navigation Menu

Select Menu ltem

Toggle Navigation Menu

Enter Navigation Menu e v
Exit Navigation Menu

Toggle Rest

Enter Rest

Exit Rest

Toggle REM 4xx Settings Menu

Fig. 9-174

uewWNE

Ajout d'une régle avec I'outil pour PC

1.

3 LAK-H16166775

Sélectionnez le bouton Add Rule (Ajouter la regle).
Sélectionnez Display Actions (Actions d'affichage).

Sélectionnez Enter Navigation Menu (Entrer dans le menu de navigation).
Sélectionnez Done (Terminé).
Le résumé de la regle toujours multiple s'affiche.

+

b cisiess
D Toxse2uM
o0

G Home
- Functions
O Userpreferences
= Chairlog

& Modules

P2

Actuator Motions

0 Lighting

Pover Module

REM 22

REM 4

REM 5

CRanc

ACU 20

TPl

N200

NS00

ACT2001

ASL switched

ASL Proportonl

3

TOXSP2ULM & Reset to Default & Manage

Sélectionnez la zone sur le c6té droit de I'emplacement Momentary (Momentané).

Assurez-vous que le bouton de sortie est en surbrillance et sélectionnez Drive (Conduite).
Sélectionnez Drive Stop (Arrét de la conduite).
Sélectionnez Done (Terminé).

iPod & 11:26 AM -

{ Modules Power Module

Control Input 1 - Port Settings

Input Type Button Vv
6 Advanced

Momentary Add Rule

Always > Drive Stop

Enter

Always > Navigation

Menu

Sets the action to be performed while the switch is
activated

Short Press > None

~

W | %

Veer Compensation

Right nvert

Swap

Motor Resistance.

Load Compensation Percentage

CONTROL INGUT 1. PORT SETTINGS
Input Type
Advanced
Moment:

ary

Short P

Long Press.

On Press

CONTROL NpUT 2. PORT EFTINGS

Button

nput Type
Advanced
Switeh 1
Switch2
Switcha
Switch
Suitchs

Suitch 6

Fig. 9-175

10-Way Switch

Sélectionnez I'emplacement de I'E/S des commandes souhaité pour afficher le bouton Add Rule (Ajouter la régle).

Affectez la régle de Sortie 1

192
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Affectez la condition Always (Toujours) a I'emplacement de la condition.

2 LAKH16166775

b ucrsiesrrs

O-O TOXSP2 ULM
& Home

. Functons

O User preferences

= Chairlog

& Modules

. Actuator Motions

=0 Lighting

™ 0O X

Pawer Module:
REM 200

REM 4

REM S0c

R

ACU20

ol

IN200

IN500
AcT2001
AsLswitched
ASLproportonsl

i

TOXSP2ULM & Reset to Default & Manage

Modification des configurations du fauteuil roulant

[rs— o
Right Invert on WIY]
Left nvert on Y]
Suap on 7
P
voetn =
e
Moreny

p

20

-
s
onprs
oot

Fig. 9-176

Affectez la sortie Drive (Conduite) —> Drive Stop (Arrét de la conduite) a I'emplacement de la sortie.

3.

Enregistrez la regle.
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A wnaeers
TOXSP2ULM
o0

& Home
. Functions
O User Preferences
= Crairlog
& Modues
. Actustor Motions

0 Lighting

e O X

Power Module
REM 20

REM ¢

REM S

CRac

ACU 2

™

IN200

NS00
AcT2001
ASLswitched
st proportional

ioc

TOXSP2UM D Restto et Morae

Veer Compensation
RightInvert
Leftinvert

Swap

0%
on 7]
on Yl
on Y]

Motor Resistance

Load Compensaton Percentage

CONTROLIFUT 1 -PORT SETTINGS

s8ma
70%

ot Tyoe
Avarced
Monertay

s

3o > o siop
Shonpress
Long Press

OnPress

conTroL T

Button.

IputType
Advanced
Switch 1
Switch2
Switch 3

Switch 4

Fig. 9-177

10-Way Switch
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Affectez la regle de Sortie 2

4. Sélectionnez le bouton Add Rule (Ajouter la regle).

5.
LAK-H16166775 +
e e O X TOXSP2ULM & Resetto Default < Manage Y %
oS o
&> Modules e -
N Actuator Motions o AE"TO
ACT200-1 ]
Fig. 9-178
Affectez la condition Always (Toujours) a I'emplacement de la condition.
Affectez la sortie Display Action (Action d'affichage) —> Enter Navigation Menu (Entrer dans le menu de navigation)
a I'emplacement de la sortie.
6.

3 LAK-H16166775. +

™ 0O X TDXSP2ULM & Resetto Default & Manage

A v
TDXSP2ULM
0O

inj Home Power Module POWER MODULE :MOTORS

@ Functions REM 20
O User Preferences
= Charrlog

& Modules

B o

N, Actuator Motions

0 Lighting
. CONTROLINPUT 1 PORT SETTINGS

s8m0

InputType
IN200
NS00
ACT200-1
> | Enter Nav
ASLSwitched
> | Drive stop

ASL Proportionsl

ioc

Enregistrez la regle.

9.16.2 Regle conditionnelle

10-Way Switch

Une regle conditionnelle peut étre utilisée pour activer une sortie a partir d'une entrée, en fonction d'une condition.
Autrement dit, chaque fois que I'entrée est déclenchée, seule une sortie dont la condition est vraie est activée. Pour

créer une régle conditionnelle, vous devez sélectionner une [entrée] et préciser une [condition] et une [sortie]. La

regle conditionnelle peut s'écrire comme suit :

Lorsque [entrée]

si [condition] est vraie, activer [sortie]

Cette regle stipule que chaque fois que I'[entrée] est déclenchée, la [sortie] est activée si la [condition] est vraie. Si la

[condition] est fausse, la [sortie] n'est pas activée.

Plusieurs régles conditionnelles peuvent étre affectée a une entrée, ce qui peut s'écrire comme suit :

Lorsque [entrée]
si [condition-1] est vraie, activer [sortie-1]

si [condition-2] est vraie, activer [sortie-2]
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Modification des configurations du fauteuil roulant

si [condition-n] est vraie, activer [sortie-n]

Cette regle stipule que chaque fois que I'[entrée] est déclenchée :

e activer la [sortie-1] si la [condition-1] est vraie,

e activer la [sortie-2] si la [condition-2] est vraie,

e Et ainsi de suite, jusqu'au nombre (n) de regles conditionnelles définies.

¢ Si l'une des conditions est fausse, la sortie correspondante n'est pas activée.

o

Si plusieurs régles sont affectées, chaque condition est évaluée individuellement ; il est donc possible que plusieurs
sorties soient activées en méme temps si plusieurs conditions sont vraies. Ceci peut étre voulu ou non.

=1

Plusieurs sorties peuvent également étre affectées a une regle conditionnelle, ce qui peut s'écrire comme suit :
Lorsque [entrée]
si la [condition] est vraie,
activer [sortie-1]
activer [sortie-2]
activer [sortie-3]

Cette regle stipule que chaque fois que I'[entrée] est déclenchée, la [sortie-1], la [sortie-2] et la [sortie-3] sont activées
simultanément si la [condition] est vraie.

Momentary Add Rule
Chair )
is Driving > Drive Stop
System is )
in Rest > Exit Rest
Active )
Function is > EXILIL(
Seating
Fig. 9-180

Trois regles conditionnelles affectées a I'entrée momentanée du bouton connecté au module d'alimentation. Lorsque
vous appuyez sur le bouton :

e i le fauteuil roulant est en train de se déplacer [condition-1], le fauteuil roulant s'arréte [sortie-1],
e si le fauteuil roulant est en mode pause [condition-2], le systéme quitte le mode pause [sortie-2],
e i la fonction active est une fonction d'assise [condition-3], le fauteuil roulant active une inclinaison d'assise [sortie-3].

Ajout d'une régle conditionnelle

Dans cet exemple, deux régles conditionnelles sont ajoutées pour déterminer la sortie a partir d'une seule action
momentanée sur un bouton, connecté a la broche CI-1 du module d'alimentation :

si le fauteuil roulant est en train de se déplacer [condition-1] lorsque vous appuyez sur le bouton [entrée], le fauteuil
roulant passe en marche arriére [sortie-1]. Si la fonction Déplacement de la souris est activée [condition-2] lorsque vous
appuyez sur le bouton [entrée], un seul clic gauche [sortie-2] est exécuté.

La regle se présente comme suit :

Lorsque [action momentanée sur le bouton]
si [en fonction de conduite] est vraie,
activer [basculer vers l'arriére]
si [en fonction Déplacement de la souris] est vraie,

activer [clic gauche unique]

e Regle de sortie 1 : si le fauteuil roulant est en cours de déplacement, bascule vers l'arriere.
e Regle de sortie 2 : si en fonction Déplacement de la souris, activation d'un clic gauche simple.

Ajout d'une regle avec l'outil iOS

Sélectionnez le type d'interaction

1. Ouvrez Modules —> Power Module (Module d'alimentation) —> Control Input 1 — Port Settings (Commande
d'entrée 1 — Parameétres de port).
Réglez le parameétre Input Type (Type d'interaction) sur Button (Bouton).
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Affectez la régle de Sortie 1

Pod = 247pM C
{ Modules Power Module =

Control Input 1 - Port Settings

Input Type 0 Button v Input Type Button v
Advanced Advanced
Momentar@ > None Momentary e Add Rule
Short Press > None i:::,;}z:dacnon to be performed while the switch is
Long Press > None
Short Press > None
On Press > None
Long Press > None
Control Input 2 - Port Settings
- [N
Fig. 9-181
2. Sélectionnez I'élément d'entrée Momentary (Momentané).
3. Sélectionnez le bouton Add Rule (Ajouter la regle).
4. Sélectionnez Active Function is (Fonction active est).
5.
iPod & 2:48 PM (— iPod & 2:48 PM (—
Cancel Control Input 1 - Mo... Cancel Control Input 1 - Mo...
Active Active
Function is > e;; Function is > ii‘eocs
Drive Drive
Drive e v Seating
Seating Drive e
Mouse Mover Control Outputs
Switch Control Functions
Utility Display Actions
Any Active Function Lighting
Horn
Connectivity
Fig. 9-182
Sélectionnez Drive (Conduite).
6. Sélectionnez le bouton de sortie.
7. Sélectionnez Drive (Conduite).
8. Sélectionnez Toggle Reverse (Bascule vers l'arriere).
9. Sélectionnez Done (Terminé).
Affectez la regle de Sortie 2
iPod & 2:49 PM [C_ X4 iPod = 2:49 PM (-—) 4
D Cancel Control Input 1 - Mo...
<{ Modules Power Module B

Control Input 1 - Port Settings

Input Type Button v
Advanced
Momentary 0dd Rule
/F\ctive‘ . > Toggle
unction is Reverse
Drive

Sets the action to be performed while the switch is
activated

Short Press > None
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iPod = 2:48PM Y
{ Modules Power Module =

e o

Control Input 1 - Port Settings

iPod & 2:48 PM 3

> Select
Action
Active Function is Mouse Mover

Drive

Seating

Mouse Mover 9 v

Switch Control
Utility

Any Active Function

Fig. 9-183

-

Cancel Control Input 1 - Mo...

[Active
Function i > Select
L!nc fon s Action
Active Function is
Always

Chair is Driving
Seating is in Motion
System is in Navigation Menu

System is in Rest

Active Function is e

iPod & 2:48 PM (C X4
Cancel Control Input 1 Done
':Ct'vf, . > Toggle
u_nc lon s Reverse
Drive

Drive Toggle Reverse

Increment Speed Slider

Decrement Speed Slider

Toggle Reverse 9 v

Drive Stop

iPod & 2:49 PM v @ ¢

Cancel Control Input 1 - Mo... Done

Active Mouse

Function is > Direction
Mouse Mover up
Mouse Direct Up
Seating
Drive

Control Outputs
Functions
Display Actions
Lighting

Horn

Connectivity 9
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Modification des configurations du fauteuil

roulant

1. Sélectionnez le bouton Add Rule (Ajouter la regle).
2. Sélectionnez Mouse Mover (Déplacement de la souris).
3. Sélectionnez le bouton de sortie.
4. Sélectionnez Connectivity (Connectivité).
5. iPod & 2:50 PM v @) 4 iPod = 2:50 PM [C_ X4 iPod = 2:50 PM (—): #
Cancel Control Input 1 -Mo... Done Cancel Control Input 1 - one D
Active Mouse Active <Modu|es Power Jggdule =
Function is > Left Click Function is > T T o
Mouse Mover Mo Mouse Mover
Connectivity MouseLeftCm Momentary Connectivity |Mouse Left C ContrelinpUHTLECHESSHinGS
Mouse Direction Momentary Input Type Button v
Mouse Left Click 6 Single @ v Advanced
Mouse Middle Click Double Momentary Add Rule
Mouse Right Click Toggle Active —
Function is > Reverse
Mouse Scroll Drive
n Active Mouse
Switch Control Function is > Left Click
Mouse Mover Single
Sets the action o be performed whie the switch s
activated
Fig. 9-184
Sélectionnez Mouse Left Click (Clic gauche de la souris).
6. Sélectionnez Single (Simple).
7. Sélectionnez Done (Terminé).
8. Le résumé de la regle conditionnelle est affiché.

Ajout d'une regle avec I'outil pour PC

1.

3 LAK-H16166775 +

@ et Hwne

I wanaers
TOXSP2ULM
-Ye)

(i Home
. Functions
O UserPreferences
ChairLog

Modules

7 &

Actuator Motions

0 Lighting

™ O X TOXSP2ULM & Resetto Default S Manage Y o
REM ¢ Left Invert on Y
REM S Swap on Y
IN200 Advanced
Sp— S
1o Advanced

Sélectionnez I'emplacement de I'E/S des commandes souhaité pour afficher le bouton Add Rule (Ajouter la regle).

Affectez la regle de Sortie 1
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4 LAKCH16166775

A s
TOXSP2ULM
(e}

£ Home
. Functons
O User Preferences
= Chairlog
& Modues
. Actuator Motions

0 Lighting

Pover Module

REM 20

REM 4

REM 5

CRanc

AU 2

L

IN200

NS00

ACT2001

ASL switched

ASL Proportional

3

TOXSPZUM 3, Resetto et

S Mansge

Veer Compensation 0%
Right Ivert on Y]
Leftovert on WYl
Suap on Yl
Motor Resistance ssma
Load Compensation Percentage 0%
conTRoL NeuT - PoRTsETTIGS
InputType Button
Advanced
b o
ShortPress
Long Press
Onpress
Input Type 10-Way Switch
Advanced
Swich 1
Swich2
Switch add rule
Swich .

Fig. 9-186

Affectez la condition Active Function is (Fonction active est) —> Drive (Conduite) a I'emplacement de la condition.

3.

Affectez la sortie Drive (Conduite)

4.

Enregistrez la régle.
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A LAK-H16166775.

X wr

A v
TDX SP2ULM
o0

G Home
. Functons
O User Preferences
= Chairlog
& Modues
. Actuator Motions

=0 Lighting

—> Toggle Reverse (Bascule vers I'arriere)

4 LAK-H16166775.

i

b Lo
TDX SP2ULM
o0

G Home
. Functons
O User Preferences
= Chairtog
& Modules
. Actuator Motions

=0 Lighting

+

3
il

Power Module
REM 200

REM 0

REM S0c

R

ACU200

ol

IN200

IN500
AcT2001
ASLwitched
ASLProportonal

3

+

e
P
m}

Power Module:

REM 20¢

REM 4

REM Si0c

Raxc

ACU 20

™

N 200

IN 500

ACT200-1

St Switched

ASL Proportional

3

TOXSP2ULM ) Resetto Detat < Mansge W%
Veer Compensation 0%
Right vt on WY
Letiovert on WY
Swap on Y]
Motor Resstance esma
Load Compensation Percenage: 70%
conroL w1 -porTsETTR:

Input Type Buton
Advanced
Momentary

%0

Drive > Toggle R

ShortPress
Long Press

Onpress

nput Type
Advanced
Switch 1
Swich2
Switcha

Switch 4

Fig. 9-187

TOKSP2ULM 1, Rese o Defat

< Manage

10-Way Switch

Veer Compensation
Right Invert
Leftnvert

Swap

on 7]
on 7]
on 7]

Motor Resistance:
Load Compensation Percentage.

CONTROLINGUT 1 PORT SETTINGS

6ma

Input Type.
Advanced
Momentary

Active Fun. > Drive

> owe > Tl Rev.

ShortPress
Long Press

Onpress

Button

InputType
Advanced
Swich 1
Swich2
Switch3

Switch 4

Fig. 9-188

10-Way Switch

a I'emplacement de la sortie.
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Affectez la regle de Sortie 2

5. Sélectionnez le bouton Add Rule (Ajouter la régle).

6.

Affectez la condition Active Function is (Fonction active est) —> Mouse Mover (Déplacement de la souris) a

I'emplacement de la condition.

Affectez la sortie Connectivity (Connectivité) — Mouse Left Click (Clic gauche de la souris) —> Single (Simple) a

I'emplacement de la sortie.

Enregistrez la regle.
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=
2

TOKSP2UM D Resetto et S

Veer Compensation 0%

Rightnvert on 7]

Lettimvert on
o

Swap

Motor Resistance s8m0
Load Compensation Percentage 70%

oyoe owon
Nvarest
bm
<]
peverm ] > [owe
> owe > Togsl e
oo
ongrss
onrss

conTroL T

InputType 10-Way Switch
Advanced
Switch 1

Switch2

Fig. 9-189

TOXSPZUM D Reset o Dot S Morage )

Veer Compensation 0%
Rightlnvert on 7]
Lettinvert on 7]
Swap on HIY]
Motor Resistance ssma
Losd Compensation Percentage 70%

‘CONTROLIRUT 1 - PORT SETTINGS

InputType Button

Advanced

Long Press

OnPress

InputType. 10Way Switch
Advanced
Switch 1

Switch2

Fig. 9-190

TOXSP2UM ) Resetto Detaut S Manae % | %
Veer Compersation 0%
Rightvert on 7
Lt overt on 7
Swap on lIY]
Motor Resistance ssma
Load Compensstion Percentage 0%

CONTROLIRUT 1 - PORT SETTINGS |

InputType Button

Advanced

-+ ousere &

S Comectviy | B Mowee.. | 3 [singe

Long Press

OnPress

> Dive

> Togsle Rev.

InputType.
Advanced
Switch 1

Switch2

Fig. 9-191

10Way Switch
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9.16.3 Regle conditionnelle/Sinon

Une régle conditionnelle/sinon vous permet d'activer une sortie a partir d'une seule entrée lorsque une condition spécifique
est vraie. Sinon, si la condition est fausse, une autre sortie est activée. Pour créer une régle conditionnelle/sinon, vous
devez sélectionner une [entrée], une [condition] et deux sorties [sortie-1] et [sortie-2]. La premiere sortie que vous

définissez s'active si la [condition] est vraie. Sinon, si la [condition] est fausse, la deuxieme sortie s'active. La regle

conditionnelle/sinon peut s'écrire comme suit :

Lorsque [entrée]
si [condition] est vraie, activer [sortie-1]

sinon activer [sortie-2]

Ajout d'une régle conditionnelle/sinon

Momentary Add Rule
System is .
in Rest > Exit Rest
Else > Enter Rest
Fig. 9-192

Dans cet exemple, une régle conditionnelle/sinon est ajoutée pour déterminer la sortie a partir d'une seule action
momentanée sur un bouton, connecté a la broche CI-1 du module d'alimentation :

Si le systeme est en pause [condition] lorsque vous appuyez sur le bouton [entrée], le systéeme quitte le mode pause
[sortie-1]. Sinon le systeme passe en mode pause [sortie-2], si le systeme n'est pas en mode pause lorsque vous appuyez

sur le bouton.

La regle se présente comme suit :

Lorsque [action momentanée sur le bouton]

si [le systeme est en mode pause] est vrai, activer [quitter le mode pause]

sinon activer [passer en mode pause]

e Reégle de sortie 1 : quitter le mode pause (si en mode pause).
e Reégle de sortie 2 : passer en mode pause (sinon).

Ajout d'une regle avec I'outil i0S

Sélectionnez le type d'interaction

1. Ouvrez Modules —> Power Module (Module d'alimentation) —> Control Input 1 — Port Settings (Commande

d'entrée 1 — Parameétres de port).

Réglez le parametre Input Type (Type d'interaction) sur Button (Bouton).
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Affectez la regle de Sortie 1

Modification des configurations du fauteuil roulant

iPod = 9:46 AM - iPod = 9:47 AM - iPod = 9:47 AM -
D D Cancel Control Input 1 -Mo...
¢{ Modules Power Module = { Modules Power Module = > e St
in Rest Action
Control Input 1 - Port Settings Control Input 1 - Port Settings
Input Typea Button Vv Input Type Button v
Always
Advanced Advanced
Chair is Driving
Momentary 9 > None Momentary e Add Rule Seating is in Motion
Short Press None :Ce:if/;?:eedaicuon to be performed while the switch is System isin Navigation Menu
System is in Rest e v
Long Press None
Short Press > None Active Function is
On Press None
Fig. 9-193
2. Sélectionnez I'élément d'entrée Momentary (Momentané).
3. Sélectionnez le bouton Add Rule (Ajouter la regle).
4. Sélectionnez System is in Rest (Systeme en mode pause).
5. Sélectionnez le bouton de sortie.
6.
iPod = 9:48 AM - iPod = 9:48 AM -
Cancel Control Input 1-Mo... Done Cancel Control Input 1 - 6 Done
System is Select System is .
Soectvenaton | oy sctons
Seating Select Menu Item
Drive Toggle Navigation Menu
Control Outputs Enter Navigation Menu
Functions Exit Navigation Menu
Display Actions @ Toggle Rest
Lighting Enter Rest
Horn Exit Rest e v
Connectivitv Toaanle RFM 4xx Settinas Menii
Fig. 9-194
Sélectionnez Display Actions (Actions d'affichage).
7. Sélectionnez Exit Rest (Quitter le mode pause).
8. Sélectionnez Done (Terminé).
Affectez la réegle de Sortie 2
iPod = 9:48 AM - iPod = 9:48 AM - iPod = 9:49 AM -
D Cancel Control Input 1 - Mo... Cancel Control Input 1-Mo... Done
{ Modules Power Module =
> @ = >
Action Menu Item
Control Input 1 - Port Settings
Display Actions
Input Type Button v
Else v Seating
Advanced
Chair is Driving Drive
Momentary 0 Add Rule Seating is in Motion Control Outputs
System is > Exit Rest System is in Navigation Menu Functions
in Rest
i i System is in Rest Display Actions e
Sets the action to be performed while the switch is
activated.
Active Function is Lighting
Horn
Short Press > None
Fig. 9-195
1. Sélectionnez le bouton Add Rule (Ajouter la régle).
2. Sélectionnez le bouton de sortie.

1606716-)
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3. Sélectionnez Display Actions (Actions d'affichage).
4.
iPod 9:49 AM - iPod & 9:49 AM (-
Cancel Control Input 1 - Done D
{ Modules Power Module S|
- >
Control Input 1 - Port Settings
Input Type Button Vv
Select Menu Item
Advanced
Toggle Navigation Menu
Enter Navigation Menu Momentary Add Rule
Exit Navigation Menu System is .
- > Exit Rest
Toggle Rest
Else > Enter Rest
Enter Rest v
Sets the action to be performed while the switch is
Exit Rest activated.
Tonnle RFM dxy Settinas Menit
Fig. 9-196
Sélectionnez Enter Rest (Passer en mode pause).
5. Sélectionnez Done (Terminé).
6. Le résumé de la régle conditionnelle/sinon est affiché.
Ajout d'une régle avec I'outil pour PC
1.
3 LAK-H16166775 +
e [0 X e — w %
| Lacssiserrs
SO Torsrzu
& Home ——
o rocions s VerCompersaton o
O User Preferences. REM fantinvert on e
& Modules
Q, PR CRiec Motor Resistance. ssma
B acuze (RO — 0%
Fig. 9-197

Sélectionnez I'emplacement de I'E/S des commandes souhaité pour afficher le bouton Add Rule (Ajouter la

Affectez la régle de Sortie 1

202
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3 LAK-H16166775
A wnaeers
TOXSP2ULM

o0

i Home
. Functons
O User preferences
= Chairlog
& Modules
. Actuator Motions

0 Lighting

Power Module

REM 200

REM 40

REM Sic

R

ACU 206

™

INZ00

NS00

ACT200-1

ASLSwitched

ASL Proportionsl

ioc

TOXSP2ULM & Reset to Default & Manage

Modification des configurations du fauteuil roulant

~,
Y %

Veer Compensation
Right Invert
Leftinvert

Swap

0%
on Y]
on Y]
on Y]

Motor Resistance
Load Compensation Percentage.

CONTROLINPUT 1 PORT SETTINGS

68m0
70%

InputType
Advanced
Momentary

Systemis .

Avays

Chairis Driving
sl

Seating is in Motion
u

P

Active Function s
ot

Button

InputType
Advanced
Swich 1
Switch2
Switch3

Switch 4

Fig. 9-198

10Way Switch

Affectez la condition System is in Rest (Systeme en mode pause) a I'emplacement de la condition.

3.

3 LAK-H16166775

@ =~

n

b ucrasiserrs

00 TOXSP2UM
(i Home

. Functions

O User Preferences.

= Chairlog

& Modules

"\ Actuator Motions.

=0 Lighting

+

e O X

Power Module:

REM 200

REM 4

REM S

Ranc

ACU 206

™

INZ00

NS00,

ACT200-1

ASL Switched

ASL proportional

i

TOXSPZUM 2 Reset o Dot S Monase

il

Veer Compensation
Right Invert
Leftlnvert

Swap

0%

Motor Resistance
Load Compensation Percentage.

CONTROLINPUT 1 PORT SETTING

68 m0
70%

outToe
o
Vomentay
i
—
ongPres
onpes

Button

20

InputType
Advanced
Switch 1
Switch2
Switch 3

Switch 4

Fig. 9-199

10Way Switch

Affectez la sortie Display Actions (Afficher les actions) —> Exit Rest (Quitter le mode pause) a I'emplacement

de la sortie.
4,

Enregistrez la regle.
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REM 200

REM a0

REM S

cRaxc
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R

IN200

IN 500,
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ASL Switched

ASL Proportional
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X TOXSP2ULM & Resetto Default 5 Mansge

Veer Compensation
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swap

Pow

on W7
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Systemis
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LongPres

Onpress

Button

InputType
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Fig. 9-200

10-Way Switch
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Affectez la regle de Sortie 2

5. ‘
A LAK-H16166775 +
@ “dred Hwie e [ X TOXSPZULM &, Resetto Default S Mansge Y %
b ucrsteerrs
o?) TDXSP2 ULM
&) Modules o -
ACT200-1 (<]
ASL Propartional > DisplayAc > BitRest
Fig. 9-201
Affectez la condition Else (Sinon) a I'emplacement de la condition.
Affectez la sortie Display Actions (Afficher les actions) —> Enter Rest (Passer en mode pause) a I'emplacement
de la sortie.
6. ‘
e @ X TOXSP2ULM & Resetto Default S Mansge W %
o?) TDXSP2 ULM
Fig. 9-202
Enregistrez la regle.
llati fi ion d' des a
9.17 |Insta atlon/con guration d'autres commandes a commutateurs

Il existe différents types de commandes a commutateurs, dont les interfaces avec le systeme varient également. Pour les
composants et leurs connexions spécifiques, reportez-vous au tableau ci-dessous.

Composant

Connexion

Tube d'aspiration et expiration pour commande au souffle

Module de commande IN5xx

Systeme de commande occipitale et au souffle

Module de commande IN5xx

Joystick compact pédiatrique

Module de commande IN5xx

Systeme de commande occipitale

Port bus (TPI)

Chin Control

Port bus (TPI)

Joystick de commutation unique compact

Port bus (TPI)

Systeme a quatre commutateurs de proximité

Port bus (TPI)

Interrupteur d'arrét du manipulateur

Port auxiliaire (module d'alimentation)

i Pour plus d'informations sur l'installation d'une commande au souffle, reportez-vous a la section 9.18 Installation de

la commande au souffle, page 206

204
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Modification des configurations du fauteuil roulant

Pour installer un interrupteur d'arrét du manipulateur, il suffit de le connecter au module d'alimentation a I'aide du
cable d'interface et au connecteur a 4 voies a l'aide du cable de bus ; reportez-vous au schéma de cablage de la
section 3.8 Schémas de cdblage, page 24. Aucune programmation n'est nécessaire.

Programmation avec l'outil iOS

1.

Ajoutez un nouveau profil ou ajoutez une fonction
utilisateur a un profil existant. Pour plus d'informations
sur l'ajout de profils et de fonctions, reportez-vous a
la section 9.1 Actions sur les profils et les fonctions,
page 135

Réglez User Input (Interaction de l'utilisateur) sur TPI
ou sur IN 5xx , en fonction de I'entrée du composant.

i La procédure a suivre est la méme pour
les fonctions de conduite, d'assise et de
connectivité.

Dans I'écran Home (Accueil), ouvrez Modules —> IN
5xx ou TPI, en fonction de I'entrée du composant.

Réglez I'option User Input Configuration (Configuration
de l'interaction de l'utilisateur) sur le composant
souhaité.

Les options possibles sont les suivantes :

e Proportional Joystick (Joystick proportionnel) :
joystick compact pédiatrique, Chin Control, joystick
de commutation unique compact

e Discrete Proportional Joystick (Joystick
proportionnel discret) : non utilisé

e Switches (Commutateurs) : systéme a quatre
commutateurs de proximité, systéme de
commande occipitale et au souffle

e Switched Head Array (Systeme de commande
occipitale commutée) : Systéme de commande
occipitale

e Switched Joystick (Joystick de commutation) : non
utilisé

e Sip and Puff (commande au souffle) : commande
au souffle

En fonction du composant, modifiez les autres
parametres. Pour les entrées commutées, notamment
les commandes au souffle, les paramétres se trouvent
dans User Preferences (Préférences de l'utilisateur) ;
reportez-vous a la section 5.2.2 Vue d'ensemble User
Preferences (Préférences de I'utilisateur), page 82.

1606716-)

iPod = 11:21 3 .

Cancel New Function
e O eTPEE

Please select function type
™ Drive
Seating

@ Mouse Mover

Please select User Input

Follow Profile

REM 4xx
CR 4xx

>

ANsD

Fig. 9-203
iPod 13:29 3wy
g
< Back =

User Input - Configuration

User Input Configu-
ration

Sip and Puff v
Proportional Joystick
Discrete Proportional Joystick
Switches
Switched Head Array
Switched Joystick
Sip and Puff

Default
Proportional Joystick

Selects the operation of the user input for this

[ 9] [ TRy
@ < Read o Write

Fig. 9-204
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Programmation avec I'outil pour PC

9.18

Ouvrez Functions (Fonctions).

Ajoutez un nouveau profil ou ajoutez une fonction
utilisateur a un profil existant. Pour plus d'informations
sur l'ajout de profils et de fonctions, reportez-vous a
la section 9.1 Actions sur les profils et les fonctions,
page 135

Réglez Function User Input (Interaction de l'utilisateur
pour les fonctions) sur Input Module (Module de
commande) ou sur Third Party (Tiers), en fonction de
I'entrée du composant.

La procédure a suivre est la méme pour
les fonctions de conduite, d'assise et de
connectivité.

[—Jo

Ouvrez Modules —> IN 5xx ou TPI, en fonction de
I'entrée du composant.

Réglez I'option User Input Configuration (Configuration
de l'interaction de I'utilisateur) sur le composant
souhaité.

Les options possibles sont les suivantes :

e Proportional Joystick (Joystick proportionnel) :
joystick compact pédiatrique, Chin Control, joystick
de commutation unique compact

e Discrete Proportional Joystick (Joystick
proportionnel discret) : non utilisé

e Switches (Commutateurs) : systétme a quatre
commutateurs de proximité, systéme de
commande occipitale et au souffle

e Switched Head Array (Systéme de commande
occipitale commutée) : Systéme de commande
occipitale

e Switched Joystick (Joystick de commutation) : non
utilisé

¢ Sip and Puff (commande au souffle) : commande
au souffle

En fonction du composant, modifiez les autres
parametres. Pour les entrées commutées, notamment
les commandes au souffle, les paramétres se trouvent
dans User Preferences (Préférences de l'utilisateur) ;
reportez-vous a la section 5.2.2 Vue d'ensemble User
Preferences (Préférences de I'utilisateur), page 82.

@ “drao Hwie
A vaneers

TOXSP2ULM
0O

@ Home
a- Functions

O User Preferences
= ChairLog

&5 Modules

. Actuator Motions
@ Trigger Angles

=0 Lighting

Installation de la commande au souffle

TOXSP2ULM

Power Module

REM 20¢

REM 4

REM S

CRaxc

TPIACU

GYR100

ACT400-1

Un module de commande au souffle est inclus dans le module de commande.

Fig. 9-205

B Reset o Detaut S Manage

Neutral Window

Joystick Theow
Joystick Switch Threshold
Tremor dampening
Joystick Rotation Angle
Swap Joystick Avis

CONTROLINPUTS/OUTPUTS

rtional Joystick
Switches

Switched Head Aray
Switched oystick

Sip and Putf

Control Input &
nput Type
Input Port Debounce
Control Input/Output 6

Input Type

Control Input/Output 8
Input Port Debounce
Control Input/Output 10
Input Type:
Input Port Debounce.
Control Input/Output 12

Input Type

Fig. 9-206

Un module de commande au souffle donne a I'utilisateur la possibilité d'activer quatre entrées numériques en soufflant
dans un tube pour indiquer un niveau de pression (douce ou forte) et une direction (aspiration ou expiration). Ces entrées

peuvent étre utilisées pour contrbler les actions de conduite ou d'assise.
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Outil i0S

Outil pour PC

iPod = 11:21 3w

Cancel New Function

£ ¥ Unve

% Seating

k-\\\ Mouse Mover
N ity

08\ Switch Control

Please select User Input

Follow Profile

REM 4xx
CR 4xx
TPI
IN 5xx
Fig. 9-207 Fig. 9-208
1. Ouvrez Functions (Fonctions).
2. Ajoutez une fonction utilisateur au module de commande au souffle. Pour plus d'informations sur I'ajout de profils et
de fonctions, reportez-vous a la section 9.1 Actions sur les profils et les fonctions, page 134
3. Réglez le parameétre Function User Input (Interaction de I'utilisateur pour la fonction) sur Input Module (Module de
commande).
o
]l La procédure a suivre est la méme pour les fonctions de conduite, d'assise et de connectivité.
4. Ouvrez Modules —> IN 5xx.
5.
Outil iOS Outil pour PC
iPod 13:29 3
.—.' j o o X TOXSP2 ULM & Resetto Default S Manage ¥ %
Back = _' LAK-H16166775
User Input - Configuration :u :;:om Foveete USER INPUT - CONFIGURATION
User Input Configu- Sio and Puff v O User Preferences . s T -5 A PUFE SETUP Proportional Joystick
ration P B CravLog Sip and Putf Ramp Time. o ;"“"“"““"“”W’“‘k
Proportional Joystick &5 Modules m: ‘J‘:::*(:::“:’WW“ Swi m:;lm
Discrete Proportional Joystick st AU Za e \:@%
7 s sesis [T
Switches D Lighting ™ Jack Sacket Ring
Switched Head Array e u::l::ugmm -
Switched Joystick m:m
Sip and Puff
Default
Proportional Joystick
Selects the operation of the user input for this
@ =4 read ! write . .
Fig. 9-209 Fig. 9-210
Réglez User Input Configuration (Configuration de l'interaction de I'utilisateur) sur Sip and Puff (Commande au souffle).
6. Calibrer le module de commande au souffle ; reportez-vous a la section 9.18.1 Calibrage de la commande au souffle,
page 207
7. Ouvrez User Preferences (Préférences de l'utilisateur) pour modifier le comportement du fauteuil lors d'une prise

de virage pour les entrées commutées. Pour plus d'informations, reportez-vous a la section 5.2.2 Vue d'ensemble
User Preferences (Préférences de I'utilisateur), page 82.

9.18.1 Calibrage de la commande au souffle

o

=1

Les opérations d'entrée principales, comme la conduite, sont désactivées pendant |'utilisation de I'outil de calibrage.

Ceci est une mesure de sécurité visant a prévenir tout fonctionnement intempestif pendant le calibrage.

Il 'y a trois zones de pression pour chaque direction commandée par pression (commande au souffle) :

Zone neutre
e Zone douce
e Zone forte

1606716-)
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La réponse du module de commande au souffle a une aspiration ou a une expiration dépend de la zone atteinte par la
pression : forte ou douce. Les pressions dans la zone neutre ne sont pas prises en compte.

Etant donné que les utilisateurs ont tous des capacités différentes, le module de commande au souffle peut étre calibré
de facon a modifier la taille et la position de ces zones. Les zones doivent étre définies pour qu'un utilisateur puisse
contréler confortablement et constamment le fauteuil roulant. Un outil de calibrage de la commande au souffle permet de
déterminer les seuils de pression qui délimitent les zones. Ces seuils sont les suivants :

e Limite minimale d'expiration douce
e Limite minimale d'expiration forte
e Limite minimale d'aspiration douce
e Limite minimale d'aspiration forte

Pour calibrer le module de commande au souffle, vous devez enregistrer les mesures de pression d'une série d'échantillons
de pression effectués par I'utilisateur, puis régler les quatre seuils de pression en conséquence.
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Calibrage avec I'outil iOS

1.
2.
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Modification des configurations du fauteuil roulant

Dans I'écran Home (Accueil), ouvrez Modules —> IN 5xx. RIS s 3 -
Appuyez sur Go to Sip And Puff Calibration (Aller au ” - =
o Back =
calibrage de la commande au souffle). *
User Input - Configuration
User Input Configuration
User Input - Sip and Puff Setup
Sip and Puff Ramp Time Y
<GotoS\pAndm
Jack Socket Tip - Port Settings
Input Port De- (
“ pounce oos [ [+]
Jack Socket Ring - Port Settings
Input Port De- ( )
° bounce 0.0s ‘:IZJ
Fig. 9-211
Zone neutre de l'entrée par aspiration iPod = 19 % - iPod = 0 % -
Sip & Puff Calibration  Done Sip & Puff Calibration  Done
Niveau de pression -
P e ST Test | sip [m. Test
Curseur de seuil pour le réglage de la limite minimale Neutral 0.
de l'aspiration douce . - pea® o
Zone douce de l'entrée par aspiration
Curseur de seuil pour le réglage de la limite minimale ®
de I'aspiration forte ’
50
Zone forte de I'entrée par aspiration %0
Zone forte de I'entrée par expiration ® @
Curseur de seuil pour le réglage de la limite minimale
de I'expiration forte 5 ®
. I Soft Puff @0
Zone douce de I'entrée par expiration 4} pesk
Curseur de seuil pour le réglage de la limite minimale Fig. 9-212 Fig. 9-213
de |'expiration douce
Zone neutre de l'entrée par expiration
Lorsque l'onglet Sip (Aspiration) est ouvert, |'utilisateur peut aspirer fortement et aspirer doucement dans un
ordre quelconque.
Lorsque I'onglet Puff (Expiration) est ouvert, |'utilisateur peut expirer fortement et expirer doucement dans un
ordre quelconque.
Pour chague commande au souffle, un niveau de pression ® est enregistré par I'outil de calibrage. En fonction de
ces niveaux enregistrés, vous déterminez le niveau qui convient le mieux pour définir chaque seuil de pression.
Faites glisser les curseurs de seuil correspondants.
* Pour l'aspiration douce, placez le curseur de seuil © en le faisant glisser juste au-dessus de l'aspiration douce

utili ur. Tou ion ultérieu u- us du curseu ui z u

de l'utilisateur. Toute pression ultérieure au-dessus du curseur de seuil © est en zone neutre ® et n'est pas
prise en compte. Une pression en dessous du curseur de seuil © et du curseur de seuil ® se trouve en zone
douce © et est considérée comme aspiration douce.

Pour I'aspiration forte, placez le curseur de seuil ® en le faisant glisser juste au-dessus de l'aspiration forte de
['utilisateur. Une pression au-dessus du curseur de seuil ® n'est pas considéré comme aspiration forte. Une
pression en dessous du curseur de seuil ® se trouve en zone forte ® et est considérée comme aspiration forte.
Pour I'expiration douce, placez le curseur de seuil @ en le faisant glisser juste au-dessous de |'expiration douce
de l'utilisateur. Toute pression ultérieure en dessous du curseur de seuil O est en zone neutre ® et n'est pas
prise en compte. Une pression au-dessus du curseur de seuil @ et en dessous du curseur de seuil ® se trouve
en zone douce (D et est considérée comme expiration douce.

Pour I'expiration forte, placez le curseur de seuil ® en le faisant glisser juste en dessous de I'expiration forte de
I'utilisateur. Une pression en dessous du curseur de seuil ® n'est pas considérée comme expiration forte. Une
pression au-dessus du curseur de seuil ® se trouve en zone forte @ et est considérée comme expiration forte.
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Calibrage avec I'outil pour PC

1.

2.

Ouvrez Connection (Connexion) dans la barre de
menus.
Sélectionnez Sip and Puff Calibration (Calibrage de la

Ig Joystick Shaping I C12H10A9B01X-03 "" Resetto Default &2 Manage

LAK-H16166775

commande au soufﬂe). = C12H10A9BO1X-03

Zone forte de I'entrée par expiration

Curseur de seuil pour le réglage de la limite minimale
de I'expiration forte

Zone douce de l'entrée par expiration

Curseur de seuil pour le réglage de la limite minimale
de I'expiration douce

Zone neutre de l'entrée par expiration
Zone neutre de I'entrée par aspiration

Curseur de seuil pour le réglage de la limite minimale
de I'aspiration douce

Zone douce de l'entrée par aspiration

Curseur de seuil pour le réglage de la limite minimale

00 Feible Navigation ©
Fig. 9-214

de l'aspiration forte Fig. 9-215

Zone forte de l'entrée par aspiration

L'utilisateur peut expirer fortement, expirer doucement, aspirer fortement et aspirer doucement dans un ordre
quelconque. Pour chaque commande au souffle, un niveau de pression ® est enregistré par I'outil de calibrage.
En fonction de ces niveaux enregistrés, vous déterminez le niveau qui convient le mieux pour définir chaque
seuil de pression.

Faites glisser les curseurs de seuil correspondants.

Pour I'expiration douce, placez le curseur de seuil ©® en le faisant glisser juste en dessous de I'expiration douce
de l'utilisateur. Toute pression ultérieure en dessous du curseur de seuil © est en zone neutre ® et n'est pas
prise en compte. Une pression au-dessus du curseur de seuil © et en dessous du curseur de seuil ® se trouve
en zone douce © et est considérée comme expiration douce.

Pour I'expiration forte, placez le curseur de seuil ® en le faisant glisser juste en dessous de I'expiration forte de
|'utilisateur. Une pression en dessous du curseur de seuil ® n'est pas considérée comme expiration forte. Une
pression au-dessus du curseur de seuil ® se trouve en zone forte ® et est considérée comme expiration forte.
Pour I'aspiration douce, placez le curseur de seuil @ en le faisant glisser juste au-dessus de l'aspiration douce
de l'utilisateur. Toute pression ultérieure au-dessus du curseur de seuil @ est en zone neutre (® et n'est pas
prise en compte. Une pression en dessous du curseur de seuil @ et du curseur de seuil @ se trouve en zone
douce ® et est considérée comme aspiration douce.

Pour l'aspiration forte, placez le curseur de seuil ® en le faisant glisser juste au-dessus de l'aspiration forte de
I'utilisateur. Une pression au-dessus du curseur de seuil @ n'est pas considérée comme aspiration forte. Une
pression en dessous du curseur de seuil O se trouve en zone forte O et est considérée comme aspiration forte.

Durée de rampe du systeme de commande au souffle

Le paramétre Sip and Puff Ramp Time (Durée de rampe de la commande au souffle) définit la durée pendant laquelle
une entrée de pression doit rester en zone douce avant de pouvoir étre enregistrée comme aspiration ou expiration
douce. Par conséquent, ce parameétre fournit également :

210

Le délai nécessaire pour qu'un utilisateur passe de la zone neutre a la zone forte
Un filtre anti-bruit (pressions accidentelles) aux limites des zones.
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Fig. 9-216

La durée de rampe © commence au point ol |'entrée de pression ©, ® ou ® pénétre en zone douce &, depuis la zone
neutre (D, lorsque la pression augmente, ou bien depuis la zone forte @, lorsque la pression diminue. Une entrée de
pression © qui atteint la zone forte avant la fin de la durée de rampe est enregistrée comme aspiration ou expiration
forte. Une entrée de pression ® dans la zone douce a la fin de la durée de rampe est enregistrée comme aspiration
ou expiration douce. Les entrées de pression ® qui se terminent en zone neutre avant |'expiration de la durée de
rampe ne sont pas enregistrées comme entrées.

Bt

@
©

0
o~ &

Fig. 9-217

Lors de la configuration du parametre Sip and Puff Ramp Time (Durée de rampe de la commande au souffle), il faut
prendre en considération les utilisateurs qui ne peuvent pas produire une aspiration ou une expiration forte dans les limites
de la durée de rampe. Si la durée de rampe est trop basse, il est possible qu'un utilisateur ne soit pas capable d'atteindre la
zone forte @ a temps et qu'une aspiration ou une expiration douce soit enregistrée au lieu de I'aspiration ou de I'expiration
forte voulue. Pour les utilisateurs qui ont besoin de davantage de temps pour atteindre la zone forte, la durée de rampe ©
doit étre allongée, de fagon a ce que I'entrée de pression D soit enregistrée comme aspiration ou expiration forte.

Outil iOS Outil pour PC

Fie Comecton View Help

il = B L 3
Fed R 3 =D 3 LAK-H16166775 i

)
= @® res Hwie @ % [0 X | Toxsum B ResettoDetait. S

< Back = _' LAK-H16166775
TOXSP2ULM
o0

(i Home Power Module o

ser Input - Configuration jser Input Configuration
e =Gy a Functions iz e Contg

User Input Configuration S F O User Preferences USER T - 5P AND PUFE SETUP
P! 9 par REM 4x sip >

g Chair Log

REM 5ix

3 Chair Setup I

User Input - Sip and Puff Setup CR4xx
=0 Lighting ek soexeT Rie - porr sermGs
Sip and Puff Ramp Time 200ms AcU 20 Input Type
|-l Elnrel A kel s
- 1-vom sermcs
Go to Sip And Puff Calibration IN200
N 500
Jack Socket Tip - Port Settings acTa00
. Input Port De- 00s | " ASLSwitched
bounce ’ {—‘—] ASL Proportonsl

ioc

Jack Socket Ring - Port Settings

Input Port De-

° bounce 0.0s CE]

INPUTPIN3 -PORT SETTINGS

Fig. 9-218 Fig. 9-219

1. Ouvrez Modules —> IN 5xx.
2. Modifiez le parameétre Sip and Puff Ramp Time (Durée de rampe de la commande au souffle).
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10 Diagnostics

Options de diagnostic :

e Récapitulatif du systeme

e Erreurs actives

e Journal des événements

e Statistiques du fauteuil roulant
e Diagnostics en temps réel

10.1 Affichage du récapitulatif du systeme

Outil i0OS
Carrier ¥ 9:30 AM 1
{ Back  System Summary =i

Chair

Power Module

DLX-PMGOAL-A Firmware: 4.1.12

App: 4.1.12
Hardware: 1.3
Serial No.: 115190664

Remote

DLX-REM400-A Firmware: 4.1.12

App: 4.1.12

GUI: 4112

Asset 1: 4112

Asset 2: 4112
Hardware: 1.2

Serial No.: G16138666

Tools

Access Key

DLX-HKEY02-A Firmware: 4.0.5

Access Level: Manufacturer

Outil

PC

System Summary

DLX-HKEY02-A 13
DLX-REM211-A 14
DLX-GYR100-A 1.1

DLX-PM7SAL-A 13

Close

e: O e- o

Diagnostics

Cliquez sur le bouton System Summary (Récapitulatif du systeme) pour accéder a I'écran System Summary (Récapitulatif

du systéme).

L'écran System Summary (Récapitulatif du systéme) affiche des informations détaillées sur les modules connectés au

systeme, telles que :

e modules connectés,

e version logicielle du module,

e numéro de série du module,

e niveau d'accés de la LiINX Access Key (Clé d'accés LiNX).

Cliquez sur le bouton Back (Retour) ou Close (Fermer) pour quitter |'écran System Summary(Récapitulatif du systeme).
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10.2 Affichage des erreurs actives

Outil i0S Outil PC
iPod = 13:28 b4 ) Events O ResetLog
._.‘ 88 events recorded
{ Back Chair Log B

ACTIVE EVENTS

Right Park Brake Error FC:6

DLX-PM75AL-#

park brake is released. If not, check the loom.

ACTIVE ERRORS Chex

Il

Left Park Brake Error Left Park Brake Error

DLX-PM75AL-A DUCPMTEALA

n

Gyro orientation error

EVENT LOG DLX-GYR100-A

Left Park Brake Error
DLX-PM75AL-A
11 Nov 2016, 13:30:06

TODAY

Left Park Brake Error FC:5

Programming Changed
DLX-PM75AL-A
11 Nov 2016, 11:43:29

System Available
DLX-PM75AL-A

11 Nov 2016, 11:14:51

Programming Changed

Cliquez sur le bouton Active Errors (Erreurs actives) pour afficher les erreurs en cours, le cas échéant. Chaque entrée de ce
journal indique I'erreur, son code clignotant (FC5, par exemple) et le composant dans lequel I'erreur s'est produite. Cliquez
sur I'entrée pour accéder a une description de I'erreur accompagnée d'informations utiles.

Cliquez sur le bouton Back (Retour) ou Close (Fermer) pour quitter I'écran Active Errors (Erreurs actives).

10.3 Affichage des statistiques du fauteuil roulant

Ouvrez le Chair Log (Journal du fauteuil) pour afficher une liste compléte des statistiques du systeme. Les statistiques
du fauteuil roulant sont rangées dans deux catégories :

e Utilisation de la batterie
e Statistiques de conduite

Outil i0S Outil pour PC
< Back Chair Log =]

BATTERY USAGE

Battery Charging Time
0 secs
Number of Charge Cycles

Band 1 Indicator Time W

Band 2 Indicator Time [ Ll

Band 3 Indicator Time [ LTIt}

Band 4 Indicator Time [T

Band 5 Indicator Time [T}

Fig. 10-1

Lecture des statistiques d'utilisation de la batterie

Pour afficher des informations complémentaires sur une statistique de la batterie, cliquez sur la statistique voulue. Une
description utile s'affiche alors dans le volet d'aide.

Les statistiques disponibles sont détaillées dans le tableau suivant.

Statistiques d'utilisation de | Détails
la batterie

Temps de charge de la Durée pendant laquelle les batteries ont été chargées.
batterie

Nombre de cycles de Nombre de fois ou les batteries ont été chargées.
charge
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Statistiques d'utilisation de | Détails

la batterie

Temps témoin tranche 1 Temps total d'utilisation du systéme LiNX avec une charge comprise entre 0 et 20 %.
Temps témoin tranche 2 Temps total d'utilisation du systéme LiNX avec une charge comprise entre 20 et 40 %.
Temps témoin tranche 3 Temps total d'utilisation du systéme LiNX avec une charge comprise entre 40 et 60 %.
Temps témoin tranche 4 Temps total d'utilisation du systéme LiNX avec une charge comprise entre 60 et 80 %.
Temps témoin tranche 5 Temps total d'utilisation du systeme LiNX avec une charge comprise entre 80 et 100 %.
Tension moyenne de la Tension moyenne de la batterie sur les 31 derniers jours.

batterie

Tampon horaire de la
derniere recharge

Date et heure auxquelles les batteries ont été mises en charge pour la derniére fois.

surcharge de la batterie.

Nombre d'événements de | Nombre d'avertissements de surcharge de la batterie.

batterie faible

Nombre d'événements de Nombre d'avertissements de batterie faible.

de décharge profonde

Nombre d'avertissements Nombre d'avertissements de décharge profonde.

|'utilisation de la batterie

Derniére réinitialisation de | Date a laquelle ces statistiques ont été réinitialisées pour la derniere fois.

Réinitialisation des statistiques d'utilisation de la batterie

1.

Outil i0S

iPod = 13:22 P71

2 D

< Back Chair Log

BATTERY USAGE

Last Charge Timestamp
26 0ct 2016, 14:11:04

Number of High Battery Events
o

Number of Low Battery Events
@

Number of Deep Discharge Warnings

Battery Usage Last Reset
Never Reset

Reset Battery Usage

DRIVE STATISTICS

Average Motor Current

Fig. 10-3

Outil pour PC

Fig. 10-4

Cliquez sur le bouton Reset Battery Usage (Réinitialiser |'utilisation de la batterie).

Outil i0S

Warning
Battery Statistics shouild only be reset
after replacing the batteries of the
wheelchair.

Cancel OK

Fig. 10-5

Cliquez sur OK ou Yes (Oui) pour continuer.
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Outil pour PC

Fig. 10-6
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Lecture des statistiques de conduite

Pour afficher des informations complémentaires sur une statistique de conduite, cliquez sur la statistique voulue. Une
description s'affiche alors dans le volet d'aide.

Les statistiques disponibles sont détaillées dans le tableau suivant.

Statistique de conduite

Détails

Intensité moyenne des
moteurs

Intensité moyenne consommée par l'ensemble des moteurs pendant la conduite.

Intensité maximale moteur
gauche

Pic d'intensité mesuré pour le moteur.

Durée de consommation
maximale de courant pour
le moteur gauche

Durée de consommation maximale de courant pour la conduite.

Intensité maximale moteur
droit

Pic d'intensité mesuré pour le moteur.

Durée de consommation
maximale de courant pour
le moteur droit

Durée de consommation maximale de courant pour la conduite.

Durée de mise sous tension

Durée totale de mise sous tension du module d'alimentation du fauteuil roulant.

Temps de conduite

Durée totale de conduite du fauteuil roulant

Temps de conduite moyen

Temps de conduite moyen.

Temps proche de limite
d'intensité maximale

Durée pendant laquelle Il'intensité est restée dans le seuil maximum de 20 %.

Distance de trajet

La distance totale parcourue par ce fauteuil roulant en metres depuis sa réinitialisation
par l'utilisateur.

Distance totale parcourue

La distance totale parcourue par ce fauteuil roulant depuis sa réinitialisation par un
fournisseur.

Derniére réinitialisation des
statistiques de conduite

Date a laquelle ces statistiques ont été réinitialisées pour la derniére fois.
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Réinitialisation des statistiques de conduite

o Statistics

1.
Outil i0S Outil pour PC
iPod % 13:34 Py
o
< Back ChaiTog =
DRIVE STATISTICS
73,74 A
Maximum Right Motor Current Time
21s
Powered Up Time
‘1 day, 12 hrs, 41 min
Drive Time
1hr, 51 min, 7 secs
Average Drive time
3 min, 49 secs.
Time Near Maximum Current
s e Flg- 10:5
Fig. 10-7
Cliquez sur le bouton Reset Drive Statistics (Réinitialiser les statistiques de conduite).
2.

Outil iOS

Warning
Resetting Drive Statistics will clear all
logs relating to the wheelchair
electronics and motors usage.

Cancel OK

Fig. 10-9

Cliquez sur OK ou Yes (Oui) pour continuer.

Outil pour PC

Fig. 10-10

Diagnostics

Cliquez sur le bouton Back (Retour) ou Close (Fermer) pour quitter I'écran Chair Statistics (Statistiques du fauteuil roulant)

10.4 Affichage des diagnostics en temps réel

iPod = 11:33 3 )

¢ Back Live Diagnostics

Drive
ACTUATOR
™. Angle Sensor ACT400-1

Fig. 10-11

Les diagnostics en temps réel ne sont disponibles que si I'outil LINX Access pour iOS est connecté a un fauteuil roulant. Les
paramétres (reportez-vous a la section Liste des parametres, page21§ de I'écran Live Diagnostics (Diagnostics en temps

réel) se répartissent dans deux catégories :

1606716-)
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e Conduite, et
e Vérins.

Liste des paramétres
Drive (Conduite)
Demande de vitesse (%)
Demande de braquage (%)
Moteur gauche

e Tension (V)
* Intensité (A)
® Résistance (mQ)

Moteur droit

e Tension (V)
* Intensité (A)
e Résistance (mQ)

Tension de la batterie (V)
Compteur de vitesse (%)
Actuators (Vérins)

Angle du capteur (°)

1. Cliquez sur le bouton Live Diagnostics (Diagnostics en temps réel).

2. Cliquez sur la catégorie voulue pour afficher les données et graphiques en temps réel.
3. Cliquez deux fois sur le bouton Back (Retour) pour quitter I'écran Live Diagnostics (Diagnostics en temps réel).

10.5 Effacement du journal d'événements

Cette fonctionnalité n'est disponible que si le fauteuil roulant est en mode Connection context (Contexte Connexion).

Outil PC

Events

&

Pour effacer le journal d'événements, cliquez sur le bouton Reset Log (Réinitialiser le journal) dans la partie supérieure

des journaux.
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11 Structure des noms de programme

Structure des noms de programme

Par défaut, le nom du fichier, le nom du programme et le nom du systeme correspondent a la configuration du fauteuil

roulant. Vous pouvez remplacer le nom du programme par un nom plus explicite.

RIO1/E/@ 6/ABA0GOX-[12

L@ Revision of File
Light system
User Input
Powered Positioning

Speed
D) Power Module
Model
L@ Propulsion

Fig. 11-1 Exemple de nom de programme Kite (moteur a deux pdles, conduite uniquement) utilisant le format de nommage utilisé jusqu'au mois

de juillet 2018

APAGOX-112

RI1lY[E/@ 6

11]

Powered Positioning

- (E) Speed

D) Power Module
L) Motor

Model

L(A) Propulsion

L@ Revision of Chair Config
Revision of Bundle Config
Light system
User Input

Fig. 11-2 Exemple de nom de programme Kite (moteur a deux péles, conduite uniquement) utilisant le format de nommage utilisé a compter

du mois d'aolit 2018

® Propulsion

Modele

© Moteur

© Module d'alimentation

® Vitesse

® Positionnement électrique

©) Interaction de I'utilisateur

® Systeéme d'éclairage

® Révision du fichier ou de la configuration groupés
0) Révision de la configuration du fauteuil

1606716-)
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11.1 Format de nommage

Jusqu'en juillet 2018

A compter d'aoiit 2018

@ | R = Traction roue arriere
C = Traction roue centrale
F = Traction roue avant

01 = Kite

02 = TDX SP2 - Moteurs hérités
12 = TDX SP2 - Moteurs DuraWatt
03 = Bora/Spectra XTR

04 = Fox

05 = Storm4, Storm# X-plore

06 = Storm4 Max

1 = Kite

2 = TDX SP2

3 = Bora/Spectra XTR
4 = Fox

5 = Storm#4, Storm#4 X-plore, Storm4 Max
6 = non utilisé

7 = Stream
8 = Pronto M41
9 = AVIVA

©| Non utilisé. Inclus dans ®.

Z = Moteur en ligne

Y = 2 poles (vitesse réduite)

X = 2 poles (vitesse élevée)

W = 4 poles hérité (vitesse réduite)
V = 4 poles hérité (vitesse élevée)
U = 4 pobles hérité (HD)

T = DuraWatt (vitesse réduite)

S = DuraWatt (vitesse élevée)

R = DuraWatt (ultra haute vitesse)
Q = OPS Drive (vitesse réduite)

P = OPS Drive (vitesse élevée)

O = OPS Drive (vitesse réduite)

© A = non utilisé
B = non utilisé
C = DLX-PM60
D = non utilisé
E = DLX-PM75
F = DLX-PM75AL
G = DLX-PM120
H = DLX-PM120AL
220
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Structure des noms de programme

Jusqu'en juillet 2018

A compter d'aoiit 2018

03
06
08
10
12

®| Al = Inclinaison électrique « pivot fixe » (20°)
30°), décalage du CdG

A4 = Inclinaison d'assise électrique (12°)

28°), décalage du CdG

inclinaison d'assise (250 mm, 25°)
A7 = Recaro avec inclinaison d'assise « pivot fixe » (25°)

pivot fixe » inclinaison d'assise (250 mm, 25°)
du CdG

45°), décalage du CdG

A2 = Inclinaison d'assise électrique (30°), décalage du CdG
A3 = Lift de I'assise et inclinaison d'assise électrique (300 mm,
A5 = Lift de I'assise et inclinaison d'assise électrique (300 mm,

A6 = Lift de la colonne et inclinaison d'assise « pivot fixe »

A8 = Recaro avec lift de la colonne et inclinaison d'assise «
A9 = Ultra Low Maxx avec inclinaison d'assise (50°), décalage

BO = Ultra Low Maxx avec lift et inclinaison d'assise (300 mm,

Drive only (Conduite uniquement)

AO = sans vérins3

Standard seat / Modulite seat (Assise
Standard/Modulite)

Al = Inclinaison électrique « pivot fixe » (20°)

A2 = Inclinaison d'assise électrique (30°), décalage
du CdG

A3 = Lift et inclinaison d'assise (300 mm, 30°),
décalage du CdG

A4 = Lift de la colonne et inclinaison d'assise « pivot
fixe » inclinaison d'assise (250 mm, 25°)

Max seat (Assise Max)

B1 = Inclinaison d'assise électrique « pivot fixe » 25°
B2 = Lift et inclinaison d'assise (300 mm, 28°),
décalage du CdGB2 = Lifter & tilt (300 mm, 28°),
CoG shift

|'assise Recaro,

C1 = Inclinaison d'assise électrique « pivot fixe »
(25°)

C2 = Lift de la colonne et inclinaison d'assise « pivot
fixe » inclinaison d'assise (250 mm, 25°)

Siege Ultra Low Maxx

D1 = Inclinaison d'assise électrique (50°), décalage
du CdG + LNX

D2 = Lift de l'assise et inclinaison d'assise (300 mm,
45°), décalage du CdG + LNX

D3 = Inclinaison d'assise électrique (50°), décalage
du CdG + ADP

D4 = Lift et inclinaison d'assise (300 mm, 45°),
décalage du CdG + ADP

D5 = Inclinaison d'assise électrique (50°), décalage
du CdG + Pivot Plus

D6 = Lift et inclinaison d'assise (300 mm, 45°),
décalage du CdG + Pivot Plus

3. Si le systeme d'éclairage est équipé : utilisez le profil A1, B1 ou C1 (en fonction de I'assise)

1606716-)
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Jusqu'en juillet 2018 A compter d'ao(it 2018
@ | AOO = DLX-REM1XX/DLX-REM2XX + DLX-REMO050 A0O = DLX-REM1XX/DLX-REM2XX + DLX-REMO0504
AO01 = DLX-REM2XX + LNX
A02 = DLX-REM2XX + ADP
A02 = DLX-REM2XX + ADP
A03 = DLX-REM2XX + Pivot Plus
A04 = DLX-REM2XX/400 + ACU200 A04 = DLX-REM2XX/400 + ACU200
BO1 = DLX-REM400 + 4Q-P + LNX
B0O2 = DLX-REM400 + 4Q-P + ADP B0O2 = DLX-REM400 + 4Q-P
BO3 = DLX-REM400 + 4Q-P + Pivot Plus
C01 = DLX-REM400 + 3Q-D + LNX CO01 = DLX-REM400 + 3Q-D
C02 = DLX-REM400 + 3Q-D + ADP
C03 = DLX-REM400 + 3Q-D + Pivot Plus
C04 = DLX-REM400 + 4Q-D + LNX C04 = DLX-REM400 + 4Q-D
C05 = DLX-REM400 + 4Q-D + ADP
C06 = DLX-REM400 + 4Q-D + Pivot Plus
® T = Traditionnel
L = LED
X = sans systéme d'éclairage>,®
® | Révision du fichier Révision de la configuration groupée
D | Non utilisé. Inclus dans . Révision de la configuration du fauteuil

222

A utiliser exclusivement si le fauteuil roulant est équipé d'un systéme DLX-REM1XX ou DLX-REMO050. Dans le cas contraire, le profil
A04 doit étre utilisé.

Si seuls des programmes avec systeme d'éclairage activé sont disponibles : le profil LED doit étre utilisé a la place.

Le systeme d'éclairage est désactivé par défaut dans les programmes Ultra Low Maxx. Reportez-vous aux sections Modification des

parametres d'éclairage et 9.7 Modification des parameétres d'éclairage, page 150pour plus d'informations sur I'activation du systeme
d'éclairage.
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11.2 Utilisation des matrices

Structure des noms de programme

Moteur
Modéle : 2
En N OPS Drive
li 2 poles
igne
LS UHS UHS
(2) LS (Y) | HS (X) (W) HS (V) | HD (U) | LS (T) | HS (S) R) LS (Q) | HS (P) ()
AVIVA FX - - - - - - X X X - - -
AVIVA RX - - - - - - X X X X X X
Bora/ - X X X X - - - - - - -
Spectra XTR
Fox X - - - - - - - - - - -
Kite - X X X X - - - X - - -
Storm3, - - - X X - - - X - - -
Storm# X-plore
Storm#4 Max - - - - - X - - - - - -
TDX SP2 - - - X X - X X X X X X
Type de Vitesse
Moteur . fnodule.
d'alimentation 03 06 08 10 12
LiNX
Z | Moteur en ligne DLX-PM60 X X X - -
Y | 2 poles (vitesse réduite) DLX-PM75 / X X - - -
X | 2 poles (vitesse élevée) DLX-PM75AL - - X X -
W| 4 pbles hérité (vitesse X X - - -
réduite)
V| 4 poles hérité (vitesse - - X X -
élevée)
U| 4 poles hérité (HT) - X - - -
T | DuraWatt (vitesse réduite) - X - - -
. O DLX-PM120 /
- - X X -
S | DuraWatt (vitesse élevée) DLX-PM120AL
R | DuraWatt (ultra haute - - - x7 X
vitesse)
Q| OPS Drive (vitesse réduite) X X - - -
OPS Drive (vitesse élevée) - - - X -
O| OPS Drive (ultra haute - - - - X
vitesse)

Modele

Positionnement électrique

Assise Standard

Max seat (Assise

l'assise Recaro,

Siege Ultra Low

/ Modulite Max) Maxx
AVIVA FX X - - X
AVIVA RX X - - X
Bora/Spectra XTR X X - -
Fox X - - -

7. France uniquement

1606716-)
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Positionnement électrique
Modéle Assise Stan_dard Max seat (Assise I'assise Recaro Siége Ultra Low
/ Modulite Max) ’ Maxx
Kite X X - -
Storm4, Storm# X-plore X - X -
Storm# Max X X - -
TDX SP2 X X - X

224
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