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1. Uvod
Tyto pokyny Vas informuji o ovlddaci jednotce e-motion M25 DuoDrive pro jizdu s pohonem e-motion v tzv. rezimu tempomatu, déle
jen ,e-motion“. DdleZité tipy, poznamky a varovani jsou v této pfirucce oznaceny takto:

n Odkaz, tipy a speciélni informace.

Varovani pfed moznymi nebezpeci pro vasi bezpecnost a zdravi a upozornéni na mozna rizika zranéni. Varovani pfed
moznymi technickymi problémy nebo skodami.

» Je nutné dodrzovat pokyny a varovani, aby nedoslo ke zranéni osob a poskozeni vyrobku!
. Udaje v tomto navodu k pouziti, jako napfiklad ,vptredu”, ,vzadu“, ,vlevo"“, ,vpravo“ atd., se vztahuji k poloze z pohledu fidice.
» Symboly pouzité na Stitcich a ¢aste¢né v tomto navodu k pouziti jsou vysvétleny v navodu k pouziti e-motion M25.

* nespravnym pouzitim e-motion a jeho prislusenstvi,

* manipulaci s e-motion a jeho ptislusenstvim neinformovanou osobou,

» pouZzitim pohonu e-motion a jeho ptislusenstvi v rozporu s navodem k pouziti, zejména s bezpe€nostnimi pokyny
a upozornénimi na nebezpeci uvedenymi v tomto navodu k pouziti,

» prekratovanim technickych limitl definovanych v tomto navodu k pouziti uzivatelem nebo tfetimi stranami.

ﬂ Spole¢nost Alber GmbH vylu€uje odpovédnost za $kody zplisobené

Pfed pouzitim pohonu e-motion se seznamte s pokyny ohledné bezpecnosti a nebezpeci v jednotlivych kapitolach toho-

n “ to navodu k pouziti a navodu k pouziti pohonu e-motion M25.



2. Montaz a demontaz ovladaci jednotky

Pridrzovaci deska [21] pro drzeni ovladaci jednotky byla pfipojena k vaSemu invalidnimu voziku vasim
specializovanym prodejcem zdravotnickych potfeb. Ovladaci jednotku mizete kdykoli vloZit nebo vyjmout
z pfidrzovaci desky.

Instal vladaci jednotk

« Zapnéte parkovaci brzdy invalidniho voziku.

* Vypnéte obé kola e-motion (viz ndvod k pouziti e-motion M25).

» Pokud je ovladaci jednotka zapnuta, vypnéte ji také (viz kapitola 9)

« Poté vlozte ovladdaci jednotku do zasuvky [21al na pridrZzovaci desce [21]1 v mirné naklonéné poloze.
Ovladaci jednotku drzte za rukojet ve spodni ¢asti, nikdy ne za voli¢ rychlosti [16] (viz grafika).

» Naklorite ovladdaci jednotku proti ptidrzovaci desce [21], dokud slySitelné nezapadne do ulozeni [21b].

» Zkontrolujte, zda je ovladdaci jednotka pevné drZzena v pridrzovaci desce [21].

P¥i vkladani ovladaci jednotky do pridrzovaci desky [21] ji nedrzte za voli¢ rychlosti [16],
ale pouze za rukojet (viz sousedni grafika). Tim se zabrani neimysinému zapnuti ovladaci

jednotky.
Odebrani ovladaci jednotky

+ Zatahnéte parkovaci brzdy invalidniho voziku.

« Pokud jste tak jesté neucinili, vypnéte obé kola e-motion (viz navod k pouZiti e-motion M25).

 Vypnéte ovlddaci jednotku (viz kapitola 9)

« Zatlatte zamek [22] na pidrzovaci desce [21] na jedné nebo obou stranach. Ridici jednotku drzte pouze
za rukojet a v zadném ptipadé za voli¢ rychlosti [16].

+ Vyjméte ovladaci jednotku z pfidrZovaci desky [21]. Podrzte ovladaci jednotku za rukojet, nikdy za voli¢
rychlosti [16].

+ Odlozte ovladaci jednotku na bezpetné misto.



Nedrzte ovladaci jednotku za voli¢ rychlosti [16] pfi stisknuti aretace [22] a pfi jejim vyji-
mani z pfidrZovaci desky [21], ale pouze za rukojet (viz graf). Tim se zabrani netimysinému
zapnuti a padu ovladaci jednotky.

Informace pro levaky

Neni-li pfi objednavani e-motion uvedeno jinak, je pfidrzovaci deska [21] standardné namontovana na
pravé strané invalidniho voziku.

Pomoci aplikace Mobility Ize ovladaci jednotku kdykoli pfepnout na levostranné pouziti. Dalsi informace
najdete v ndvodu k pouziti aplikace e-motion Mobility.

3. Nastaveni ovladaci jednotky
Pokud je to zadouci nebo vyZadované, Ize polohu displeje [23] upravit.

Uplné vypnéte obé kola e-motion (viz navod k pouZiti e-motion M25).

Otevrete kryt [18] ovladaci jednotky.

Povolte t¥i $rouby [25] na zadni strané ovladaci jednotky maximalné o pal otaéky. K tomu pouZzijte
Sestihranny nastrény ki€, velikost klice 2,5.

Otacejte krouzkem [24], dokud se indikator [23] nedostane do poZadované polohy. Poté citlivé utahnéte
tfi Srouby [25], az prestane byt mozné krouzkem [24] otacet.

Zavrete kryt [18] ovladaci jednotky.




4. Zapnuti systému

Pt pouziti ovladaci jednotky je e-motion nastaven na tzv. rezim tempomatu. Chcete-li zahéjit jizdu, musi

byt zapnuta obé kola e-motion a ovladaci jednotka. Chcete-li to provést, provedte postupné nasledujici kroky:

» Vypnéte vSechna zafizeni Bluetooth® ve vasi blizkosti, aby nedoslo k naruseni spojeni mezi hnaci jednot-
kou a ovladaci jednotkou.

« Zapnéte obé kola e-motion (viz ndvod k pouziti e-motion M25). Pokud jsou v pohotovostnim rezimu
(prosttedni bilad LED blikne kratce kazdych 10 sekund), je mozné ptipojeni k ovladacimu zatizeni

» Zapnéte ovladaci jednotku (musi byt v ulozeni [21]) stisknutim tlagitka [15] po dobu pfiblizné 1 sekundy.

 LED [f] nyni signalizuje kapacitu akumulatoru ovladaci jednotky v riznych barvach (viz kapitola 12.2).
Pokud LED [f] blikd modte, probih& pokus o pfipojeni k hnaci jednotce pres Bluetooth®.

» Pokud béhem 30 sekund nedojde k navazani spojeni Bluetooth®, LED [f] blika ¢ervené po dobu
10 sekund. Ridici jednotka se poté vypne.

« Pokud je navazano spojeni Bluetooth® mezi pohonem a ovladaci jednotkou, LED [f] ovladaci jednotky
se trvale rozsviti zelené. Vyznam barvy viz kapitola 12.2). Zobrazi se také kapacita akumulatoru hnaci
jednotky.

Pokud vy$e uvedené kroky nevedou k pfipojeni Bluetooth®, miize to mit nasledujicimi pFiciny:

Akumulatory obou kol e-motion jsou vybité

Pokud je ovladaci zatizeni stale pfipojeno ke koliim, bud se zobrazi vystrazna LED oranzova (akumulatory
jsou slabé, ale ne zcela vybité), nebo chybova LED Cervena (akumulator je zcela vybity) v zavislosti na sta-
vu nabiti a ovladaci zatizeni se po 10 sekundach vypne. Pokud neni navazéno zadné spojeni, chybova LED
dioda se také zobrazi Cervené a ovladaci zafizeni se po 10 sekundach automaticky vypne.

Akumulator ovladaci jednotky je vybita H

Pokud akumulator jiZz nema dostate¢nou kapacitu, LED [f] bliké kratce po zapnuti ovladaci jednotky na dis-
pleji [23]. Poté se systém zcela vypne. Nabijte akumulator, jak je popsano v kapitole 10.



Chyby v systému
Viz vysvétleni v kapitole 12.3

Ruseni zatizeni Bluetooth®

Zkontrolujte, zda jsou vSechna zafizeni Bluetooth® ve vaSem okoli vypnuta.

Pokud k tomu dojde a i pfes opakované pokusy nedojde k navéazani spojeni mezi hnaci a ovladaci jednot-
kou, obratte se na svého specializovaného prodejce.

5. Jizda s ovladaci jednotkou (tempomat)

Pokud jsou obé kola e-motion a ovladaci jednotka p¥ipojeny ptes Bluetooth®, mize jizda zacit. Upozornéni:

+ V rezimu tempomatu (jak ho vidi fidi¢) mize e-motion jet pouze dopfedu, ale ne dozadu. Kola e-moti-
on vzdy umistéte na spravnou stranu! Jsou jiz z vyroby opatfeny samolepkami pro levou/pravou stranu
(smér jizdy invalidniho voziku). V pfipadé montaze kol na nespravnou stranu hrozi, Ze invalidni vozik
pojede dozadu. Hrozi nebezpeli zranéni!

+ Ovladaci jednotka nemé Zadné brzdné funkce. Smér jizdy je Fizen a invalidni vozik je brzdén pomoci
obou hnacich obrugi [5] kol e-motion.

- Otacenim volite rychlosti [16] doptedu se e-motion zaéne pohybovat. Cim dale pohybujete voli¢em rych-
losti ve sméru jizdy, tim rychleji se bude pohybovat vas invalidni vozik.

» Voli¢em rychlosti [16] Ize otaCet donekonetna. Pfi dosazeni maximalni rychlosti v8ak dalSi zvySovani
rychlosti neni moZné.

» Chcete-li sniZit rychlost, musite volicem rychlosti otacet [16] proti sméru jizdy.

 Chcete-li invalidni vozik po vypnuti pohonu zcela zastavit, musite jej pfibrzdit jako obvykle pomoci hna-
cich obruci.

+ MdiZete také aktivovat rezim tempomatu, kdyz se invalidni vozik jiz pohybuje. Aktualni rychlost invalid-
niho voziku se pouZiva jako pocateéni rychlost pro rezim tempomatu, ze kterého mdZete nastavit rezim
tempomatu rychleji nebo pomaleji oto¢enim voli¢e rychlosti [16] ve sméru jizdy nebo proti sméru jizdy.



Zakladem pro plynulou pfipomoc pohonu e-motion je aktivni spojeni Bluetooth® mezi ovladacim zafizenim a koly e-motion.
Pokud je toto spojeni Bluetooth® preruseno, obé kola e-motion se automaticky pfepnou na volnobéh. Pfipomoc prostied-
nictvim hnacich obrudi je stéle k dispozici. UZivatel invalidniho voziku kfesla mize tak kdykoli reagovat na nouzové situ-
ace tim, Ze ovlada systém stejné jako u rucniho invalidniho voziku prostfednictvim hnacich obruci.

Pokud bylo pfipojeni Bluetooth® preruseno, musi byt obnoveno ruc¢né (viz kapitola 4).

Ucelenost pouzitych technologii zaru€uje pfimérenou ,Quality of Service (QoS)* pro spojeni Bluetooth®. Spojeni s apli-
kaci bézi pres stejny modul Bluetooth®. Pripojeni Bluetooth® je diky nejnovéjsimu Sifrovani a s prihlédnutim k ,slabym
mistdm SweynTooth* vysoce bezpetné.

Pferuseni spojeni Bluetooth® mdze mit rdzné divody.

Jednotka e-motion Uspésné absolvovala test EMK podle ISO 7176-21 véetné aktivniho spojeni Bluetooth® a zkou$ku
+Wireless Coexistence” podle ANSI C63.27:2017. Proto je preruSeni v prostredi domova nebo kancelafe nejvySe neprav-
dépodobné. Nelze vSak predvidat vSsechny mozné masivni zdroje ruseni.

Je vSak velmi nepravdépodobné, Ze spojeni Bluetooth® mlze byt pferudeno jinymi zdroji rudeni, jako napf. vystraznymi
systémy proti vioupani.

UmysIné hackerské Gtoky nelze na trhu s lékafskymi pistroji zcela vylougit. Utoénik se mlze pokusit piistroj vyfadit

z provozu tim, Ze napt. vyvola zavaznou chybu pfes tzv. ,slaba mista SweynTooth*, kterd zplsobi ,stav Denial-of-Servi-
ce“. Jestlize je spojeni Bluetooth® vasi jednotky e-motion preru$eno v disledku napadeni, systém zastavi pfipomoc jizdy,
aby mohl prejit do bezpetného stavu. V kazdém piipadé se spojeni prerusi; mizZete kdykoli reagovat, abyste predesli
nebezpe¢nym situacim tim, Ze systém pohanite jako ruéni invalidni vozik a mizete se tak vzdalit z nebezpeného mista.



s e-motion v reZimu volnobéhu mimo cestovni rezim (nap¥. pf¥i jizdé z kopce). Pokud v této
situaci aktivujete rezim tempomatu prostfednictvim ovladaci jednotky, bude to mit za nasle-
dek velmi nahlé snizeni rychlosti na maximalni rychlost tempomatu. Existuje zvySené riziko
padu z invalidniho voziku doptedu!

“ Vsimnéte si, Ze mlzete dosahnout vyrazné vyssich rychlosti, nez umoZiiuje rezim tempomatu,

Jednotlivé odstupriovani voli¢e rychlosti Ize individualné nastavit pomoci aplikace e-motion
Mobility. V tomto ohledu si prectéte navod k pouZiti aplikace e-motion Mobility.

Pokud je rozdil mezi aktualni rychlosti jizdy a maximalni rychlosti tempomatu pfili§ vysoky
(vice nez cca 4 km/h), nelze rezim tempomatu aktivovat prosttednictvim ovladaci jednotky.

6. Nouzové zastaveni v nebezpecnych situacich

Kazdy uzivatel invalidniho voziku je vy$kolen, aby okamzité zastavil sv(j invalidni vozik v nebezpe¢nych

situacich tim, Ze jej zabrzdi prostfednictvim hnacich obruéi.

Existuji dva zplsoby, jak rychle a bezpetné zastavit invalidni vozik pfi jizdé v rezimu tempomatu v nebez-

pecnych situacich:

« Stisknéte vnéjsi povrch tlatitka zapnuti/vypnuti [15]. V ddsledku toho se obé& kola e-motion pfepnou na
volnobéh s ptipomoci, avSak ovladaci jednotka neni vypnuta, ale je stale v zapnutém stavu!

+ Poté brzdéte invalidni vozik prostrednictvim jeho hnacich obruci co nejrychleji az do Gplného zastaveni.

« Alternativné je v nebezpecnych situacich mozné brzdit invalidni vozik pfimo prostrednictvim hnacich
obruci obou kol e-motion. Za timto Gc¢elem musi byt hnaci obruce souc¢asné vychyleny proti sméru jizdy.
Obé kola e-motion p¥itom prejdou na volnob&h s pipomoci. Ridici jednotka neni vypnuta, ale je stale
v zapnutém stavu! Pro vypnuti reZimu tempomatu mdze byt nutné vychylit hnaci obruce proti sméru jiz-
dy po del$i dobu (pfiblizné 1 sekundu).




ﬂ V ptipadé kolize s prekazkou vypnou kola e-motion okamzité reZim tempomatu.

Kratkym stisknutim (méné nez 1 sekundu) tlacitka zapnuti/vypnuti [15] se ovladaci jednotka ani obé kola e-motion

“ nevypnou — rozpoznatelné podle sviticich LED. To znamena, Ze kola e-motion se znovu zaénou pohybovat ihned po
otoceni volice rychlosti [16] (napf. neimysiné). V tomto ohledu byste méli v pfipadé nouzového zastaveni zcela
vypnout obé kola e-motion (viz kapitola 9), dokud nebude mozna bezpecna jizda.

7. Zména lrovné pfipomoci

Pokud je ovladaci jednotka zapnuta a je k dispozici spojeni Bluetooth® s ob&ma koly e-motion, mliZzete prepinat mezi Grovnémi pfipomo-
ci 1 a 2 a podporovat ruéni rezim jizdy zbytkovou silou. To vyzaduje kréatké stisknuti (dvojklik) tlacitka zapnuti/vypnuti [15] dvakrat.

Pfi zapnuti je e-motion vzdy na stupni pfipomoci, ktery byla aktivni pred poslednim vypnutim.

V zavislosti na tom, jaky stupefl pfipomoci je aktivovan a nastaven, se mize maximalni moznéa rychlost tempomatu lisit,
napfiklad maximalné 4 km/h na stupni ptipomoci 1, standardni jizdni profil.




8. Pouziti volitelného dalkového ovladani ECS nebo aplikace Mobility

S e-motion Ize pouzivat jak volitelné dalkové ovladani ECS, tak aplikaci pro mobilitu. Souc¢asné pouziti

s ovladaci jednotkou vSak z technickych divodi neni mozné. Pouze ovladaci zafizeni, dalkové ovladani ECS
nebo aplikace Mobillity mohou komunikovat s obéma koly e-motion.

Pokud chcete pouZivat déalkové ovlddani ECS nebo aplikaci Mobility, musi byt ovladaci jednotka pfedem
vypnuta (viz kapitola 9). Obé kola e-motion jsou pak v pohotovostnim reZimu a Ize je pfipojit a aktivovat
dalkovym ovladanim ECS nebo mobilni aplikaci s aktivovanou funkci ECS.

9. Vypnuti ovladaci jednotky

Pokud je ovladaci jednotka vypnuté, kola e-motion se uvedou do pohotovostniho rezimu.

Pokud je ovladaci jednotka zapnuta, Ize obé kola e-motion vypnout nebo uvést do pohotovostniho rezimu.

+ Kratkym stisknutim tlacitka zapnuti/vypnuti [15] se obé kola e-motion pfepnou na volnobéh se zbytko-
vou p¥ipomoci. Ridici jednotka z(istava zapnuta.

» Pokud je tlacitko zapnuti/vypnuti [15] stisknuto po dobu delsi nez 2 sekundy, obé kola e-motion a ovléa-
daci jednotka se uvedou do pohotovostniho rezimu. VSechny LED na ovladaci jednotce zhasnou. Pro-
stfedni LED indikace akumulatoru se na dvou kolech e-motion kratce rozsviti kazdych 10 sekund, aby
signalizovala pohotovostni rezim.

« V zévislosti na ¢ase nastaveném v kolech pro automatické samocinné vypnuti (viz kapitola 13) se ovla-
daci jednotka také vypne. Poté ji Ize znovu zapnout stisknutim tlacitka zapnuti/vypnuti [15]. Obé kola
e-motion se pfitom také automaticky prepnou do pohotovostniho rezimu.

P¥i cestach, zejména letecky, musi byt ovladaci jednotka a obé kola e-motion zcela vypnuta!
Dalsi informace o letecké pfepravé a rezimu letu naleznete v navodu k pouziti M25 a v apli-
kaci.



10. Nabijeni akumulatord ovladaci jednotky

10.1 Poznamka k nabijeckam

Alber neposkytuje samostatnou nabije¢ku pro ovladaci jednotku. Pro nabijeni akumulétoru ovladaci jednot-
ky Ize pouzit napajeci zdroj USB, ktery je k dispozici u specializovanych elektroprodejcl a splfiuje nasledu-
jici technické parametry:

e maximalni stejnosmérné napéti +5 V

e maximalni proud 1,5 A

 Pripojeni nabijeciho kabelu USB typu A (nabijeci kabel je soucasti jednotky DuoDrive)

Alternativné Ize pouzit i jiné napajeci zdroje USB od elektroprodeijct, které splniuji standard USB 2.0 nebo
USB 3.0. Mlze se vak stat, Ze ovladaci jednotka odmitne proces nabijeni, pokud pouzita nabijecka neni
kompatibilni.

Nabijecky s napétim vyssim nez 5 V se nesmi v Zadném pfipadé pouzivat!
Nebezpeci zniceni elektroniky prepétim.

10.2 Proces nabijeni

« Otevrete kryt [18] a zasunite kabel USB nabijecky do nabijeci zasuvky [19]. Pripojeni Bluetooth® ke
kollm je automaticky pteruseno. Jizda s e-motion je nyni moZna pouze v rezimu volnobéhu (s pfipomoci).

+ Spusti se proces nabijeni, LED [f] ovladaci jednotky blika zelené.

» Po dokonceni procesu nabijeni se LED [f] trvale rozsviti zelené.

» Po dokonceni procesu nabijeni: Odpojte kabel USB nabijecky od ovladaci jednotky.

» Znovu zapnéte ovladaci jednotku (viz kapitola 4), abyste znovu aktivovali rezim tempomatu.

“ P¥i nabijeni dodrzujte také pokyny v navodu k obsluze pouZité nabije¢ky.




“ Pted zahajenim nabijeni musi byt invalidni vozik zaji§tén parkovacimi brzdami proti nechténému rozjeti.

Bezldrzbové dobijeci lithium-iontové akumulatory jsou integrovany do ovladaci jednotky. Z bezpeénostnich diivoda
“ nemohou byt odstranény uzivatelem invalidniho voziku, ale musi byt odstranény autorizovanym odbornym prodejcem

a v pripadé potfeby nahrazeny novymi akumulatory. Pfed uvedenim do provozu a pred zahajenim nabijeni si prectéte

a dodrzujte bezpecnostni a vystrazné pokyny.

ﬂ Akumulator ovladaci jednotky by mél byt vzdy pIné nabity, aby se pfi jizdé dosahlo maximélniho dojezdu.

11. Dalsi zobrazeni provoznich stavi na kole e-motion pfi jizdé v rezimu tempomatu
(pro Uplny prehled viz nadvod k pouziti e-motion M25)

Provozni stav Signalizace
(jak se projevuje)

Ovladaci zatizeni | Indikace stavu nabiti akumu-

tempomatu latorl pomoci LED indikace [1]
na hnacim kole a na ovlada-
cim zafizeni.

Rezim Indikace rychlosti ve funkci
tempomatu Rezim tempomatu (za pfipla-
tek) aplikace e-motion Mobility

Aktivace rezimu tempomatu
prostfednictvim

Otéaceni volice rychlosti [16]

Jednoréazové zatlaceni, rezim tem-
pomatu je prihlasen

Odbér elektfiny z akumulatort

Dojezd az 15 km (po roving)

Skute€na spotieba elekttiny zavisi na
rychlosti v reZimu tempomatu, hmotnosti
uZivatele a terénu.

Dojezd az 15 km (po rovingé)

Skute€na spotieba elektfiny zavisi na
rychlosti v rezimu tempomatu, hmotnosti
uzivatele a terénu.
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12. Zobrazeni a chybova hlaseni na ovladaci jednotce

12.1 Stav nabiti akumulatord kol e-motion

Pokud je ovladaci jednotka pfipojena k hnacim kol(im, na displeji [17] se zobrazi stav nabiti vybitéj$iho
akumulatoru takto:

LED [a] blika: Urovei nabiti akumulatoru <10 %

Rozsviti se LED [al: Uroveti nabiti akumulatoru > 10 %

Rozsviti se LED [a] a [b]: Urovefi nabiti akumultoru > 20 %

Rozsviti se LED [al, [b] a [c]: Urovefi nabiti akumulatoru > 40 %

Rozsviti se LED [a], [b], [c] a [d]: Urovefi nabiti akumulatoru > 60 %

Rozsviti se LED [al, [b], [c], [d] a [e]: Urovefi nabiti akumulatoru > 80 %

12.2 Stav nabijeni akumulatoru ovladaci jednotky

Stav nabiti akumulatoru ovladaci jednotky je indikovan vyhradné na displeji [17] pomoci LED [f].
LED [f] sviti trvale zelené: Kapacita akumulatoru > 20-100 %

LED [f] sviti trvale Zluté: Kapacita akumulatoru > 10-20 %

LED [f] sviti trvale Cervené: Kapacita akumulatoru > 2-10 %

LED [f] neptetrzité blika Cervené: Kapacita akumulatoru < 2 %, akumulator témér vybity

12.3 Chybova a varovna hlaseni na ovladaci jednotce

Chybové a varovna hlaseni se zobrazuji na LED displeji [1] na postizeném kole (viz navod k pouZiti

e-motion M25).

» Pokud dojde k zavazné chybé, kterd zabranuje dalSimu pohybu s koly e-motion, LED [f] blik& Cervené.
Zkontrolujte LED indikator [1] na postizeném kole e-motion pro ptesnou identifikaci zavady. Alternativné
Ize kolo pfipojit k aplikaci e-motion Mobility pro analyzu chyb.

» Pokud se objevi varovani, které vdm umozni pokraCovat v jizdé, LED [f] blika Zluté.

Zkontrolujte LED indikator [1] na dot¢eném kole e-motion pro pfesnou identifikaci varovani.

« V piipadé poruchy na ovladaci jednotce se LED [f] rozsviti ¢ervené. Ridici jednotka se poté po 10 sekun-

dach automaticky vypne.




13. Automatické samocinné vypnuti

Pro Usporu energie jsou koldm e-motion ptifazeny &asy, po kterych dochazi k automatickému samo&innému vypnuti. Vychozi tovarni
hodnota pro automatické samo&inné vypnuti je 60 minut. Upravu miZe provést vas specializovany prodejce zdravotnickych potieb.
V dobé samocinného vypnuti je ovladaci jednotka také deaktivovana. Od tohoto okamziku jiz neexistuje aktivni spojeni Bluetooth®
mezi ovladaci jednotkou a koly e-motion. Ty jsou pak v tzv. pohotovostnim rezimu.

Za (celem opétovného uvedeni systému do provozu Ize kola e-motion znovu zapnout do 48 hodin prostfednictvim ovladaci jednotky.
Pokud jsou kola v pohotovostnim reZzimu déle nez 48 hodin, musi byt zapnuta pfimo tlacitkem zapnuti/vypnuti [2].

14. Parovani

14.1 Vseobecné informace

Pokud jste e-motion zakoupili spole¢né s ovladaci jednotkou, je jiz nastaven na obé kola a Ize jej okamzité uvést do provozu. Pokud
byla ovladaci jednotka béhem opravy vyménéna, musi byt znovu nau¢ena na kolech e-motion.

Z dlvodl kybernetické bezpeénosti, tj. z ddvodu ochrany pfed moznymi Gtoky hackerd, je pro sparovani ovladaci jednotky vyzadovan
smartphone s aplikaci e-motion Mobility. Tuto aplikaci si mdZete zdarma stdhnout z Apple Appstore nebo Google Playstore pomoci
vyhledavaciho vyrazu ,,e-motion M25“.



14.2 Sparovani kol e-motion s ovladaci jednotkou

+ Spustte aplikaci e-motion Mobility na svém smartphonu a pokud jste tak je$té neudinili, navazte spojeni
s koly e-motion.

« V nabidce ,Nastaveni“ vyberte funkci ,Vyména ovladaciho zafizeni“. Fotoaparat smartphonu se automa-
ticky spusti.

» Oteviete kryt [18] na zadni strané ovladaci jednotky a naskenujte Stitek s QR kédem [26].

» V aplikaci se zobrazi nova poznadmka, kterou musite potvrdit tlacitkem OK.

+ Poté viech 5 segmentd LED indikatoru akumulator obou kol e-motion blika bile.

Nyni miZete zadit parovat ovladdaci jednotku.

* Nyni zapnéte ovladaci jednotku pomoci tlacitka zapnuti/vypnuti (viz kapitola 4).

« lhned poté stisknéte tlacitko parovani [20] na zadni strané ovladaci jednotky po dobu nejméné tii
sekund Uzkym, ale ne Spi¢atym predmétem (napft. kulickovym perem), dokud na displeji blika LED [f]
modfe a LED [b] a [d] bile [171].

« Jakmile ovladaci jednotka detekuje obé kola e-motion (tento proces miZe trvat nékolik sekund), LED [f]

e
~

Proces parovani byl ispésné dokoncen, ovladaci jednotku Ize nyni pouZzivat spole¢né s koly e-motion.

JU000 §

Proces parovani je mozny pouze tehdy, pokud blikaji LED indikatory akumulatort obou kol
n e-motion. Pokud je zadany Cas pfekrocen, opakujte postup. Pokud nem(zete najit QR kod na
kolech e-motion nebo na ovladaci jednotce, nebo pokud jej nemUzZete naskenovat, obratte se
na svého prodejce nebo na servisni stfedisko Alber.

Pokud pouzivate ovladaci jednotku na levé strané invalidniho voziku, je vyZadovano odpovida-
jici nastaveni softwaru vasim specialistou.



15. Technické udaje ovladaci jednotky

Typ CElanku: Lithium-iontové 18650
Jmenovité napéti: 3,6 VDC

Jmenovita kapacita: 2,6 Ah

Jmenovita energie 9,36 Wh

Teplota nabijent: 0°Caz +45°C
Provozni teplota: -25°C az +50 °C
Ttida ochrany: IPx4

Hmotnost vCetné 0,25 kg

akumulatoru:

16. Minimalni pozadavky na nabijecku (neni soucasti dodavky)

Vystupni napéti: max. +5V
Jmenovity vystupni max. 1,5 A
proud:

Pripojeni pro nabijeci USB typ A
kabel: (Nabijeci kabel je soucasti DuoDrive)



17. Bezpecnostni pokyny a upozornéni na nebezpeci pfi jizdé s e-motion
“ Prectéte si a dodrzujte pokyny ohledné bezpecnosti a nebezpeci z kapitoly 3 v navodu k pouziti e-motion M25.

18. Dalsi bezpe€nostni pokyny pro jizdu v rezimu tempomatu (jizda pomoci ovladaciho zafizeni nebo aplikace Mobility Plus)

Pfred zahajenim jizdy se ujistéte, Ze jsou parkovaci brzdy vaseho invalidniho voziku funkéni a brani tak neimysinému rozjeti. Pokud
tomu tak neni, obratte se na svého specializovaného prodejce zdravotnickych potteb.

Vzdy pfipevnéte kola e-motion na spravnou stranu! Jsou jiz z vyroby opatfeny samolepkami pro levou/pravou stranu (smér jizdy
invalidniho voziku). V pfipadé montaze kol na nespravnou stranu hrozi, ze invalidni vozik pojede dozadu. Hrozi nebezpeci zranéni!
Pokud musite kvili zavadé vyménit kolo nebo ovladaci zafizeni, ujistéte se pfi opétovném sparovani prostfednictvim aplikace pro
smartphone, Ze jsou kola umisténa na spravné strané invalidniho voziku podle nalepky. V pfipadé potfeby oznacte nova kola dalsi-
mi nalepkami nebo trvalou znackou.

Pred vlozenim ovladaci jednotky do drzaku uréeného k tomuto Gcelu na invalidnim voziku vzdy aktivujte parkovaci brzdy invalidni-
ho voziku.

Nezapinejte ovladaci jednotku, dokud ji spravné nepripojite!

Pred pouzitim rezimu tempomatu na verejnych mistech byste se méli nejprve seznédmit s jizdnimi vlastnostmi v bezpecnéjSim
prostiedi. Ziskejte cit pro nastoupeni nepretrzité jizdy, zménu sméru béhem nepretrzité jizdy, pri zrychlovani na vyssi ustalenou
rychlost, brzdéni a chovani béhem nouzového zastaveni. Tyto zakladni jizdni situace byste méli pred pohybem na verejnych komu-
nikacich dikladné otestovat a procvicit.

Couvani v rezimu tempomatu neni mozné. Chcete-li to provést, prepnéte do rezimu manualni jizdy s pfipomoci

Invalidni vozik je fizen pfi jizdé v rezZimu tempomatu prostiednictvim hnacich obruci.

Kdyz je aktivovan rezim tempomatu, vase ruce musi byt vzdy v blizkosti hnacich obruci, aby bylo mozné provadét véasné zmény
sméru a bezpecné zastavit invalidni vozik.

Pri jizdé v rezimu tempomatu musi byt vase ruce vzdy v blizkosti hnacich obruci, aby bylo mozné okamzité brzdit invalidni vozik
rukama, pokud je rezim tempomatu vypnuty. Pokud je rezim tempomatu deaktivovan, kola e-motion jsou ve volnobézném rezimu,
ale pripomoc je stale k dispozici.




« P¥i jizdé po spadu se mdZe rezim tempomatu nedopatfenim deaktivovat, kdyZ se pferusi spojeni Bluetooth® s chytrym telefonem
nebo kdyz oba snimace hnacich obruéi obdrzi signal k jizdé v disledku otfestl. Pfi deaktivovaném rezimu tempomatu jsou kola
e-motion opét ve volnob&zném rezimu a rychlost invalidniho voziku se mlze zvy$ovat podle sklonu. P¥i jizdé do svahu a se svahu
méjte ruce pripravené k brzdéni v blizkosti hnacich obrudi.

+ Rezim tempomatu mize aktivovat pouze osoba sedici na invalidnim voziku. Neopravnéné osoby, které nemaji Z4dné znalosti o
funkci rezimu tempomatu, nesmi tuto funkci aktivovat ani pouzivat.
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